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Klasyfikacja rob6t wedtug Wspélnego Stownika Zaméwien

CPV 45000000-7 Roboty budowlane

CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

CPV 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

CPV 45210000-2 Roboty budowlane w zakresie budynkow

CPV 45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, ciagdw komunikacyjnych i linii
energetycznych

CPV 45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

CPV 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad,
drog

CPV 45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni

CPV 45233260-9 Roboty budowlane w zakresie drog pieszych

CPV 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

CPV 45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne

CPV 45410000-4 Tynkowanie

CPV 45420000-7 Roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlanej oraz roboty ciesielskie

CPV 45430000-0 Pokrywanie podtdg i scian

CPV 45442100-8 Roboty malarskie

CPV 45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate
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ST-01 SPECYFIKACJA TECHNICZNA - WYMAGANIA OGOLNE
Kod CPV 45000000-7 Roboty budowlane

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ST-01

Specyfikacje techniczne ST-01 zawieraja informacje oraz, wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych, ktére zostang wykonane w ramach Inwestycji pod nazwa: przebudowa
gtownej przepompowni Sciekow w Bielsku Podlaskim.

1.2. Cel i przedmiot Inwestycji

Inwestycja jest elementem sktadowym projektu ,Uporzadkowanie gospodarki Sciekowej na terenie
miasta Bielsk Podlaski”.

Projektowana przebudowa gtownej przepompowni S$ciekow w Bielsku Podlaskim ma na celu
uregulowanie gospodarki sciekowej i osadowej obiektu, tj. zminimalizowanie emisji zanieczyszczen
przedostajacych sie do gruntu i wdd gruntowych wraz ze sciekami bytowo-gospodarczymi, a co za tym
idzie poprawa stanu srodowiska naturalnego.
1.3.  Przedmiot Inwestycji

Przedmiotem inwestycji jest przebudowa gtownej przepompowni Sciekéw, sktadajacej sie z dwodch
budynkéw: pompowni i budynku socjalnego z agregatornig oraz infrastruktury im towarzyszacej, a
takze wiaty na kontenery ze skratkami. Projekt obejmuje rowniez zagospodarowanie terenu w zakresie
infrastruktury technicznej oraz przebudowy nawierzchni utwardzonych i wymiany czesci frontowej
istniejacego ogrodzenia. Przemiotem niniejszej specyfikacji technicznej jest rowniez wykonanie
systemu wizualizacji, monitoringu i sterowania praca 11 szt. lokalnych przepompowni S$ciekow
potozonych na terenie miasta Bielsk Podlaski.

1.4. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w zalecaniu i wykonywaniu robot opisanych w
pkt. 1.1 jako czes¢ Dokumentow Przetargowych.

1.5. Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczna

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznej podane sa odnosniki do stosowania norm i standardow.
Przywotane normy i standardy winny byc traktowane jako integralna czesc¢ Specyfikacji Technicznej
i czytane w potaczeniu z Rysunkami i Specyfikacjami, w ktérych sa wymienione. Zaktada sie, iz
Wykonawca dogtebnie zaznajomi sie z ich zawartoscia i wymaganiami. Zastosowanie beda miaty
ostatnie wydania norm i standardow wedtug stanu na 30 dni przed data zamkniecia przetargu, o ile
wyraznie nie stwierdzono inaczej. Roboty nalezy wykona¢ w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z
obowigzujacymi regulacjami, normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Specyfikacjami
Technicznymi.

1.6. Dokumenty i czynnosci wymagane od Oferenta /Wykonawcy/

1.6.1. Etap przetargu - dotaczy¢ dodatkowy wykaz dokumentéw do oferty przetargowej

a) Dokumentacja zamienna zawierajaca obliczenia i szczegétowe rysunki techniczne. Dotaczy¢ w
przypadku zastosowania innych niz wymienionych w dokumentacji technicznej: urzadzen, armatury i
zestawow technologicznych.

b) Dla wszystkich zmienionych elementéw zataczy¢: atesty, aprobaty techniczne, karty katalogowe
oraz DTR (Dokumentacje Techniczno Ruchowe). W przypadku innego zestawu hydroforowego oraz
innych zestawow filtracyjnych i aeracji nalezy dotaczyc atesty PZH (Panstwowego Zaktadu Higieny).

c) Wykaz sprzetu potwierdzajacy posiadanie maszyn i zaplecza technicznego pozwalajacego na
wykonanie zestawdw technologicznych stacji zgodnie z przyjetym rezimem wykonania. W przypadku
braku takich maszyn oferent powinien w dokumentach przetargowych wskazac firme (podwykonawce /
dostawce), zdolng spetni¢ powyzsze wymagania i udokumentowaé dysponowanie odpowiednim
sprzetem.

d) Deklaracja producenta zestawow technologicznych posiadania wtasnej sieci serwisowej zawierajaca
nastepujace informacje:

. liczba pracownikéw serwisu gwarancyjnego (wymagana nie mniejsza niz 4 osoby),
. lokalizacja wszystkich posiadanych oddziatow serwisowych,
. reakcja serwisu nie dtuzsza niz 8h.
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1.6.2. Dokumenty i czynnosci wymagane przed rozpoczeciem robét

a) harmonogram robot,

b) harmonogram pracy sprzetu,

c) plan zaplecza budowy,

d) uzgodnienia niezbedne do rozpoczecia robot wynikajace z odpowiednich przepisow .
1.6.3. Dokumenty i czynnosci wymagane w czasie trwania robot

a) rysunki wykonawcze,

b) uzgodnienia (na przyktad z Urzedem Dozoru Technicznego),

) aprobata materiatow,

d) raporty z kontroli, préb i odbiorow,

e) tygodniowe/miesieczne raporty uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.
1.6.4. Dokumenty i czynnosci wymagane po zakoriczeniu robdt

a) inwentaryzacja powykonawcza, rysunki powykonawcze,

b) proby wody,

c) protokoty odbioru czesciowego,

d) protokoty odbioru koncowego.

1.7. Okreslenia podstawowe

W Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco;

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce - upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Laboratorium - laboratorium badawcze zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, stuzace do
prowadzenia wszelkich badan i prob zwiagzanych z realizacja kontraktu oraz ocena jakosci materiatow i
robot.

Materiaty - wszelkie surowce i produkty niezbedne do wykonywania robdt zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej.

Wyceniony przedmiar robot - przedmiar robét wyceniony przez Wykonawce i stanowiacy czes¢ jego
Oferty.

1.8.  Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.8.1. Przekazanie Budowy

W terminie okreslonym w Umowie Warunkoéw Kontraktu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Plac
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, jakie sa
niezbedne dla Robot, Dokumentacje Projektowa (Projekt Budowlany)
i Specyfikacje Techniczna.

1.8.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zawiera wszystkie rysunki, obliczenia oraz inne dokumenty niezbedne do
realizacji zadania.

1.8.3. Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu

Wykonawca otrzyma od Inspektora Nadzoru po przyznaniu Kontraktu 1 egzemplarz dokumentacji
projektowej (projekt budowlany) na roboty objete Kontraktem. W okresie przygotowywania ofert petna
dokumentacja projektowa znajduje sie¢ do wgladu w Przedsiebiorstwie Komunalnym Sp. z o0.0. w
Bielsku Podlaskim, ul. Studziwodzka 37.

1.8.4. Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce

1. Wykonawca sporzadzi dokumentacje powykonawcza, w tym dokumentacje geodezyjng
powykonawcza, dla zrealizowanych Robét zgodnie z obowiazujacymi przepisami umozliwiajaca
naniesienie zmian na mape zasadnicza do ewidencji gruntow i budynkow, ewidencji sieci uzbrojenia
terenu oraz kopie mapy powstatej w oparciu o geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza. Koszt tej
dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych.
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2. Wykonawca dostarczy instrukcje obstugi i dokumentacje techniczno - ruchowa dla dostarczonych
przez niego urzadzen oraz systemow technologicznych. Koszt tej dokumentacji nalezy uwzgledni¢c w
cenach jednostkowych Robot.

1.8.5. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi

1. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne dostarczone Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru sa istotnymi elementami Kontraktu i jakiekolwiek wymagania zawarte w jednym z tych
dokumentéw sa dla Wykonawcy tak samo obowiazujace, jak gdyby byty zawarte we wszystkich
dokumentach. W przypadku zaistnienia rozbieznosci wymiary okreslone liczbami sa wazniejsze od
wymiaréw okreslonych wedtug skali rysunkow. Poszczegdlne dokumenty powinny byc traktowane
w nastepujacej kolejnosci pod wzgledem waznosci:

Specyfikacje Techniczne

Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze czerpac korzysci z tytutu btedéw lub przeoczen znajdujacych sie w Dokumentacji
Projektowej lub Specyfikacjach technicznych i w przypadku ich odkrycia winien natychmiast o tym
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry zadecyduje o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.

2. Wszystkie materiaty oraz wykonanie robdt powinny by¢ zgodne z planem sytuacyjnym, profilami
podtuznymi, przekrojami poprzecznymi projektami obiektéow inzynierskich i wymaganiami
materiatowymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej oraz Specyfikacjami Technicznymi.

3. Cechy materiatow i elementow robot powinny by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnosc
z okreslonymi wymaganiami albo z wartosciami srednimi okreslonego przedziatu tolerancji. Przedziat
tolerancji przyjmuje sie w celu uwzglednienia przypadkowych, nieznacznych odchylen od wartosci
docelowych, jakie sg praktycznie nieuniknione.

4. W przypadku, gdy Roboty i Materiaty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub
Specyfikacja Techniczng i bedzie to miato wptyw na niezadowalajaca jakos¢ Robot, to takie materiaty
beda niezwtocznie zastapione innymi, a Roboty te rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.8.6. Zabezpieczenie Placu Budowy

1. Wykonawca jest zobowiagzany do utrzymania ruchu publicznego na Placu Budowy przez, caty okres
realizacji kontraktu, od daty rozpoczecia az do czasu wykonania i przejecia robét,

2. Na czas wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zamontuje oraz utrzyma urzadzenia stuzace
wykonaniu tymczasowych zabezpieczen takich jak: ogrodzenia, porecze, swiatta, urzadzenia
sygnalizacyjne, znaki ostrzegawcze, straz oraz inne rodzaje wykonania zabezpieczenia Robot,
zapewnienia wygody publicznej, itd.

3. Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robét.
1.8.7. Tablice Informacyjne o prowadzonej budowie

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca dostarczy i zamontuje w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem Nadzoru tablice informacyjne zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego. Kazda z tych
tablic bedzie podawata podstawowe informacje o budowie, tres¢ informacji powinna by¢ zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Koszt zamontowania i utrzymania tablic informacyjnych jest uwzgledniona w
cenach jednostkowych Robot.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce przez caty okres realizacji Robot w dobrym
stanie.

1.8.8. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

1. Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony Srodowiska naturalnego.

2. W szczegolnosci Wykonawca zapewni spetnienie nastepujacych warunkow:

Bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub
uciazliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wglad na: lokalizacje magazynow, sktadowisk i
drég dojazdowych.

Zapewni srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

»  zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi,

e zanieczyszczeniami powietrza pytami i gazami,
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. mozliwoscia powstania pozaru.

3. Optaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robdt norm okreslonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obcigza Wykonawce.

1.8.9. Ochrona przeciwpozarowa
1. Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.

2. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

3. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

4. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji albo przez personel Wykonawcy.

1.8.10. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
1. Materiaty, ktore w sposob trwaty beda szkodliwe dla otoczenia nie beda dopuszczone do uzycia

2. Nie dopuszcza sie do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym niz dopuszczalne.

3. Wszystkie materiaty odpadowe uzyte do robodt beda posiadaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoczesnie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw na Srodowisko.

4. Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu roboét ich
szkodliwos¢ zanika np. materiaty pylaste moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy. Zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organow administracji panstwowej.

1.8.11. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy

1.Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat wszystkich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy w tym Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. ,,w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych” (DZ. U. Nr 47. poz.
401). W szczegolnosci Wykonawca ma obowiagzek zadbaé o zdrowie i bezpieczenstwo swych
pracownikow oraz zapewni¢ wtasciwe warunki pracy i warunki sanitarne.

2. Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednig
odziez dla ochrony oséb zatrudnionych na Placu Budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

3. Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne do personelu pracujacego
na Placu Budowy.

4. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej sa
uwzglednione przez Wykonawce w cenach jednostkowych Robot.

1.8.12. Ochrona wtasnosci prywatnej i publicznej

1. Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczanych mu przez zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

2. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

3. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszystkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzenia podziemne, wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajacego.

4. Personel odpowiedzialny za wykonanie robot w poblizu istniejacych instalacji podziemnych bedzie
pamietat o wymogu powiadomienia operatorow istniejacych urzadzen podziemnych o zamiarze
prowadzenia robot w ich poblizu, jak rowniez o optaconym nadzorze przedstawicieli operatorow tych
urzadzen.

5. Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i/lub urzadzen podziemnych lub naziemnych nie wykazanych na
planach i rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru i powstate
bez winy i zaniedbania Wykonawcy zostang usuniete na koszt Zamawiajacego. W pozostatych
przypadkach koszt naprawy urzadzen obcigzy Wykonawce.
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6. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majacych wartos¢ archeologiczna,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru oraz wtadze konserwatorskie i przerwie roboty do czasu
otrzymania dalszych decyzji.

1.8.13. Zabezpieczenie robét

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robdt wszystkich materiatow i urzadzen
wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania placu budowy do daty wydania protokotu odbioru
koncowego i przekazania budowy zamawiajacemu.

2. Kazdy odcinek robét powinien by¢ utrzymany w zadawalajacym pod wzgledem technicznym sposéb
przez caty okres trwania robot, az do momentu dokumentu przekazania budowy Zamawiajacemu.

3. Inspektor nadzoru moze zarzadzi¢ wstrzymanie robdt i podja¢ wszelkie dziatania jakie uzna za
niezbedne jezeli wykonawca nie dostosuje sie w ciggu 24 godzin do jego polecen dotyczacych nalezytej
dbatosci o stan robot i ich zabezpieczenie.

1.8.14. Zgodnos¢ z prawem i innymi przepisami

1. Wykonawca zobowigzany jest zna¢ i stosowa¢ w czasie wykonywania robot wszystkie przepisy
administracji panstwowej i regionalnej, a takze inne ustawowe regulacje i wytyczne dotyczace robot.

2. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i zobowigzuje sie zastosowac do wszystkich
prawnych wymagan dotyczacych uzywania i wykorzystywania opatentowanych metod oraz zobowiazuje
sie na biezaco informowac Inspektora Nadzoru o podejmowanych przez siebie dziataniach poprzez
przedstawienie mu kopii pozwolen i wtasciwych dokumentow.

1.8.15. Rdwnowaznos$¢ norm i zbioréow przepiséow

Gdziekolwiek w dokumentacji powotywane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ maja
materiaty, wyposazenie, sprzet i inne dostarczone towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowiazywaty najnowsze wydania lub poprawionego wydania powotywanych norm i przepisow o ile w
dokumentacji nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotywane normy i przepisy panstwowe
lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga byc¢ stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Dodatkowym dokumentem stanowiacym o réwnowaznosci urzadzen sa ,Warunki oceny
rownowaznosci projektowanych materiatow i urzadzen” dotaczone do dokumentacji przetargowej.

2. Materiaty

2.1. Wymagania ogélne
1. Wszystkie materiaty stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robét powinny:
by¢ nowe i nieuzywane, odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w niniejszych
Specyfikacjach Technicznych i w Dokumentacji Projektowej oraz, innych nie wymienionych ale
obowiazujacych norm i przepisow, posiada¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w tym
rowniez $wiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz wymagane certyfikaty bezpieczenstwa.

2. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwiazane z dostawa Materiatow niezbednych do wykonywania
robot.

2.2. Zrodta uzyskania materiatow

1. Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do prowadzenia robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz, probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

2. Zatwierdzenie partii (czesci) materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

3. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego zrédta w sposdb ciagty spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznej w
czasie postepu robot.

2.3. Pozyskiwanie materiatdéw miejscowych

1. Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wtaczajac w to zrodta wskazane przez zamawiajacego i
jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.
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2. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakichkolwiek zrodet.

3. Wykonawca ponosi wszelkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczaniem materiatéw do robot.

4. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow i miejsca pozyskiwania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po zakonczeniu robét. Za
wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopdw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegoélnione w Umowie.

6. Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.4. Materiaty niezgodne ze Specyfikacjami Technicznymi

1. Wykonawca usunie z terenu budowy lub umiesci w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru
materiaty, ktére nie odpowiadaja wymaganiom Specyfikacji technicznej. Jezeli Inspektor Nadzoru
wyrazi zgode na wykorzystanie tego rodzaju materiatéow do robot innych, niz tych, do wykonania
ktorych byty pierwotnie wyznaczone. Koszt uzycia materiatow do tej czesci robét bedzie odpowiednio
przez niego zweryfikowany.

2. Kazda czesc robdt wykonana przy uzyciu materiatéw, ktore nie zostaty sprawdzone przez Inspektora
Nadzoru lub przez jego zatwierdzone, bedzie realizowana na wtasne ryzyko Wykonawcy.

3. Wykonawca powinien mie¢ $wiadomos¢, ze wykonana w ten sposdb czes¢ robot moze nie zostac
zaakceptowana, a nalezne za nig ptatnosci wstrzymane.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

1. Wykonawca zapewni aby czasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wykorzystania do robot byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakosc i wtasciwosci do robét i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

2. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrobie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy, w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze byc poézniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. Sprzet
1. Wykonawca jest zobowiazany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywania Robdét. Sprzet uzywany do Robot powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jakosci wskazaniom zawartym w
Specyfikacjach Technicznych, Programie Zamawiania Jakosci lub projekcie organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w powyzszych dokumentach,
Sprzet winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

2. Liczba i wydajnos¢ Sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniami Inspektora
Nadzoru i w terminie przewidzianym Umowa.

3. Sprzet, bedacy wtasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonywania Robot bedzie utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami.

5. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewidujg mozliwos¢ uzycia sprzetu
wariantowego przy wykonywanych Robotach, to Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru takiego sprzetu co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem. Wybrany i zaakceptowany
sprzet nie moze by¢ p6zniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.

6. Sprzet, maszyny i urzadzenia, ktore nie gwarantuja zachowania warunkéw Kontraktu zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do robot.
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4. Transport
1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktore nie wptynag
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i na wtasciwosci przewozonych materiatow.

2. Liczba srodkow transportu bedzie zapewni¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach Inspektora Nadzoru oraz w
terminie przewidzianym Kontraktem.
3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac wszelkie wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego. Srodki transportu, ktére nie beda odpowiadaty warunkom Kontraktu beda na
polecenie Inspektora Nadzoru usuniete z placu budowy.
4. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz na dojazdach do placu budowy.

5. Wykonanie robét

5.1.  Ogdlne zasady wykonywania roboét

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami Specyfikacji Technicznych, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie i wyznaczenie wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez Inspektora Nadzoru.

3. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowane przez Wykonawce zostana poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt.

4. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w
Specyfikacjach Technicznych, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgledni wyniki badan, materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

5. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba wstrzymania robot. Skutki z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Na czas demontazu i montazu zasuw nalezy zakorkowac¢ kanaty korkami pneumatycznym DN 800 i
dn 500 mm. Wykona¢ rurociagi tymczasowe 2 x 150 mm ze studni kanalizacyjnych do komory
czerpalnej pomp o dtugosci ok. 40 m kazdy.

5.2. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Przed rozpoczeciem budowy, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia i uzgodnienia z
Zamawiajacym szczegotowego harmonogramu wykonania prac.

Zaplecze Wykonawcy (budowy)

Wykonawca zbuduje zaplecze budowy (na podstawie wykonanego przez siebie i zaakceptowanego przez
Inzyniera projektu), spetniajace wszelkie wymagania polskiego prawa w tym zakresie. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat takie pomieszczenia biurowe i magazynowe, jakie moga mu by¢
potrzebne do uzytku przy wykonywaniu Robot. Biura beda znajdowac sie na lub w sasiedztwie Terenu
Budowy, zgodnie z zatwierdzonym przez Inzyniera planem. Wykonawca poniesie wszelkie koszty
budowy zaplecza i jego obstugi przez caty czas trwania Robot, wtaczajac w to koszty pozwolen i zajecia
terenu. Na Wykonawcy spoczywa obowiazek uzyskania pozwolenia na dokonanie podtaczen niezbednych
mediéow do zaplecza budowy. Wykonawca bedzie ponosit koszty korzystania z przytaczonych mediow
zgodnie z optatami obowigzujacymi w okresie wykonywania Robot.

Przy projektowaniu zaplecza budowy (biura, warsztaty, magazyny) Wykonawca powinien uzyc
elementéw lub modutow prefabrykowanych majacych estetyczny wyglad. W przypadku uzycia
elementow fabrycznie nienowych Wykonawca, przed zamontowaniem, winien je wyremontowac i
pomalowac doprowadzajac do stanu pierwotnego.

Wykonawca winien uzy¢ elementéw seryjnie podobnych, tworzacych catos¢ dla wydzielonych obiektow.
Pomieszczenia winny by¢ wewnatrz czyste i winny zapewni¢ odpowiednie warunki do pracy i
wypoczynku w czasie przerw. Pomieszczenia przeznaczone na pobyt pracownikow i innego personelu
musza byc¢ regularnie sprzatane, a Smieci i odpadki regularnie usuwane.
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Wykonawca bedzie na biezaco informowat Inzyniera o wszystkich umowach zawartych z wtascicielami
nieruchomosci, dotyczacych ich wykorzystywania przez Wykonawce do celow zwiazanych z realizacjg
Robot. Inzynier ani Zamawiajacy nie beda ingerowaé w takie porozumienia, jesli nie beda one w
sprzecznosci z obowigzujacym prawem lub Warunkami Kontraktu.

Zielen

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszelkie regulacje prawne w zakresie wycinki lub przesadzania
drzew i krzewdw. W okreslonych przypadkach uzyska wszelkie wymagane pozwolenia niezbedne do
prowadzenia wycinki, przesadzania oraz zagospodarowania odpadéw. Przed przystapieniem do wycinki
lub przesadzen wymagajacych pozwolenia Wykonawca wykona (na swoéj koszt) w razie koniecznosci
»raport dendrologiczny” inwentaryzujacy stan zieleni na terenie objetym Robotami oraz inne
niezbedne opracowania i dokumentacje. Wszelkie materiaty pozyskane w ramach wycinki drzew sa
wtasnoscia jednostki wskazanej w pozwoleniu na prowadzenie wycinki. W innych przypadkach
pozostaja wtasnoscia Zamawiajacego, ktory w porozumieniu z Inzynierem podejmuje ostateczna
decyzje o formie ich zagospodarowania.

Koszt zagospodarowania wraz z kosztami towarzyszacymi (np. zatadunek, transport, roztadunek, optaty
za sktadowanie i utylizacje, itp.) ponosi Wykonawca. Optaty administracyjne zwiazane z wycinka drzew
ponosi Zamawiajacy. Wszelkie prace z zakresu utylizacji odpadoéw winny odbywac sie po uzyskaniu
wymaganych prawem zezwolen, zatwierdzeniu przez Zamawiajacego i akceptacji Inzyniera. W zasiegu
koron drzew prace ziemne nalezy wykonywac recznie pod katem nie uszkadzania ich korzeni.
Dodatkowo w czasie realizacji inwestycji zostang wdrozone m.in. nastepujace $rodki zapobiegawcze:

- zakaz wykonywania wykopow blizej niz 2 m od pnia,

- prace w obrebie korzeni beda wykonywane tylko sposobem recznym,

- zakaz odcinania korzeni szkieletowych,

- maksymalne skrocenie okresu narazenia korzeni na przesuszenie podczas upatow,

- zakaz sktadowania na powierzchni wyznaczonej rzutem korony drzew materiatéw chemicznych i
budowlanych (zwtaszcza mat. sypkich),

- zakaz wysypywania, sktadowania, wylewania w obrebie drzew srodkow trujacych,

- zakaz postoju i poruszania sie ciezkim sprzetem budowlanym pod drzewami,

- ogrodzenia - przy drzewach dojrzatych teren ogrodzony bedzie obejmowac powierzchnie

rowna rzutowi koron, przy drzewach waskich powierzchnia ogrodzona bedzie obejmowac

obszar o srednicy rownej 2-krotnej srednicy korony drzewa,

- ostony przypniowe (odeskowania, ostony z maty stomianej badz juty) - ostona z desek wokot

catego pnia wys. nie mniej niz 150 cm; dolna cze$¢ desek bedzie opierac sie na podtozu;

oszalowanie bedzie opasane drutem badz tasma co 40-60 cm (min.3 razy); deski beda

scisle przylegac do pnia (zamiast desek dopuszcza sie zastosowanie mat stomianych, folii
pecherzykowych, juty).

Jezeli roslinnosc, ktora ma byc zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce,

to bedzie ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie

wtadze.

Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni
Wykonawca odpowiada za utrzymanie porzadku i w dobrym stanie technicznym chodnikéw i jezdni
zarowno na Terenie Budowy, jak tez na drogach dojazdowych do Terenu Budowy.

Wykonywanie robét towarzyszacych przebudowie przepompowni sciekow

Do robot towarzyszacych podstawowemu zakresowi prac nalezy miedzy innymi:

- Przepompowywanie wod pompa zatapialng do studni dwufunkcyjnej.

- Oczyszczenie komor ze ztogow osadowych i piasku wraz z utylizacja odpadow

- Demontaz istniejacych urzadzen i armatury

Z uwagi na ciagty naptyw $ciekoéw kolektorami DN 800 i DN 500 nalezy przygotowaé dwie pompy lub
motopompy do ttoczenia Sciekow z pominieciem komory naptywowej i wlotowej. Pompa do
tymczasowego przettaczania $ciekéw z kanatu DN 800 powinna mie¢ wydajno$¢ ok. 150 m’/h.
Pompa do przettaczania $ciekéw z kanatu DN 500 powinna mie¢ wydajnos¢ ok. 100 m*/h. Z kazdej
z pomp nalezy utozyé tymczasowe rurociagi o dtugosci ok. 40 m kazdy, umozliwiajace ttoczenie
Sciekow do komory czerpalnej pomp pompowni. Po przygotowaniu tymczasowych pompowni i
rurociagoéw nalezy zestawy przetestowac. Po wykonaniu pozytywnych testow zakorkowac kanaty
przy uzyciu korkéw pneumatycznych i przystapi¢ do prac demontazowych i montazowych.
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Taki sam sposéb postepowania zastosowaé na czas wykonywania robét w komorze wlotowej 2.

Prace rekultywacyjne

Wykonawca obowiazany jest doprowadzi¢ Teren Budowy po zakonczeniu Robét do stanu pierwotnego.
Wykonawca przygotuje dokumentacje fotograficzng obejmujaca stan Terenu Budowy przed
rozpoczeciem Robét oraz po ich zakonczeniu. Dokumentacja ta zostanie przekazana Inzynierowi po
zakonczeniu Robét.

Pozostate prace zwigzane

Prace towarzyszace:

- utrzymanie w czystosci i porzadku stanowiska roboczego,

- wykonanie czynnosci zwiazanych z uprzatnieciem stanowiska roboczego po zakonczeniu robot,

- wykonanie niezbednych zabezpieczen bhp na stanowiskach roboczych oraz wywieszenie znakow
informacyjno - ostrzegawczych wokoét strefy zagrozenia,

Roboty tymczasowe:

- ustawienie, przenoszenie i rozebranie rusztowan, drabin i prostych rusztowan na kobytkach

- zabezpieczenie terenu budowy.

- zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem mienia stanowiacego wtasnos¢ inwestora -
zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem, nie remontowanych lub nie wymienianych
elementow budynku,

- ogrodzenie terenu budowy i terenu na ktdrym moze wystapic¢ zagrozenie dla osdb postronnych;

Ponadto, do zadan Wykonawcy nalezy:

- analiza dokumentacji,

- kompletacja materiatow i ich sktadowanie;

- zabezpieczenie wykopow tasma i tablicami ostrzegawczymi,

- zagospodarowanie usuwanej nawierzchni i materiatow z rozbiorki.

Wszystkie niezbedne koszty robot tymczasowych i prac towarzyszacych winny by¢ uwzglednione w
oferowanej cenie za realizacja przedmiotowego zaméwienia. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej
lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie roboty tymczasowe i prace towarzyszace,
jak rowniez inne czynnosci, badania i wymagania.

5.3. Kontrola jakosci robét
5.3.1. Zasady kontroli jakosci Robot

1. Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagnac
zatozona jakos$¢ robot.

2. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wytaczajac personel laboratorium, sprzet
zaopatrzenie i wszystkie niezbedne urzadzenia do pobierania probek, badan materiatow
i przeprowadzenia prob szczelnosci oraz robot.

3. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano godnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacjach Technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosci sa okreslone w Specyfikacjach Technicznych, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z Umowa.

4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

5. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli niedociagniecia beda tak wazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagniecia zostang usuniete i stwierdzona odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

6. Wszystkie koszty uwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
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5.3.2. Pobieranie prébek

1. Prébki pobierane beda losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

2. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

3. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek z
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

4. Pojemniki do pobierani probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda
opisane i oznakowane w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.3.3. Badania i pomiary

1. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowac¢ mozna wytyczne krajowe albo
norme procedury, zaakceptowane przez, Inspektora Nadzoru.

2. Przed przystapieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wytamaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Podczas realizacji robot konieczne bedzie wykonanie nastepujacych badan:
O pomiar cisnien prébnych,
O pomiary geodezyjne,
O badana zageszczenia gruntu.
5.3.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportdw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie
wynikow badan beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub wg wzoru z nim uzgodnionego.

5.3.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

1. Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do lego celu pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow. Wykonawca zapewni
Inspektorowi Nadzoru przy tym wszelka potrzebna pomoc.

2. Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami Specyfikacji Technicznych na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

3. Inspektor Nadzoru moze pobierac prébki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne. To Inspektor Nadzoru
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych,
badan albo oprze sie wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi.

W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania prdobek
poniesione zostana przez Wykonawce.

5.3.6. _Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko takie materiaty, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow
i dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata
techniczna w, przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja ktore spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznych, Atesty i badania wytworni.
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W przypadku materiatow dla ktorych dokumenty sa wymagane prze Specyfikacje Techniczne kazda
partia materiatow dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty sa wydane przez, producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych
wymagan beda odrzucone.

5.4. Dokumenty Budowy
5.4.1. Dziennik Budowy

1.Dziennik Budowy jest fakultatywnym instrumentem prawnym istniejacym pomiedzy Zamawiajacym a
Wykonawca i Zamawiajacy wymaga, zeby byt prowadzony od dnia rozpoczecia robot do dnia odbioru
koncowego. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie

z obowiazujacymi przepisami, pomimo braku obowiazku jego prowadzenia ze wzgledu na charakter
robot i brak obowiazku uzyskania pozwolenia na budowe (zgtoszenie).

2.Wpisy do dziennika Budowy beda dokonywane regularnie i powinny rejestrowac postep robot,
ochrone osdb, wtasnosci, a takze kwestie techniczne i aspekty zwiazane z zarzadzaniem budowa.

3.Kazdy wpis do Dziennika Budowy powinien by¢ podpisany i opatrzony data z nazwiskiem i opisem
pracy wykonanej przez osobe dokonujaca wpisu. Wszelkie wpisy muszg byc czytelne i zarejestrowane
w chronologicznej kolejnosci.

4. Zataczone do dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datga i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

5. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegoélnosci:
O date przekazania budowy Wykonawcy,

O date przekazania przez zamawiajacego dokumentacji projektowej,

O date zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Programu zapewnienia Jakosci Programu Budowy,

O daty rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych odcinkéw robot,

O postep robot, problemy i przeszkody wynikte w trakcie wykonywania robot, dat,

O przyczyny i czas trwania opoznien, uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

O date i czas trwania oraz powody zarzadzenia przez Inspektora Nadzoru wstrzymania robot,

0 daty zakonczenia i odbioru robot ulegajacych zakryciu oraz czesciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

O uwagi, polecenia i zalecenia Inspektora Nadzoru,

O stan pogody oraz temperature powietrza wystepujace w okresie wykonywania robot
podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

O zgodnosc warunkow geotechnicznych z wymaganiami dokumentacji projektowej,

O dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

O dane dotyczace wykonania zabezpieczenia robét,

0 dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek i przeprowadzania badan z podaniem kto
je przeprowadzat,

0 wyniki prob poszczegolnych elementéw budowy z podaniem kto je przeprowadzat,
O inne istotne informacje zwiazane z przebiegiem robot.

6. Zapytania, uwagi lub propozycje Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy zostang przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sieg.

7. Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru wprowadzone do Dziennika Budowy wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska.

8. Wpis projektanta obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sige. Projektant nie jest jednak
strong Umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

5.4.2. Ksiega obmiarow

1. Ksiega obmiaréw jest dokumentem, do ktorego wpisywane sg ilosci kazdego odcinka wykonywanych
robot.
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2. Szczegotowe dane dotyczace obmiardw sg regularnie wprowadzane do ksiegi obmiaréw i wpisywane
pod katem odcinkow i jednostek zastosowanych w przedmiarze.

5.4.3. Dokumenty laboratoryjne

Dokumenty Wykonawcy takie jak dziennik laboratoryjny, certyfikaty zapewnienia jakosci, deklaracje
jakosci materiatow, zatwierdzone receptury laboratoryjne oraz wyniki badan powinny by¢
przechowywane w sposob zgodny z opisem zawartym w Programie Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te
beda potrzebne przy procedurze przekazania. Dokumenty przez caty czas powinny by¢ udostepnione
Inspektorowi Nadzoru

5.4.4. Inne dokumenty budowy

Niezaleznie od dokumentdw, o ktérych mowa powyzej, wymienione ponizej dokumenty powinny by¢
takze uznane za Dokumenty Budowy:

O pozwolenie na realizacje inwestycji,

protokoty przekazania Placu Budowy,

dokumenty zatwierdzenia wykonania robot,

procedury, ktdre nalezy zastosowac przy przekazaniu budowy Wykonawcy,

uzgodnienia administracyjne zawarte z osobami trzecimi wraz z innymi uzgodnieniami prawnymi,
certyfikaty odbioru robot,

protokoty ze spotkania na terenie budowy oraz polecenia Inspektora Nadzoru,

korespondencja budowy.

5.4.5. _Przechowywanie dokumentéw budowy

1. Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na terenie budowy w bezpiecznym miejscu.

O0Oo0oo0oogogoad

2. Kazdy zagubiony dokument bedzie niezwtocznie zastawiony zgodnie z wtasciwymi wymogami
prawnymi.

3. Wszystkie dokumenty budowy beda udostepnione do kontroli Inspektora Nadzoru lub Zamawiajacego
kazdorazowo na ich zyczenie.

6. Obmiar robot
6.1. Ogéblne zasady obmiaru robét

1. Obmiar robot bedzie okreslat taktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, w jednostkach okreslonych w Wycenionym Przedmiarze
Robot.

2. Obmiar Robot dokonywany bedzie zgodnie z Klauzula warunkéw Kontraktu.
3 Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiarow.
4. Jakiekolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub Specyfikacjach

Technicznych nie zwalnia Wykonawcy z obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Btedy zostana
poprawione wedtug pisemnych instrukcji Inspektora Nadzoru.

5. Obmiar wykonywanych Robét bedzie przeprowadzony z czestotliwosciag wynikajaca z ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub uzgodnionym przez Wykonawce
i Inspektora Nadzoru.

6.2, Zasady okreslania ilosci Robot i Materiatow
Dtugosci i odlegtosci miedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda obmierzane poziomo wzdtuz linii
osiowej, szerokosci - po prostej prostopadtej po osi.
Jezeli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robét nic podaja tego inaczej, to objetosci liczone
saw m® - jako dtugo$¢ pomnozona przez, $redni przekréj.
Ilosci, ktére maja by¢ obmierzenie wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach - zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.
Roboty pomiarowe do pomiaru lub nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny. Obmiar skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetniane odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w ksiedze obmiardéw. W razie braku miejsca w ksiedze obmiaréw, szkice te

beda dotaczone w formie odrebnego zatacznika do ksiegi. Wzor takiego zatacznika bedzie uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru.
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6.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Urzadzenia i sprzet pomiarowy do obmiaru Robot wymagaja akceptacji Inspektora Nadzoru przed ich
uzyciem.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda dostarczane przez Wykonawce, beda posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie technicznym
przez caty okres, realizacji Robot.

6.4, Wagi i zasady wazeniu

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie on utrzymywac te urzadzenia, zapewniajac w sposob ciagty zachowanie ich
doktadnosci pomiaru wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

6.5. Termin i czestotliwos$é przeprowadzeniu pomiarow

Obmiary beda prowadzone przed czesciowym i koncowym przejeciem Robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszych przerw w prowadzeniu Robot lub wymianie Wykonawcy Robot. Obmiary Robdt
zanikajacych beda prowadzone w czasie wykonywania tych Robot.

Obmiary Robot ulegajacych zakryciu beda prowadzone przed ich zakryciem.
7. Odbidr robot
7.1. Rodzaje odbiorow

W zaleznosci od ustalen w odpowiednich Specyfikacjach Technicznych roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

0O odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
0 odbiorowi czesciowemu,
O odbiorowi koncowemu,
O  odbiorowi pogwarancyjnemu.
7.2. Odbidér robét zanikajacych i ulegajgcych odkryciu
Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dzienniku Budowy i powiadomienia
o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zaryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbidér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie i jakosci czesci wykonanych robét. Odbior czesciowy robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbior robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

7.4, Odbiér konncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontrolnych liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczania robét i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w
ST-01.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacja techniczng i specyfikacja techniczng. W toku odbioru koncowego robot komisja
zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadku
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niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robotach wykonczeniowych komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze
jakos¢ wykonanych robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagan
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w Umowie.

7.5. Dokumenty odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru koncowego robot
sporzadzonego wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca zobowigzany jest przygotowac nastepujace dokumenty:

O dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Umowy,

O specyfikacje Techniczne (podstawowa z Umowy i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne)
receptury i ustalenia techniczne,

O dokumenty zainstalowanego wyposazenia,
0 dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

O wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze specyfikacja
techniczna,

O deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie ze specyfikacja
techniczna,

0 opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacja techniczna,

O rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wtascicielom urzadzen,

0 geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,
O kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
O instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznacza ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajacych
wyznaczy komisja

7.5.1. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze pogwarancyjnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 5.3 ,,0dbior koncowy robot".

8. _Przepisy zwigzane
= Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994 r. z p6zniejszymi zmianami.

= Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Tekst jednolity) Dz. U. z 2000r. Nr 100.
poz. 1086 z p6zniejszymi zmianami).

= Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony S$rodowiska Dz. U. Nr 62. poz. 627,
Z pozniejszymi zmianami).

= Ustawa z dnia 07.06.200lr. o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym odprowadzeniu sciekow
Dz. U. Nr 115. poz. 1229. z pézniejszymi zmianami.

= Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16.06.2003r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 121.poz.
1138).

= Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 05.08.1998r. w sprawie
aprobat i kryteria techniczne oraz jednostkowego losowania wyrobow budowlanych (Dz. U. Nr 107. poz.
679. z p6zniejszymi zmianami).

23



= Ustawa z dnia 16.04.2004r. o wyrobach budowlanych (Dz. U Nr 92, poz. 81),

= Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji 7, dnia 24.09.l') w sprawie
ustalenia geotechnicznych warunkow, posadowienia obiektéw budowlanych (Dz. U. Nr 126, poz.839).

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z. dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690).

= Ustawa z dnia 17.07.2001 r. - Prawo wodne (Dz. U. Nr | 15. poz. 122).
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ST-02 INSTALACJE | URZADZENIA SANITARNE

Kod CPV 45252100-9 Zaktady oczyszczania $ciekow

1. Wstep

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Technicznych (ST) sa wymagania technicznie wykonania
i odbioru robot zwiazanych z przebudowa przepompowni gtownej potozonej przy ul. Dubicze w
Bielsku Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna (ST) dla odbioru i wykonania robét, stanowia zbiér wymagan technicznych i
organizacyjnych, dotyczacych procesu realizacji i kontroli jakosci robdt. Sa one podstawa, ktérej
spetnienie warunkuje uzyskanie odpowiednich cech eksploatacyjnych budowli. ST stanowi czes¢
Dokumentéw Przetargowych na wykonanie zadania.

1.3. Zakres robét

Prace instalacyjne
1.  Dostawa prefabrykowanych elementéw z urzadzeniami i armatura,
2.  Montaz elementow i urzadzen
1.4. 0Ogélne wymagania dotyczace robét zwigzanych z przepompownia

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania, ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna, sztuka budowlana, prawem, przepisami BHP i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Przebudowe przepompowni wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa uzgodniong i zatwierdzong
przez Zamawiajacego. Zamawiajacy (Inwestor) dopuszcza zastosowanie urzadzen réwnowaznych,
zastrzegajac sobie prawo do oceny rownowaznosci. Dla oceny propozycji réwnowaznych
Zamawiajacy  zastrzega sobie prawo do korzystania z opinii autora  projektu
i niezaleznych ekspertow.

Ze wzgledéw eksploatacyjnych oraz dla zapewnienia prawidtowej obstugi gwarancyjnej
i pogwarancyjnej Zamawiajacy /INWESTOR/ wymaga, aby urzadzenia byty kompletne i objete
catosciowa gwarancja producenta urzadzenia.

1.4.1. Dokumentacja Projektowa

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w rozdziale ST-01 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna, sztuka budowlana, prawem, przepisami BHP i poleceniami
inspektora nadzoru.

Uktad technologiczny przepompowni sciekdw wraz z technologia montazu i wykonawstwa zestawow
technologicznych wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa uzgodnionag i zatwierdzona przez
Zamawiajacego. Zamawiajacy (Inwestor) dopuszcza zastosowanie urzadzen rownowaznych,
zastrzegajac sobie prawo do oceny rownowaznosci. Dla oceny propozycji réownowaznych
Zamawiajacy zastrzega sobie prawo do korzystania z opinii autora projektu i niezaleznych ekspertow
oraz dokumentu ,,Warunki oceny roéwnowaznosci projektowanych materiatow i urzadzen”.
Udowodnienie rownowaznosci propozycji zamiennych spoczywa na Wykonawcy. Oferenci powinni
obligatoryjnie zataczy¢ do oferty propozycje zastosowanych urzadzen wedtug ponizszego
zestawienia ,, ZALACZNIK - TABELA DO OCENY TECHNICZNEJ OFERTY” z wykazem urzadzen (podac
typ urzadzenia/materiatu budowlanego i producenta) oraz zataczy karty katalogowe.

25



Lp.

Zakres robot technologicznych, elementy wyposazenia
przepompowni sciekow

Ilos¢

Typ
urzadze
nia/ma-

teriatu

Ilos¢/
Szt.

Dostawca/
Producent

Zastawka nascienna czworokatna z ptyta opuszczang z
napedem recznym (komora naptywowa K-1, DN500)

» Montaz nascienny do zamkniecia kanatu o srednicy DN
500;

» Zastawka jest przeznaczona do pracy otworz
zamknij;

e Obustronnie szczelna, wg DIN 19569-4 klasa
szczelnosci 4, do cisnienia rownego wysokosci ptyty
(zawieradta);

« Wymagana analiza naprezen i odksztatcen statycznych
ptyty wykonana Metoda Elementéw Skonczonych -
zataczyc wyniki symulacji komputerowej do akceptacji;

e Materiat uszczelek EPDM; Uszczelnienie gtowne
wymienialne;

»  Wykonanie catkowicie z materiatow nierdzewnych stal
1.4301, elementy ze stali nierdzewnej spawane oraz
zabezpieczone antykorozyjnie za pomoca catosciowej
pasywacji;

« Zastawki powinny zapewnia¢ gtadki przelot dna;

»  Wykonanie scian zgodnie z DIN 18202 tabela 1, wiersz
6, tabela 2 wiersz 1, tabela 3 wiersz 7 (max nieréwnos¢ 2
mm na dtugosci 2 m);

» Nakretka wrzeciona z brazu, samooczyszczajaca sie;

1 szt.

Zasuwy klinowe kotnierzowe z napedem elektrycznym
(Komora K-1, DN800)

0 parametrach:

* Wykonanie - zeliwo sferoidalne (Min. GGG 40)
malowane farbg epoksydowa o min. grubosci 250um
zgodnie z norma GSK lub réwnowazna;

» Petny przelot zasuwy (bez przewezen na wysokosci
klina);

e Dtugos¢ zabudowy krotka F4 wg normy PN-EN 558
tabela 2 seria 14;

» Uszczelnienie pokrywy z korpusem za pomoca
profilowanej uszczelki zagtebionej w korpusie;

« Sruby taczace korpus z pokrywa wpuszczane i
zalewane masa na goraco;

* Prowadzenie klina w prowadnicach bedacych
integralng czescig korpusu zasuwy;

e Stata nakretka klina wykonana z mosiadzu lub
materiatu poréownywalnego;

*  Przystosowane do zamkniecia za pomocga przedtuzacza
w kolumnie z napedem elektrycznym.

» Zastosowanie woda, cieki komunalne, osady
Wymagania dla napedu elektrycznego:

e dowolna pozycja montazowa (dtawiki kablowe zawsze
w jednym kierunku najlepiej skierowane w dot,
ewentualnie w poziomie),

e praca reczna: do ustawiania napedu lub
przesterowania w razie awarii, kétko reczne/korba nie
obraca sie podczas pracy silnika,

e silnik:  trojfazowy  asynchroniczny  silnik  AC:
400V/50Hz, o klasie izolacji F

e automatyczna korekta faz w gtowicy,

» zapewnienie samohamownosci w petnym zakresie
pracy (tryb pracy elektrycznej, recznej, przetaczenie
pomiedzy trybami),

2 szt.
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e uktad pomiaru drogi i momentu (w razie zaniku
napiecia, po przesterowaniu recznym naped zna swoje
potozenie, nie dopuszcza sie by uktad wyposazony byt w
baterie z koniecznosciag wymiany na etapie eksploatacji),

e przytacze elektryczne typu gniazdo/wtyk (jedno
ztacze wielopinowe, gniazdo integralna czescig napedu),
dodatkowe uszczelnienie double seald zapewniajace
szczelnosc przy zdjetym wtyku elektrycznym

» klasa szczelnosci IP68 zgodnie z EN 60 529

» zabezpieczenie antykorozyjne wg klasy korozji C4 lub
wyzszej wg PN-EN 15714-2,

e regulacja i parametryzacja napedu bez uzycia
dodatkowych narzedzi/urzadzen/pilotow,

* odwzorowanie potozenia i przekazanie do systemu
nadrzednego oraz lokalna informacja o potozeniu;

W ramach dostawy urzadzen (napedow elektrycznych)
wymagane jest zapewnienie obstugi gwarancyjnej
urzadzen bezposrednio przez autoryzowany serwis
producenta w Polsce.

Zasuwy klinowe kotnierzowe reczne (Komora K-2, Dn800)
0 parametrach:

* Wykonanie - zeliwo sferoidalne (Min. GGG 40)
malowane farba epoksydowa o min. grubosci 250pum
zgodnie z norma GSK lub réwnowazna;

» Petny przelot zasuwy (bez przewezen na wysokosci
klina);

e Dtugos¢ zabudowy krotka F4 wg normy PN-EN 558
tabela 2 seria 14;

» Uszczelnienie pokrywy z korpusem za pomoca
profilowanej uszczelki zagtebionej w korpusie;

« Sruby taczace korpus z pokrywa wpuszczane i
zalewane masa na goraco;

* Prowadzenie klina w prowadnicach bedacych
integralng czescia korpusu zasuwy;

e Stata nakretka klina wykonana z mosiadzu lub
materiatu porownywalnego;

*  Przystosowane do zamkniecia za pomocga przedtuzacza
kotkiem.

Zastosowanie woda, cieki komunalne, osady

1 szt.

Zastawka nascienna czworokatna z ptyta opuszczang z
napedem elektrycznym (DN80O, przelew awaryjny)

» Zastawka jest przeznaczona do pracy otworz
zamknij;

e Obustronnie szczelna, wg DIN 19569-4 klasa
szczelnosci 4, do cisnienia réownego wysokosci ptyty
(zawieradta);

» Wymagana analiza naprezen i odksztatcen statycznych
ptyty wykonana Metoda Elementéw Skonczonych -
zataczyc wyniki symulacji komputerowej do akceptacji;

e Materiat uszczelek EPDM; Uszczelnienie gtowne
wymienialne;

»  Wykonanie catkowicie z materiatow nierdzewnych stal
1.4301, elementy ze stali nierdzewnej spawane oraz
zabezpieczone antykorozyjnie za pomoca catosciowej
pasywacji;

»  Zastawki powinny zapewnia¢ gtadki przelot dna;

» Montaz nascienny za pomocg kotw chemicznych;

»  Wykonanie scian zgodnie z DIN 18202 tabela 1, wiersz
6, tabela 2 wiersz 1, tabela 3 wiersz 7 (max nieréwnos¢ 2
mm na dtugosci 2 m);

» Nakretka wrzeciona z brazu, samooczyszczajaca si€;
Wymagania dla napedu elektrycznego:

1 szt.
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e dowolna pozycja montazowa (dtawiki kablowe zawsze
w jednym kierunku najlepiej skierowane w dot,
ewentualnie w poziomie),

e praca reczna: do ustawiania napedu lub
przesterowania w razie awarii, kétko reczne/korba nie
obraca sie podczas pracy silnika,

e silnik:  trojfazowy  asynchroniczny  silnik  AC:
400V/50Hz, o klasie izolacji F

e automatyczna korekta faz w gtowicy,

» zapewnienie samohamownosci w petnym zakresie
pracy (tryb pracy elektrycznej, recznej, przetaczenie
pomiedzy trybami),

e uktad pomiaru drogi i momentu (w razie zaniku
napiecia, po przesterowaniu recznym naped zna swoje
potozenie, nie dopuszcza sie by uktad wyposazony byt w
baterie z koniecznoscig wymiany na etapie eksploatacji),

» przytacze elektryczne typu gniazdo/wtyk (jedno
ztacze wielopinowe, gniazdo integralna czescia napedu),
dodatkowe uszczelnienie double seald zapewniajace
szczelnosc przy zdjetym wtyku elektrycznym

» klasa szczelnosci IP68 zgodnie z EN 60 529

e zabezpieczenie antykorozyjne wg klasy korozji C4 lub
wyzszej wg. PN-EN 15714-2,

* regulacja i parametryzacja napedu bez uzycia
dodatkowych narzedzi/urzadzen/pilotow,

e odwzorowanie potozenia i przekazanie do systemu
nadrzednego oraz lokalha informacja o potozeniu;

W ramach dostawy urzadzen (napedow elektrycznych)
wymagane jest zapewnienie obstugi gwarancyjnej
urzadzen bezposrednio przez autoryzowany serwis
producenta w Polsce.

Pompy Sciekow

Wszystkie urzadzenia powinny pochodzi¢ od jednego
producenta i posiadaé serwis firmowy lub autoryzowany
na terenie Polski gwarantujacy szybka obstuge
gwarancyjna jak i pogwarancyjna.

. Stosowa¢ pompy wyposazone w wirniki otwarte
lub pototwarte symetryczne, samooczyszczajace sie,
wspotpracujace z dyfuzorem wlotowym wyposazonym w
rowek spiralny wspomagajacym samooczyszczanie czesci
hydraulicznej, gwarantujac utrzymanie statej, wysokiej
sprawnosci. Nie dopuszcza sie stosowania wirnikow typu
,VORTEX” ze wzgledu na bardzo mata sprawnosc.

. Wirnik powinien umozliwia¢ pompowanie $ciekdéw
zawierajacych ciata state i wtokniste oraz osadow
Sciekowych do 8% smo;

. Obudowa silnika oraz korpus hydrauliczny pompy
wykonane z zeliwa klasy min. GG25;
. Wat pompy powinien by¢ utozyskowany w

tozyskach  tocznych  niewymagajacy  dodatkowego
smarowania oraz regulacji,

. Wat pompy powinien by¢ wykonany ze stali
nierdzewnej o  wtasciwosciach  mechanicznych i
antykorozyjnych nie gorszych niz stal klasy EN 1.4057
(AISI 431);

. Wat pompy pomiedzy silnikiem, a kanatem
przeptywowym pompy powinien by¢ uszczelniony za
pomoca, Wwysokiej jakosci podwdjnego uszczelnienia
mechanicznego z pierscieniami uszczelnienia
zewnetrznego wykonanymi z materiatu o odpornosci
antykorozyjnej na scieki nie gorszej niz weglik wolframu i

3 szt.
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gestosci materiatu nie nizszej niz 14g/cm3, pracujacymi
niezaleznie od kierunku obrotow. Dla pomp o mocy
rownej i wiekszej niz 7,5kW stasowal uszczelnienie
zblokowane. Uszczelnienie produkowane przez dostawce
urzadzenia;

. Silnik pompy powinien by¢ wykonany ze stopniem
ochrony IP 68, z klasg izolacji silnika H(180°C), rodzajem
pracy S1, do zasilania pradem zmiennym 3-fazowym, 400
V, 50 Hz, umozliwiajacy 30 uruchomien na godzine;

. Pompy o mocy réwnej i wiekszej niz 7,5kW
powinny by¢ wyposazone w komore inspekcyjna/buforowa
niewypetniona olejem, zlokalizowana pomiedzy czescia
hydrauliczng pompy, a silnikiem, w ktérej zamontowany
zostanie czujnik przecieku,

. Pompy wyposazone w czujnik przecieku w
komorze silnika;

. Nie dopuszcza sie stosowania czujnikéw przecieku
pojemnosciowych w komorach olejowych;

. Silnik pompy powinien posiada¢ wbudowane w
uzwojenia stojana czujniki termiczne odtaczajace pompe
od zasilania w przypadku przecigzenia silnika. Czujniki
termiczne winny dziata¢ w temperaturze od 125 st.C;

. Praca termokontaktow i czujnika przecieku
kontrolowana przez montowany w szafie sterowniczej
przekaznik wspotpracujacy z uktadem sygnalizacyjnym,

. Komora hydrauliczna pompy przystosowana do
podtaczenia uktadu wspomagajacego mieszanie Sciekow
przed wypompowaniem np. hydrodynamicznego zaworu
ptuczacego. Zastosowanie zaworu ptuczacego nie wymaga
zastosowania dodatkowego zrddta zasilania oraz
odrebnego uktadu sterowania;

. Punkt pracy pompy powinien by¢ zgodny z
wymaganiami szczegotowymi i aktualnymi wymogami
eksploatatora oraz danymi projektowymi.

Charakterystyka pomp:

. Stosowa¢ pompy monoblokowe zatapialne do
instalacji stacjonarnej "suchej”, z silnikiem pompy
ustawionym pionowo; krociec wylotowy pompy DN150
owiercony;

. Wydatek Qmin=79.0 l/s przy Hc=16 m;

. Ciagta charakterystyka hydrauliczna pompy w
zakresie od Q=10 l/s do Q=140 U/s;

. Minimalna sprawnos¢ hydrauliczna w punkcie
pracy: 79%;

. Maksymalny pobor mocy na wale pompy P2 w
punkcie pracy: P,=16.2 kW;

. Maksymalna moc znamionowa silnika
elektrycznego: P,=18.5 kW;

. Maksymalna predkos¢ obrotowa silnika pompy:
1460 obr/min.;

. Wirnik oraz dyfuzor wlotowy pompy powinien by¢

wykonany z utwardzonego zeliwa wysokochromowego, z
min. 25% chromu. Powierzchnia robocza wirnika
utwardzona do min. 60 HRC;

. Pompa wyposazona w ptaszcz chtodzacy o
zamknietym obiegu wypetnionym niegroznym dla
srodowiska glikolem;

. Pompa wyposazona w kabel zasilajacy o dtugosci
L=10m;
. Masa pompy do 310 kg.
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Zawory  zwrotne kulowe kotnierzowe (Dn300,
Pomieszczenie pompowni)

» Korpus i pokrywa: z zeliwa sferoidalnego (min GGG-
40), malowane farba epoksydowa o min. grubosci 250 pm
zgodnie z norma GSK lub réwnowazna

- Siedzisko kuli w korpusie toczone;

- Zawor z petnym przelotem w pozycji otwartej;

- Podczas przeptywu medium kula musi znajdowad sie
zawsze ruchu wirowym;

- Zawor z mozliwoscia stosowania w pozycji pionowej i
poziomej;

- Sruby pokrywy: ze stali nierdzewnej;

- Uszczelka potaczenia pokrywy i korpusu z gumy NBR,
zagtebiona w rowku w korpusie;

- Kula: DN 50 - 100: rdzen z aluminium

- DN 125 - 400: rdzeh z zeliwa szarego (GG-25),|3 szt.
zawulkanizowany zewnetrznie powtoka z gumy NBR o min.
grubosci 1,5 mm

e Dtugosc¢ zabudowy F6 wg normy DIN 3202;

e Owiercenie kotnierzy wg normy DIN 2501;

» Testy: - proba szczelnosci woda wg ISO 5208

- szczelno$¢ zamkniecia przy cisnieniu roboczym: 1,1 x
PN,

- wytrzymatos¢ korpusu: 1,5 x PN,

- szczelno$¢ zamkniecia przy niskim cisnieniu: 0,2 bar,

- dla DN < DN 100: max. przeciek = 1 litr / 10 min.,

- dla DN > DN 100: max. przeciek = 3 litry / 10 min.
Dokumenty potwierdzajace wymagania:

Karty katalogowe

Deklaracje zgodnosci

Zasuwy klinowe kotnierzowe reczne (Pomieszczenie
pompowni, Dn350)

0 parametrach:

 Wykonanie - zeliwo sferoidalne (Min. GGG 40)
malowane farba epoksydowa o min. grubosci 250pum
zgodnie z norma GSK lub rownowazna;

» Petny przelot zasuwy (bez przewezen na wysokosci
klina);

» Dtugos¢ zabudowy krotka F4 wg normy PN-EN 558
tabela 2 seria 14;

e Uszczelnienie pokrywy z Kkorpusem za pomoca|4 szt.
profilowanej uszczelki zagtebionej w korpusie;

« Sruby taczace korpus z pokrywa wpuszczane i
zalewane masg ha goraco;

e Prowadzenie klina w prowadnicach bedacych
integralng czescig korpusu zasuwy;

e Stata nakretka klina wykonana z mosiadzu lub
materiatu porownywalnego;

*  Przystosowane do zamkniecia za pomocga przedtuzacza
kotkiem.

Zastosowanie woda, cieki komunalne, osady

Zasuwy klinowe kotnierzowe reczne (Pomieszczenie
pompowni, Dn800)

0 parametrach:

* Wykonanie - zeliwo sferoidalne (Min. GGG 40)
malowane farba epoksydowa o min. grubosci 250pum| 2 szt.

zgodnie z norma GSK lub réwnowazna;

» Petny przelot zasuwy (bez przewezen na wysokosci
klina);

» Dtugos¢ zabudowy krotka F4 wg normy PN-EN 558
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tabela 2 seria 14;

e Uszczelnienie pokrywy z Kkorpusem za pomoca
profilowanej uszczelki zagtebionej w korpusie;

« Sruby taczace korpus z pokrywa wpuszczane i
zalewane masa na goraco;

e Prowadzenie klina w prowadnicach bedacych
integralng czescig korpusu zasuwy;

e Stata nakretka klina wykonana z mosiadzu lub
materiatu porownywalnego;

*  Przystosowane do zamkniecia za pomocga przedtuzacza
kotkiem.

Zastosowanie woda, cieki komunalne, osady

Krata schodkowa mechaniczna
Automatyczna krata schodkowa o parametrach:

e maksymalny przeptyw -100 /s

» wielkos$¢ szczelin (przeswit) - 4mm

» szerokosc kanatu - 0k. 920 mm
» gtebokosc kanatu - ok. 1700 mm
» szerokosc kraty - ok. 850 mm
» szerokosc czesci roboczej - ok. 600 mm
» catkowita dtugos¢ kraty - ok. 3815 mm

»  wysoko$¢ zrzutu odpadow z kraty - ok. 905 mm
» szeroko$¢ laminy (ruchome/nieruchome)- w granicach
3/2 mm

9 |+ promien obrotu - ok. 3694 mm 1 kpl.
» kat nachylenia kraty - ok. 50°
* naped elektryczny (400V, 3f, 50Hz)- nie wiecej niz
Pmax=2,2 kW, min IP55,
» gtowna konstrukcja kraty wykonana ze stali w gat.
OH18N9 (AISI 304)
» dolne laminy zanurzone w sciekach wykonane ze stali
w gat. OH18N9 (AISI 316/PP)
» gorne laminy stuzace do transportu skratek wykonane
Z tworzywa odpornego na Scieranie i zuzycie mechaniczne
e system zruszania piasku przed krata powietrzem lub
woda.
. masa kraty - ok. 1 385 kg
Prasoptuczka skratek
o nastepujacych parametrach:
» maksymalna wydajnos¢ bez przemywania skratek
nie mniej niz2 m3/h
« maksymalna wydajnosc¢ z przemywaniem skratek
nie mniej niz 0,75 m3/h
» dtugos¢ elementu wlotowego - ok. 2x950 mm
» catkowita dtugos¢ prasoptuczki - ok. 2.766 mm
» szerokos$¢ prasoptuczki - ok. 350 mm
» S$rednica przenosnika slimakowego - nie mniej niz 200
mm

101° srednica watka Slimakowego nie mniej niz 60 mm 1 kpl.

» grubos¢ spirali slimaka - nie mniej niz 8 mm

»  wysoko$¢ zrzutu skratek z uktadu ok. 3.200 mm

» potrzebne cisnienie wody myjacej - w granicach3-
5bar

* zuzycie wody myjacej - ok. 40 l/cykle

* naped elektryczny (400V, 3f, 50Hz) - nie
wiecej niz Pmax=3,0 kW, IP55,

* konstrukcja prasoptuczki wykonana ze stali w gat.
OH18N9 (AISI 304) dopasowana do zrzutu skratek z kraty
zgrzebtowej

» materiat listew prowadzacych slimak

poliamid
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« spirala slimaka wykonana ze stali weglowej odpornej

na zuzycie zabezpieczone podktadem i farba
chlorokauczukowa

przyblizona masa prasoptuczki z transporterem

ok. 410 kg

11

Prasa hydrauliczna skratek

Do transportu skratek z poziomu -1 na poziom parteru
przewidziano przenosnik hydrauliczny o nastepujacych
parametrach:

Zaprojektowano prase hydrauliczna o nastepujacych
parametrach:

» podajnikiem jest zespol cylinder - ttok napedzany
hydraulicznie,

* dno obudowy cylindra posiada otwory umozliwiajace
odprowadzenie odcisnietej podczas transportu skratek
wody

e obudowa stal 1.4301,

+ Srednica ttoka - 250 mm,

» szerokos$c¢ wsypu - 700 mm,

»  wysokos¢ wsypu - 700 mm,

» przewdd ttoczny skratek - stal 1.4301, DN 300 mm,

» dtugos¢ przewodu ttocznego - 6,20 m,

»  wysoko$¢ podnoszenia - 5000 mm,

« wydajnos¢ - 1,0 m*/h

»  krociec odwodnieniowy - dn 50 mm stal 1.4301

* moc silnika pompy hydraulicznej - 2,2 kW

1 kpl.

12

Modut telemetryczny
Modut o parametrach nie gorszych niz:
- 8 wejsc binarnych
- 8 wejs¢/wyjs¢ binarnych
- 2 wejscia analogowe 4..20mA
- Optoizolacja portow komunikacyjnych
(RS232/RS485/RS422)
- Standardowe protokoty komunikacyjne (MODBUS RTU)
- Roztaczna listwa zaciskowa

Tryb FlexSerial - programowanie protokotow
niestandardowych
- Zegar czasu rzeczywistego RTC
- Mozliwos¢ zdalnej aktualizacji
- Tryb przezroczysty portu komunikacyjnego
- Transmisja spontaniczna - od zaprogramowanych stanow
alarmowych
- Rejestracja zdarzen o rozdzielczosci 0,1s
- Zabezpieczenie przed nieuprawnionym dostepem w
postaci listy uprawnionych numerow telefonéw i IP,
opcjonalnie hasto
- Na diodach LED stany: statusu modutu, komunikacji
GSM, poziom sygnatu GSM, aktywnos¢ GPRS, aktywnosc
portu komunikacyjnego, stan wejs¢/wyjsc binarnych

1 kpl.

13

Ptywak o parametrach nie gorszych niz:
- praca w cieczy o temperaturze od 0 do 50st.C
- ochrona 11P68
- kat przetaczania 45st.
- objetos¢ 990 cm3
- cisnienie dopuszczalne 2 Bar
- podwojne zabezpieczenie przed dostaniem sie cieczy do
srodka czujnika
- obte i pozbawiony jakichkolwiek krawedzi
- kabel neoprenowy
- mozliwos¢ bezposredniego sterowania pompa o mocy do

1 kpl.
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0,75kwW

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST, innymi przekazanymi dokumentami i poleceniami Inspektora Nadzoru. Dane
okreslone w Dokumentacji Projektowej ST powinny by¢ uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach dopuszczalnych tolerancji, a wymagania wyszczegdlnione w
cho¢by jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystac btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych. W
przypadku rozbieznosci pomiedzy opisami Specyfikacji Technicznej i Dokumentacji Projektowej
pierwszenstwo posiadaja zapisy Dokumentacji Projektowej.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i
wptynie to na niezadowalajaca, jakoS¢ wykonanej roboty to takie materiaty i roboty beda
niezwtocznie zastgpione innymi, a ponowne ich wykonanie obciazy Wykonawce.

1.5. Materiaty

Warunki ogélne stosowania materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-01
»,Wymagania ogdlne”.

Wymagania szczegétowe dla materiatow
UWAGA!

Z uwagi na ciagty naptyw sciekow kolektorami DN 800 i DN 500 nalezy przygotowaé¢ dwie pompy
lub motopompy do ttoczenia sciekéw z pominieciem komory naptywowej i wlotowej. Pompa do
tymczasowego przettaczania $ciekow z kanatu DN 800 powinna mie¢ wydajnos¢ ok. 150 m/h.
Pompa do przettaczania $ciekéw z kanatu DN 500 powinna mie¢ wydajnos¢ ok. 100 m*/h. Z
kazdej z pomp nalezy utozy¢ tymczasowe rurociagi o dtugosci ok. 40 m kazdy, umozliwiajace
ttoczenie sciekow do komory czerpalnej pomp pompowni. Po przygotowaniu tymczasowych
pompowni i rurociagdéw nalezy zestawy przetestowaé. Po wykonaniu pozytywnych testow
zakorkowac kanaty przy uzyciu korkéw pneumatycznych i przystgpi¢ do prac demontazowych i
montazowych.

Taki sam sposéb postepowania zastosowaé na czas wykonywania robét w komorze wlotowej 2.

1.5.1. Pompy $ciekow

Wszystkie urzadzenia powinny pochodzi¢ od jednego producenta i posiadac serwis firmowy lub
autoryzowany na terenie Polski gwarantujacy szybka obstuge gwarancyjna jak i pogwarancyjna.

» Stosowaé pompy wyposazone w wirniki otwarte lub pototwarte symetryczne, samooczyszczajace
sie, wspotpracujace z dyfuzorem wlotowym wyposazonym w rowek spiralny wspomagajacym
samooczyszczanie czesci hydraulicznej, gwarantujac utrzymanie statej, wysokiej sprawnosci.
Nie dopuszcza sie stosowania wirnikow typu ,,VORTEX” ze wzgledu na bardzo matg sprawnosc.

» Wirnik powinien umozliwia¢ pompowanie Sciekdw zawierajacych ciata state i wtdkniste oraz
osadow sciekowych do 8% smo;

» Obudowa silnika oraz korpus hydrauliczny pompy wykonane z zeliwa klasy min. GG25;

» Wat pompy powinien by¢ utozyskowany w tozyskach tocznych niewymagajacy dodatkowego
smarowania oraz regulacji,

« Wat pompy powinien by¢ wykonany ze stali nierdzewnej o wtasciwosciach mechanicznych i
antykorozyjnych nie gorszych niz stal klasy EN 1.4057 (AISI 431);

» Wat pompy pomiedzy silnikiem, a kanatem przeptywowym pompy powinien by¢ uszczelniony za
pomoca, wysokiej jakosci podwdjnego uszczelnienia mechanicznego z pierscieniami
uszczelnienia zewnetrznego wykonanymi z materiatu o odpornosci antykorozyjnej na scieki nie
gorszej niz weglik wolframu i gestosci materiatu nie nizszej niz 14g/cm3, pracujacymi
niezaleznie od kierunku obrotow. Dla pomp o mocy réwnej i wiekszej niz 7,5kW stasowac
uszczelnienie zblokowane. Uszczelnienie produkowane przez dostawce urzadzenia;
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Silnik pompy powinien by¢ wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klasa izolacji silnika H(180°C),
rodzajem pracy S1, do zasilania pradem zmiennym 3-fazowym, 400 V, 50 Hz, umozliwiajacy 30
uruchomien na godzine;

Pompy o mocy réwnej i wiekszej niz 7,5kW powinny by¢ wyposazone w komore
inspekcyjna/buforowa niewypetniona olejem, zlokalizowana pomiedzy czescia hydrauliczna
pompy, a silnikiem, w ktorej zamontowany zostanie czujnik przecieku,

Pompy wyposazone w czujnik przecieku w komorze silnika;

Nie dopuszcza sie stosowania czujnikow przecieku pojemnosciowych w komorach olejowych;

Silnik pompy powinien posiada¢ wbudowane w uzwojenia stojana czujniki termiczne odtaczajace
pompe od zasilania w przypadku przecigzenia silnika. Czujniki termiczne winny dziata¢ w
temperaturze od 125 st.C;

Praca termokontaktéw i czujnika przecieku kontrolowana przez montowany w szafie
sterowniczej przekaznik wspotpracujacy z uktadem sygnalizacyjnym,

Komora hydrauliczna pompy przystosowana do podtaczenia uktadu wspomagajacego mieszanie
sciekow przed wypompowaniem np. hydrodynamicznego zaworu ptuczacego. Zastosowanie
zaworu ptuczacego nie wymaga zastosowania dodatkowego zrddta zasilania oraz odrebnego
uktadu sterowania;

Punkt pracy pompy powinien by¢ zgodny z wymaganiami szczegotowymi i aktualnymi wymogami
eksploatatora oraz danymi projektowymi.

Charakterystyka pomp:

Stosowac¢ pompy monoblokowe zatapialne do instalacji stacjonarnej "suchej”, z silnikiem pompy
ustawionym pionowo; krociec wylotowy pompy DN150 owiercony;

Wydatek Qmin=79.0 l/s przy Hc=16 m;

Ciagta charakterystyka hydrauliczna pompy w zakresie od Q=10 l/s do Q=140 l/s;
Minimalna sprawnosc¢ hydrauliczna w punkcie pracy: 79%;

Maksymalny pobdr mocy na wale pompy P2 w punkcie pracy: P,=16.2 kW;
Maksymalna moc znamionowa silnika elektrycznego: P,=18.5 kW;

Maksymalna predkosc obrotowa silnika pompy: 1460 obr/min.;

Wirnik oraz dyfuzor wlotowy pompy powinien by¢ wykonany z utwardzonego zeliwa
wysokochromowego, z min. 25% chromu. Powierzchnia robocza wirnika utwardzona do min. 60
HRC;

Pompa wyposazona w ptaszcz chtodzacy o zamknietym obiegu wypetnionym niegroznym dla
srodowiska glikolem;

Pompa wyposazona w kabel zasilajacy o dtugosci L=10m;
Masa pompy do 310 kg.

1.5.2. Krata schodkowa mechaniczna

Automatyczna krata schodkowa o parametrach:

maksymalny przeptyw -100 U/s
wielkos¢ szczelin (przeswit) - 4mm
szerokosc kanatu - ok. 920 mm
gtebokosc kanatu - ok. 1700 mm
szerokosc kraty - ok. 850 mm
szeroko$¢ czesci roboczej - ok. 600 mm
catkowita dtugos¢ kraty - ok. 3815 mm
wysokos¢ zrzutu odpadow z kraty - ok. 905 mm
szerokos$¢ laminy (ruchome/nieruchome) - w granicach 3/2 mm
promien obrotu - ok. 3694 mm
kat nachylenia kraty - ok. 50°

naped elektryczny (400V, 3f, 50Hz)- nie wiecej niz Pmax=2,2 kW, min IP55,
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« gtéwna konstrukcja kraty wykonana ze stali w gat. OH18N9 (AISI 304)
» dolne laminy zanurzone w $ciekach wykonane ze stali w gat. OH18N9 (AISI 316/PP)

« gbrne laminy stuzace do transportu skratek wykonane z tworzywa odpornego na Scieranie i
zuzycie mechaniczne

e system zruszania piasku przed krata powietrzem lub woda.
e masa kraty - ok. 1 385 kg

1.5.3. Prasoptuczka skratek o nastepujacych parametrach:

« maksymalna wydajnos¢ bez przemywania skratek - nie mniej niz2 m3/h
» maksymalna wydajnos¢ z przemywaniem skratek - nie mniej niz 0,75 m3/h

» dtugos¢ elementu wlotowego - ok. 2x950 mm

« catkowita dtugos¢ prasoptuczki - ok. 2.766 mm

» szerokosc prasoptuczki - ok. 350 mm

» Srednica przenosnika slimakowego - nie mniej niz 200 mm

« S$rednica watka slimakowego nie mniej niz 60 mm
» grubos¢ spirali slimaka - nie mniej niz 8 mm
«  wysokos¢ zrzutu skratek z uktadu ok. 3.200 mm

« potrzebne cisnienie wody myjacej - w granicach3-5bar

e zuzycie wody myjacej - ok. 40 l/cykle

« naped elektryczny (400V, 3f, 50Hz) - nie wiecej niz Pmax=3,0 kW, IP55,

e konstrukcja prasoptuczki wykonana ze stali w gat. OH18N9 (AISI 304) dopasowana do zrzutu
skratek z kraty zgrzebtowej

« materiat listw prowadzacych slimak - poliamid

» spirala slimaka wykonana ze stali weglowej odpornej na zuzycie zabezpieczone podktadem i
farba chlorokauczukowa

e przyblizona masa prasoptuczki z transporterem - ok. 410 kg

1.5.4. Prasa hydrauliczna skratek

Do transportu skratek z poziomu -1 na poziom parteru przewidziano przenosnik hydrauliczny o
nastepujacych parametrach:

Zaprojektowano prase hydrauliczna o nastepujacych parametrach:
» podajnikiem jest zespdl cylinder - ttok napedzany hydraulicznie,

» dno obudowy cylindra posiada otwory umozliwiajace odprowadzenie odcisnietej podczas
transportu skratek wody

» obudowa stal 1.4301,

» S$rednica ttoka - 250 mm,

«  szeroko$¢ wsypu - 700 mm,

»  wysokos¢ wsypu - 700 mm,

«  przewod ttoczny skratek - stal 1.4301, DN 300 mm,
»  dtugos¢ przewodu ttocznego - 6,20 m,

»  wysokos¢ podnoszenia - 5000 mm,

«  wydajnos¢ - 1,0 m*/h

«  kréciec odwonieniowy - dn 50 mm stal 1.4301

* moc silnika pompy hydraulicznej - 2,2 kW

1.5.5. Pojemniki na odpady
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Projektuje sie 4 pojemniki w tworzyw sztucznych o pojemnosci ok. 220 | z mozliwoscig transportu
na kotach.

1.5.6. Armatura
Dokumenty potwierdzajace wymagania:
Karty katalogowe
Deklaracje zgodnosci

Zasuwy klinowe kotnierzowe reczne o parametrach:

*  Wykonanie - zeliwo sferoidalne (Min. GGG 40) malowane farba epoksydowa o min. grubosci
250pm zgodnie z norma GSK lub rownowazna;

»  Petny przelot zasuwy (bez przewezen na wysokosci klina);

«  Dtugosc¢ zabudowy krotka F4 wg normy PN-EN 558 tabela 2 seria 14;

»  Uszczelnienie pokrywy z korpusem za pomoca profilowanej uszczelki zagtebionej w korpusie;
«  Sruby taczace korpus z pokrywa wpuszczane i zalewane masa na goraco;

»  Prowadzenie klina w prowadnicach bedacych integralng czescig korpusu zasuwy;

» Stata nakretka klina wykonana z mosiadzu lub materiatu porownywalnego;

*  Przystosowane do zamkniecia za pomocg przedtuzacza kotdkiem.

e Zastosowanie woda, cieki komunalne, osady

Zasuwy klinowe kotnierzowe z napedem elektrycznym o parametrach:

*  Wykonanie - zeliwo sferoidalne (Min. GGG 40) malowane farba epoksydowa o min. grubosci
250pm zgodnie z norma GSK lub rownowazna;

»  Petny przelot zasuwy (bez przewezen na wysokosci klina);

«  Dtugosc¢ zabudowy krotka F4 wg normy PN-EN 558 tabela 2 seria 14;

»  Uszczelnienie pokrywy z korpusem za pomoca profilowanej uszczelki zagtebionej w korpusie;
«  Sruby taczace korpus z pokrywa wpuszczane i zalewane masa na goraco;

* Prowadzenie klina w prowadnicach bedacych integralng czescig korpusu zasuwy;

» Stata nakretka klina wykonana z mosiadzu lub materiatu porownywalnego;

e Przystosowane do zamkniecia za pomoca przedtuzacza w kolumnie z napedem elektrycznym.
» Zastosowanie woda, cieki komunalne, osady

Wymagania dla napedu elektrycznego:

« dowolna pozycja montazowa (dtawiki kablowe zawsze w jednym kierunku najlepiej skierowane
w dot, ewentualnie w poziomie),

» praca reczna: do ustawiania napedu lub przesterowania w razie awarii, kotko reczne/korba nie
obraca sie podczas pracy silnika,

» silnik: tréjfazowy asynchroniczny silnik AC: 400V/50Hz, o klasie izolacji F
e automatyczna korekta faz w gtowicy,

» zapewnienie samohamownosci w petnym zakresie pracy (tryb pracy elektrycznej, recznej,
przetaczenie pomiedzy trybami),

« uktad pomiaru drogi i momentu (w razie zaniku napiecia, po przesterowaniu recznym naped zna
swoje potozenie, nie dopuszcza sie by uktad wyposazony byt w baterie z koniecznoscig wymiany na
etapie eksploatacji),

« przytacze elektryczne typu gniazdo/wtyk (jedno ztacze wielopinowe, gniazdo integralna czescia
napedu), dodatkowe uszczelnienie double seald zapewniajace szczelnosé przy zdjetym wtyku
elektrycznym

» klasa szczelnosci IP68 zgodnie z EN 60 529
e zabezpieczenie antykorozyjne wg klasy korozji C4 lub wyzszej wg. PN-EN 15714-2,
« regulacja i parametryzacja napedu bez uzycia dodatkowych narzedzi/urzadzen/pilotow,

« odwzorowanie potozenia i przekazanie do systemu nadrzednego oraz lokalna informacja o
potozeniu;
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* W ramach dostawy urzadzen (napeddw elektrycznych) wymagane jest zapewnienie obstugi
gwarancyjnej urzadzen bezposrednio przez autoryzowany serwis producenta w Polsce.

Zawory zwrotne kulowe kotnierzowe

* Korpus i pokrywa: z zeliwa sferoidalnego (min GGG-40), malowane farba epoksydowa o min.
grubosci 250 pm zgodnie z norma GSK lub rownowazna

- Siedzisko kuli w korpusie toczone;

- Zawor z petnym przelotem w pozycji otwartej;

- Podczas przeptywu medium kula musi znajdowac sie zawsze ruchu wirowym;

- Zawor z mozliwoscia stosowania w pozycji pionowej i poziomej;

- Sruby pokrywy: ze stali nierdzewnej;

- Uszczelka potaczenia pokrywy i korpusu z gumy NBR, zagtebiona w rowku w korpusie;
- Kula: DN 50 - 100: rdzen z aluminium

- DN 125 - 400: rdzen z zeliwa szarego (GG-25), zawulkanizowany zewnetrznie powtoka z gumy
NBR o min. grubosci 1,5 mm

»  Dtugos¢ zabudowy F6 wg normy DIN 3202;

e Owiercenie kotnierzy wg normy DIN 2501;

e Testy: - proba szczelnosci woda wg ISO 5208

- szczelnos¢ zamkniecia przy cisnieniu roboczym: 1,1 x PN,
- wytrzymatosé korpusu: 1,5 x PN,

- szczelnos¢ zamkniecia przy niskim cisnieniu: 0,2 bar,

- dla DN < DN 100: max. przeciek = 1 litr / 10 min.,

- dla DN > DN 100: max. przeciek = 3 litry / 10 min.

Dokumenty potwierdzajace wymagania:
Karty katalogowe
Deklaracje zgodnosci

Zastawka nascienna czworokatna z ptytg opuszczang z napedem elektrycznym (przelew
awarjny)
» Zastawka jest przeznaczona do pracy otworz -zamknij;

«  Obustronnie szczelna, wg DIN 19569-4 klasa szczelnosci 4, do cisnienia rownego wysokosci ptyty
(zawieradta);

+ Wymagana analiza naprezen i odksztatcen statycznych ptyty wykonana Metoda Elementow
Skonczonych - zataczy¢ wyniki symulacji komputerowej do akceptacji;

*  Materiat uszczelek EPDM; Uszczelnienie gtoéwne wymienialne;

»  Wykonanie catkowicie z materiatow nierdzewnych stal 1.4301, elementy ze stali nierdzewnej
spawane oraz zabezpieczone antykorozyjnie za pomoca catosciowej pasywacji;

«  Zastawki powinny zapewniac gtadki przelot dna;
»  Montaz nascienny za pomoca kotw chemicznych;

»  Wykonanie $cian zgodnie z DIN 18202 tabela 1, wiersz 6, tabela 2 wiersz 1, tabela 3 wiersz 7
(max nieréwnos¢ 2 mm na dtugosci 2 m);

« Nakretka wrzeciona z brazu, samooczyszczajaca sie;

Wymagania dla napedu elektrycznego:

» dowolna pozycja montazowa (dtawiki kablowe zawsze w jednym kierunku najlepiej skierowane
w dot, ewentualnie w poziomie),

» praca reczna: do ustawiania napedu lub przesterowania w razie awarii, kotko reczne/korba nie
obraca sie podczas pracy silnika,

» silnik: tréjfazowy asynchroniczny silnik AC: 400V/50Hz, o klasie izolacji F
e automatyczna korekta faz w gtowicy,
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«  zapewnienie samohamownosci w petnym zakresie pracy (tryb pracy elektrycznej, recznej,
przetaczenie pomiedzy trybami),

e uktad pomiaru drogi i momentu (w razie zaniku napiecia, po przesterowaniu recznym naped zna
swoje potozenie, nie dopuszcza sie by uktad wyposazony byt w baterie z koniecznoscig wymiany na
etapie eksploatacji),

«  przytacze elektryczne typu gniazdo/wtyk (jedno ztacze wielopinowe, gniazdo integralna czescia
napedu), dodatkowe uszczelnienie double seald zapewniajace szczelnosc przy zdjetym wtyku
elektrycznym

» klasa szczelnosci IP68 zgodnie z EN 60 529
+ zabezpieczenie antykorozyjne wg klasy korozji C4 lub wyzszej wg. PN-EN 15714-2,
« regulacja i parametryzacja napedu bez uzycia dodatkowych narzedzi/urzadzen/pilotow,

« odwzorowanie potozenia i przekazanie do systemu nadrzednego oraz lokalna informacja o
potozeniu;

» W ramach dostawy urzadzen (napedow elektrycznych) wymagane jest zapewnienie obstugi
gwarancyjnej urzadzen bezposrednio przez autoryzowany serwis producenta w Polsce.

Zastawka nascienna czworokatna z ptyta opuszczang z napedem recznym (komora naptywowa
K-1

»  Montaz nascienny do zamkniecia kanatu o srednicy DN 500;
» Zastawka jest przeznaczona do pracy otworz -zamknij;

«  Obustronnie szczelna, wg DIN 19569-4 klasa szczelnosci 4, do cisnienia rownego wysokosci ptyty
(zawieradta);

+ Wymagana analiza naprezen i odksztatcen statycznych ptyty wykonana Metoda Elementow
Skonczonych - zataczy¢ wyniki symulacji komputerowej do akceptacji;

*  Materiat uszczelek EPDM; Uszczelnienie gtoéwne wymienialne;

»  Wykonanie catkowicie z materiatow nierdzewnych stal 1.4301, elementy ze stali nierdzewnej
spawane oraz zabezpieczone antykorozyjnie za pomoca catosciowej pasywacji;

»  Zastawki powinny zapewniac gtadki przelot dna;

»  Wykonanie scian zgodnie z DIN 18202 tabela 1, wiersz 6, tabela 2 wiersz 1, tabela 3 wiersz 7
(max nieréwnos¢ 2 mm na dtugosci 2 m);

» Nakretka wrzeciona z brazu, samooczyszczajaca sie;

UWAGA:

Armatura odcinajaca winna pochodzi¢ od jednego producenta (zasuwy, zastawki, zawory
zwrotne).
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ST-03 ROBOTY ELEKTRYCZNE
Kod CPV 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
kod CPV 45231400-9 (Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem opracowania jest projekt zasilania w energie elektryczna obiektu przepompowni
sciekow oraz instalacji odbiorczych potrzeb wtasnych budynku.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot objetych specyfikacja.
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuja czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie w/w obiektu.

1.3. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja i poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego oraz zgodnie z art.
22.23 i 2S ustawy Prawo Budowlane.

1.4. Wymagania ogélne dla instalacji elektrycznych

ST zostaty sporzadzone zgodnie z obowiazujacymi standardami, normami obligatoryjnymi,
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt a takze przepisami budowy urzadzen
elektrycznych.

1.5.  Materiaty
1.5.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano w rozdziale ST_01 ,,Wymagania ogblne”. Wszystkie
zakupione przez Wykonawce materiaty zastosowane do budowy powinny odpowiada¢ normom
krajowym zastapionym, jesli to mozliwe, przez normy europejskie lub techniczne aprobaty
europejskie.

W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich elementy i materiaty
powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.

1.5.2. Zasilanie przepompowni

Linia kablowa zasilajaca wraz z rozliczeniowym pomiarem energii elektrycznej i wewnetrzna linig
zasilajaca bedzie przedmiotem oddzielnego opracowania. Rozdzielnia jest przystosowana do
podtaczenia zasilania energetycznego poprzez kanat w fundamencie i dtawik przepustowy w
obudowie szafy. Kabel zasilajacy podtaczyc do zaciskéw L1, L2, L3, N i PE na listwie wewnatrz szafy.

1.5.3. Rozdzielnia pompowni

Rozdzielnie pompowni majg by¢ wykonane z poliestru o IP65 z petnymi drzwiami i
wewnetrznymi drzwiami do montazu armatury sterowniczej. Szafa sterownicza ma mie¢ wymiary
1000x800x300mm. Rozdzielnie posadowi¢ na fundamencie w taki sposob aby zapewni¢ mozliwosc
wymiany przewodow zasilajacych i czujnikow pomiarowych (ptywaki, sonda hydrostatyczna). Kable
sygnalizacyjne i zasilajace pompy przeprowadzi¢ przez przepust w komorze przepompowni a na
odcinku rozdzielnia - komora w rurze ostonowej PE ¢ 75 arota. Rure obustronnie uszczelni¢ masa
uszczelniajaca przed przedostawaniem sie wilgoci.

Wytyczne dla nowych szaf sterowniczej pompowni $ciekoéw, ttoczni sciekow
Szafa sterownicza powinna spetniac¢ nastepujace warunki:

— Posiada¢c modut telemetryczny do zbierania i wysytania danych oraz do petnienia funkcji
sterowania praca przepompowni, ponadto ma spetnia¢ nastepujace wymagania:

- Sterowac naprzemienng praca pomp z wykorzystaniem sondy hydrostatycznej + 2 ptywakow /
sondy ultradzwiekowej,

- Okresowo (z mozliwoscia regulacji) zatacza¢ pompy w celu wypompowaniu $ciekdéw do poziomu
suchobiegu

- Automatyczne zataczanie drugiej pompy w przypadku gdy naptyw Sciekow przekroczy wartosc
max. a nie przekroczy wartosci alarmowej i utrzymuje sie na tym poziomie,

- Automatyczna zmiana pomp w czasie pracy,
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Mozliwos¢ zdalnego zataczenia/wytaczenia pomp podczas pracy ( réwniez w sytuacji zataczenia
przez ptywak podtopienia),

Zapewnia¢ awaryjne sterownie przepompownia w przypadku awarii sterownika lub sondy
hydrostatycznej/ultradzwiekowej

Gniazdo serwisowe 230V,
Gniazdo do podtaczenia agregatu pradotworczego,
Przetacznik Siec¢-0- Agregat,

Odpowiednie zabezpieczenie réznicowo-pradowe, nadpradowe, termiczne, czujnik kolejnosci i
zaniku faz, czujnik wilgotnosci, odpowiedni uktad stycznikowy,

Zabezpieczenie odgromowe klasy B+C z mozliwoscig wymiany pojedynczych wktadow,

Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe oraz przelotowe zabezpieczenie w postaci ogranicznika
klasy D dla uktadu sterowania,

Przektadnik pradowy (jeden na dwie pompy),
Liczniki czasu pracy pomp,

Licznik wypompowanych Sciekow i naptywu na podstawie wymiardw pompowni podanych w
nastepnych punktach,

Przetaczniki auto/recznie, start/stop, pompowanie do suchobiegu, przycisk kasowania alarmu,
Wyswietlacz/wyswietlacze pokazujacy aktualny poziom sciekow i prad pobierany przez pompy,

Bezobstugowy akumulator 24VDC lub 2szt. akumulatoréow po 12VDC, 7Ah potaczone z zasilaczem
buforowym do podtrzymania zasilania sterownika,

Czujnik otwarcia drzwiczek szafki i wtazu przepompowni, w postaci czujnikow indukcyjnych,

Oswietlenie w szafie w postaci lampy z swietlowka z wtacznikiem, ogrzewanie grzejnikiem 100W
oraz wentylator z filtrem sterowane termostatami,

Na drzwiach szafki naniesiony schemat elektryczny,

Sygnaty przesytane do i z Systemu Monitoringu i Zdalnego Sterownia Przepompowni Sciekdw:

Zasilanie / brak zasilania szafki, sterownika,

Wtamanie (otwarcie szafki, wtazu przepompowni),

Aktualny poziom, lub sygnaty z ptywakow,

Stany pomp(praca/ awaria, auto/recznie, awaria- termik, wilgoc¢,
Aktualna wartosc pradu,

Zdalne zataczenie/wytaczenie /odstawienie pompy, pompowanie $ciekow do min. lub
suchobiegu, zdalne kasowanie alarmu,

Obiekty ktore zostaty opisane ponizej nalezy doposazy¢ w elementy ktdérych brakuje w taki sposéb
aby spetniaty powyzsze wymagania odnosnie pompowni Sciekow oraz ttoczni Sciekow.

Przyktadowy uktad sterowania zamieszczono w zataczniku niniejszego opracowania jako schemat
elektryczny pompowni sciekow dla pomp 4kW, dla poszczegolnych obiektéw nalezy odpowiednio
zmienic uktady zabezpieczen do mocy pomp.

Zapewnic kompatybilnos¢ z istniejacym systemem SCADA, poprzez nastepujace utozenie sygnatow w
sterowniku (modemie GPRS):

Nr zacisku Sygnaty wejsciowe sterownika - dwustanowe
11 (wej.) Czujnik ptywakowy SUCHOBIEG (opcja) Brak

J- Py y Pe) suchobiegu - ,,0”
12 (wej.) Przycisk kasowania alarmow Kasowanie ,,0-1-0”
I3 (wej.imp.) Czujnik krancowy - wtamanie do komory Brak wtamania - ,,1”
4 (wej.imp.) Czujnik ptywakowy poziomu ALARMOWY Brak alarmu - ,,0”
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I5 (wej.imp.) Awaria pompy P1 Sprawna - ,,0”

16 (wej.imp.) Awaria pompy P2 Sprawna - ,,0”

17 (wej.imp.) Sygnat z czujnika CKF (zasilanie szafy) Zasilanie OK - ,,0”
18 (wej.imp.) Czujnik krancowy - wtamanie do szafki Brak wtamania - ,,1”
Q1 (wej.) Przetacznik trybu pracy P1 (AUTO/REKA) Auto - ,,1”

Q2 (wej.) Przetacznik trybu pracy P2 (AUTO/REKA) Auto - ,,1”

Q3 (wej.) Potwierdzenie pracy pompy P1 Praca - ,,1”

Q4 (wej.) Potwierdzenie pracy pompy P2 Praca - ,,1”

Sygnaty wejsciowe sterownika - analogowe (prad 4-20mA/napiecie 0-10V)

11+

T Sygnat 4-20mA z hydrostatycznej sondy poziomu
12+ . .

5 Sygnat 4-20mA z przetwornika pradu pomp (P11 P2)
12-

Sygnaty wyjsciowe sterownika - dwustanowe

Q5 (wyj.) Dezaktywacja ptywakow SUCH&ALARM ,»1” dezaktywacja
Q6 (wyj.) Zatacz pompe P1 17 zatagczona
Q7 (wyj.) Zatacz pompe P2 ,»1” zatagczona
Q8 (wyj.) Zatacz sygnalizacje alarmowa ,»1” zatagczona

Zasilanie modutu oraz wejscie ACCU

UPS Informacja o zasilaniu modutu (podtaczyc¢ ptus zasilania)

+ - Zasilanie podstawowe 12..24V DC

Wytyczne dla systemu telemetrii

Do transmisji danych zapewni¢ modem zapewniajacy pakietowa transmisje danych GPRS ktory jest
uzywany na zaktadzie Inwestora czyli MT-101 lub réwnowazny. Przy dostarczaniu karty SIM zapewnic¢
kartom staty adres IP kompatybilny z istniejacym systemem na zaktadzie Inwestora (ten sam APN).
Karta SIM operatora o najlepszym zasiegu w danej lokalizacji pompowni, w systemie przedptaconym
z pakietem transmisyjnym minimum 500MB z waznoscia na 3 lata.

Obiekty do wykonania
Pompownia $ciekéw ul. Chmielna

Wymieni¢ cata szafe sterownicza uwzgledniajac wytyczne dla nowych szaf sterowniczych.
Pompownie wpia¢ do istniejacego systemu sterowania SCADA umieszczony na komputerze
oczyszczalni Sciekdw. Do pompowni dostarczy¢ karte SIM ze statym adresem IP w standardzie ktory
jest na zaktadzie Inwestora.

Dane pompowni: pompy 2x1,5kW, srednica 1,2m, gtebokos¢ 4,49m
Pompownia $ciekow ul. Zeromskiego
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Wpiac istniejaca szafe sterownicza do systemu SCADA, dostarczyc karte SIM ze statym adresem IP w
standardzie ktory jest na zaktadzie Inwestora.

Dane pompowni: pompy 2x1,7kW, Srednica 1,5m, gtebokos¢ 4,15m
Pompownia $ciekéw ul. Biatostocka

Wymieni¢ cata szafe sterownicza uwzgledniajac wytyczne dla nowych szaf sterowniczych.
Pompownie wpia¢ do istniejacego systemu sterowania SCADA umieszczony na komputerze
oczyszczalni sciekow. Do pompowni dostarczyc karte SIM ze statym adresem IP w standardzie ktoéry
jest na zaktadzie Inwestora.

Dane pompowni: pompy 2x3,1kW, sSrednica 1,2m, gtebokos¢ 6,68m
Pompownia sciekow ul. Sosnowa

Wymieni¢ catg szafe sterownicza uwzgledniajac wytyczne dla nowych szaf sterowniczych.
Pompownie wpia¢ do istniejacego systemu sterowania SCADA umieszczony na komputerze
oczyszczalni sciekow. Do pompowni dostarczyc karte SIM ze statym adresem IP w standardzie ktoéry
jest na zaktadzie Inwestora.

Dane pompowni: pompy 2x2,2kW, srednica 1,2m, gtebokosc 5,7m
Pompownia sciekow ul. Studziwodzka

Wymieni¢ catg szafe sterownicza uwzgledniajac wytyczne dla nowych szaf sterowniczych.
Pompownie wpia¢ do istniejacego systemu sterowania SCADA umieszczony na komputerze
oczyszczalni sciekéw. Do pompowni dostarczy¢ karte SIM ze statym adresem IP w standardzie ktory
jest na zaktadzie Inwestora.

Dane pompowni: pompy 2x1,1kW, srednica 1,2m, gtebokos¢ 4m
Ttocznia Sciekéw ul. Ogrodowa

Z istniejacej szafy ttoczni Sciekow pozyskac sygnaty do istniejagcego systemu SCADA. Do szafy ttoczni
dostarczy¢ modem GPRS MT-101 lub rownowazny oraz karte SIM ze statym adresem IP w standardzie
ktory jest na zaktadzie Inwestora.

Zapewnic¢ kompatybilnos¢ z istniejacym systemem SCADA, poprzez nastepujace utozenie sygnatow w
sterowniku (modemie GPRS):

Nr zacisku Sygnaty wejsciowe sterownika - dwustanowe

11 (wej.) Wolne

12 (wej.) Wolne

13 (wej.) Wolne

14 (wej.) Czujnik ptywakowy ALARM Brak alarmu - ,,0”
15 (wej.) Stan zabezpieczenia pompy P1 Sprawna - ,,0”

16 (wej.) Stan zabezpieczenia pompy P2 Sprawna - ,,0”

17 (wej.) Stan zasilania szafy CKF (3x230V) Zasilanie OK - ,,0”
18 (wej.) Czujnik otwarcia - szafka sterownicza Brak wtamania - ,,1”
Q1 (wej.) Tryb pracy pompy P1 - AUTO AUTO - ,,1”

Q2 (wej.) Tryb pracy pompy P2 - AUTO AUTO - ,,1”

Q3 (wej.) Informacja o pracy pompy P1 Praca - ,,1”
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Q4 (wej.) Informacja o pracy pompy P2 Praca - ,,1”

Q5 (wej.) Przycisk kasowania alarméw Kasowanie ,,0-1-0”

Sygnaty wejsciowe sterownika - analogowe (prad 4-20mA)

11+
Sygnat 4-20mA z hydrostatycznej sondy poziomu
11-
12+ . .
Sygnat 4-20mA z przetwornika pradu pomp (P1 i P2)
12-

Sygnaty wyjsciowe sterownika - dwustanowe

Q6 (wyj.) Zatacz pompe P1 ,1” zatagczona
Q7 (wyj.) Zatacz pompe P2 ,»1” zataczona
Q8 (wyj.) Zatacz sygnalizacje alarmowa ,»1” zataczona

Zasilanie modutu oraz wejscie ACCU

Zaciski informacyjny zasilania (podtaczy¢ plus

ACCU L
zasilania)

+ - Zasilanie podstawowe 12..24V DC

Dane ttoczni: pompy 2x1,1kW, srednica 1,5m, objetosc 0,5m3,
Pompownia sciekow ul. Dubiazynska

Wymieni¢ catg szafe sterownicza uwzgledniajac wytyczne dla nowych szaf sterowniczych.
Pompownie wpia¢ do istniejacego systemu sterowania SCADA umieszczony na komputerze
oczyszczalni sciekéw. Do pompowni dostarczy¢ karte SIM ze statym adresem IP w standardzie ktory
jest na zaktadzie Inwestora.

Dane pompowni: pompy 2x1,5kW, srednica 1,2m, gtebokosc 3,5m
Pompownia sciekow zautek ul. Mickiewicza

Wpiac istniejaca szafe sterownicza do systemu SCADA, dostarczyc karte SIM ze statym adresem IP w
standardzie ktory jest na zaktadzie Inwestora.

Dane pompowni: pompy 2x1,9kW, srednica 1,5m, gtebokosc 2,7m
Pompownia sciekow ul. 11-Listopada

Wpiac istniejaca szafe sterownicza do systemu SCADA, dostarczyc karte SIM ze statym adresem IP w
standardzie ktory jest na zaktadzie Inwestora.

Dane pompowni: pompy 2x3,5kW, srednica 1,5m, gtebokosc 4,7m
Pompownia sciekow ul. Lniana

Dostarczyc szafe sterownicza uwzgledniajac wytyczne dla nowych szaf sterowniczych. Pompownie
wpiac¢ do istniejacego systemu sterowania SCADA. Do pompowni dostarczy¢ karte SIM ze statym
adresem IP w standardzie ktoéry jest na zaktadzie Inwestora.

Dane pompowni: pompy 2x1,9kW, sSrednica 1,5m, gtebokos¢ 2,7m
Pompownia $ciekéw ul. Stonecznikowa

Dostarczy¢ szafe sterownicza uwzgledniajac wytyczne dla nowych szaf sterowniczych. Pompownie
wpiac¢ do istniejacego systemu sterowania SCADA. Do pompowni dostarczy¢ karte SIM ze statym
adresem IP w standardzie ktory jest na zaktadzie Inwestora.

Dane pompowni: pompy 2x1,9kW, srednica 1,5m, gtebokosc 2,7m
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1.5.4. Instalacja oSwietleniowa, gniazd wtykowych i sitowych.

Tory przewodow do gniazd wtykowych nalezy wymieni¢ na nowe przewody miedziane YKYzo
3x2,5mm?. Nowe przewody prowadzi¢ w rurach elektroinstalacyjnych po istniejacych trasach. Obok
rozdzielni gtéwnej przewidzie¢c montaz zestawu odbiorczego z wtacznikiem do gniazda
jednofazowego i jednego gniazda sitowego 32A, zasilonego przewodem YKYzo 5x4mm’. Tory
przewoddw instalacji o$wietleniowej wymieni¢ na nowe przewody miedziane YKYzo 3x1,5mm?.
Nowe przewody prowadzi¢ w rurach elektroinstalacyjnych po istniejacych trasach. W instalacji
oswietleniowej wymieni¢ klosze na nowe klosze hermetyczne w oprawie typu swietlowka lub
obudowie kanatowej z zarowkami LED. Kat Swiecenia zarowek LED ma mie¢ minimum 120 stopni
oraz strumien $wietlny minimum 5500lm. Szczelno$¢ opraw oswietleniowych w pomieszczeniach
ponizej parteru maja posiadac¢ IP67 a w pomieszczeniach na parterze stopien szczelnosci IP65. Na
zewnetrznej elewacji budynku wymieni¢ dwie zewnetrzne lampy na hermetyczne naswietlacze o
IP67 z zaréwka LED o kacie $wiecenia minimum 120 stopni oraz strumieniem $wietlnym minimum
9000lm.

Przy rozgatezieniu linii kablowych stosowaé puszki natynkowe hermetyczne o IP67, gniazda
natynkowe IP54 oraz wtaczniki $wiatta IP55.

Rozdzielnia istniejacej kraty schodkowej ,,T,”

Istniejaca rozdzielnia schodkowa wymaga przetozenia przewodu zasilajacego do nowej
projektowanej szafy rozdzielni gtdéwnej. Sygnaty z tablicy sterowniczo-zasilajacej krate ,,Ts,”,
zebrac i protokotem komunikacyjnym wspétpracujacym z modem GPRS (w tej chwili modem moze
pracowa¢ po Modbus-RTU po linii RS485), przesta¢ do systemu SCADA na oczyszczalni sciekow. Te
same sygnaty zebrac¢ i przedstawic: stan pracy, awarii i trybu pracy na panelu operatorskim, ktory
bedzie sie znajdowat w tym samym pomieszczeniu dyzurki. Po modernizacji sterowania krata i
dodaniu drugiej kraty schodkowej, przekazac sygnat pracy kraty do szafki sterowniczej
dwukieszeniowej ptuczki.

Rozdzielnia nowej kraty schodkowej ,,Ry,”

Szafa rozdzielni nowej kraty schodkowej ma by¢ powieszona obok szafy kraty istniejacej ,,Tsz”.
Rozdzielnia jest integralng czescia kraty schodkowej i rozdzielnie sterownicza dostarczy producent
urzadzen. Na elewacji szafy maja by¢ umieszczone potrzebne lampki sygnalizacyjne, przyciski i
przetaczniki umozliwiajace sterowanie krata schodkowa lokalnie. Tak jak w przypadku istniejacej
kraty, zebrac sygnaty o pracy i awarii do panela HMI oraz systemu SCADA. Szafa sterownicza bedzie
sterowac krata o mocy 2,2kW, ptuczka dwukieszeniowa o mocy 3kW oraz prasg hydrauliczng o mocy
2,2kW. Do szafy tej doprowadzi¢ przewod zasilajacy YKY 5xémm? z rozdzielni gtéwnej RG utozony w
projektowanych i istniejacych korytach instalacyjnych siatkowych ze stali nierdzewnej.

Rozdzielnia gtéwna RG

Rozdzielnia gtéwna powinna by¢ wyposazona w:

» Roztacznik izolacyjny z napedem na elewacji rozdzielni,

»  Przetacznik siec - agregat,

»  Czujnik zaniku i kolejnosci faz,

e  Zabezpieczenia klasy B+C,

« Przelotowe zabezpieczenie klasy D na uktady sterownicze,

«  Zabezpieczenia silnikowe dla wszystkich silnikow,

e Przektadniki pradowe pomp w pompowni - 4szt.

» Uktad tagodnego rozruchu softstart dla pomp pompowni - 4szt.
» Miernik na tablicowy pomiaru napie¢ miedzyfazowych.

Rozdzielnia powinna posiadac¢ nastepujace pola zasilajace:

e Zasilanie pomp pompowni - 4 sztuki po 18,5kW,

« Zasilanie pompy odwadniania komor suchych - 1,2kW,

» Zasilanie wentylatorow trojfazowych w wentylatorni - 4 sztuki po 0,75kW,
» Zasilanie wentylatorow trojfazowych dachowych - 6 sztuk po 0,2kW

e Zasilanie gniazd wtykowych - 3 obwody,

« Zasilanie oswietlenia - 6 obwodow,
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e  Zasilanie krat schodkowych, piaskownika i prasy hydraulicznej - 7,5kW

Rozdzielnia gtowna bedzie jednoczesnie szafa sterownicza dla dwdoch komor pompowni oraz
dla zasuw dla tych komor i zasuwy przelewowej do rzeki. Na elewacji szafy zamontowac potrzebne
przetaczniki zmiany trybu pracy i przyciski do wyzwolenia pracy pomp i zasuw oraz lampki
sygnalizacyjne. Sygnalizacja ma obejmowac stan pracy i awarii pomp, stan zamkniecia, otwarcia
oraz awarii zasuwy.

Kazda z dwoch komoér pompowni ma by¢ wyposazona w czujnik radarowy lub ultradzwiekowy
pomiaru poziomu w komorze oraz po dwa ptywaki MAC-5 lub réwnowazny z kablem neoprenowym.
Przetworniki poziomu maja by¢ wyposazone w minimum dwa wyjscia przekaznikowe lub
tranzystorowe OC. Przetworniki pomiarowe poziomu umiesci¢é w szafie sterowniczej z
wyswietlaczem na elewacji szafy. Puszki taczeniowe do przetwornikdw poziomu, czujnikéow
ptywakowych oraz przewodu pomp powinny znajdowa¢ sie w jak najwyzszych punktach w
obudowach hermetycznych, ze wzgledu na mozliwos¢ zalewania komory. Na potrzeby zasuwy
przelewowej umiesci¢ jeden z czujnikdw poziomu przy zasuwie od strony rzeki, a drugi od strony
pompowni przy tej zasuwie lub w komorze rozpreznej. W komorze suchej pomp pompowni przy
pompie odwadniania komory zamontowac czujnik ptywakowy do automatycznego zataczania tej
pompy. Na elewacji szafy sterowniczej umiesci¢ przyciski do zmiany trybu pracy, oraz przyciski
recznego zataczania i wytaczania tej pompy.

Przewody prowadzi¢ po istniejacych trasach w korytach instalacyjnych siatkowych ze stali
nierdzewnej. Przewody na zewnatrz prowadzi¢ kablem ziemnym a przy przejsciach przez
przeszkody takie jak droga, chodnik i inne prowadzi¢ w rurach ochronnych umozliwiajacych w
przysztosci wymiane przewodu.

Sterowanie ma odbywac sie bez udziatu algorytmu sterownika PLC. Sterownik taki moze
jedynie postuzy¢ do zebrania informacji i wysytania tych informacji do systemu SCADA oraz panela
HMI. Z systemu SCADA oraz z HMI ma by¢ mozliwos¢ zdalnego zataczenia i wytaczenia pomp jak
réwniez otwarcia i zamkniecia zasuw. O otwarciu lub zamknieciu zasuwy decyduje tylko operator.
Przyktadowy schemat wykonania rozdzielni RG dotaczony zostat do opracowania niniejszego
projektu.

Wentylatornia

Wymieni¢ wentylatory ssawne i nawiewne oraz wentylatory dachowe. Wymieni¢ przewody
zasilajace wentylatory na YKY 4x2,5mm?. Wentylatory maja mieé¢ tryb reczny oraz automatyczny.
Przy pierwszym progu alarmowym gazéw niebezpiecznych zataczy¢ jeden wentylator nawiewny i
jeden wentylator wywiewny. Pracg automatyczna tych wentylatorow bedzie sterowat obecny
czujnik siarkowodoru (system EDG) ktory znajduje sie w dolnych kondygnacjach budynku nad
komorami pompowni. Wykorzystujac czujnik gazu i jego przetwornik (Z24-12-2) uruchomié
sygnalizacje optyczna alarmowego stezenia gazow w postaci lampy stroboskopowej na poziomie
parteru budynku.

System transmisji danych

Wykorzystac istniejacy modem GPRS MT-101 jako tacze rezerwowe z oczyszczalnig Sciekow.
Przepiac¢ istniejacq wizualizacje pomp na pompowni gtownej z obecnego systemu pompowni do
systemu SCADA oczyszczalni. Przy wykorzystaniu tacza zapasowego wszelkie zapytania o aktualny
stan obiektu maja wychodzi¢ z sytemu SCADA lub ograniczy¢ transmisje spontaniczng modemu GPRS
aby nie przekraczac pakietow transmisyjnych. taczem podstawowym do przesytania informacji z tej
pompowni bedzie tacze internetowe ze statym adresem IP. W tym celu zamoéwi¢ zamiane tacza
telefonicznego na tacze cyfrowe. O wykorzystaniu tacza podstawowego lub rezerwowego decyduje
operator oczyszczalni. Na taczu rezerwowym ma nie dziata¢ monitoring CCTV.

Na terenie pompowni umiesci¢ dwie kamery na zewnatrz budynku. Kamery umiesci¢ na
rotundzie budynku z ustawieniem podgladu jednej na plac pompowni a podglad drugiej w strone
rzeki. We wnetrzu budynku umiesci¢ dwie kamery z podgladem stanu krat schodkowych oraz jednej
kamery z podgladem na wysyp skratek do koszy.

Kamery zewnetrzne jak i wewnetrze majg posiadaé nastepujace parametry:

e Kamery IP minimum 2MPix - 1920x1080
»  Klasa szczelnosci obudowy minimum IP66
e Kat widzenia poziomego minimum 85st.
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«  Odswiezanie 25kl/s dla 1920x1080 i nizszych
e Czuto$¢ minimum 0,01lx z AGC oraz Olx w trybie IR
e Detekcja ruchu, analiza dynamiczna, sabotaz
* Ztacze RJ-45
*  Kompresja H.264/MJPEG
e Zasieg IR minimum 30m
»  Mozliwosc zasilania konwencjonalnego 12V oraz PoE (802.3af)
e Zakres temperaturowy pracy ciggtej -30...+60st.C
Do kamer dociagna¢ zasilanie 12V lub zasili¢ je poprzez PoE. Kamery wtaczy¢ do systemu CCTV
poprzez podtaczenie ich do rejestratoréow IP na oczyszczalni Sciekow.
Do zbierania, przekazywania danych i sterowania urzadzeniami wykorzysta¢ konwertery
sygnatow cyfrowych oraz analogowych na protokét komunikacyjny np. Modbus-RTU lub Modbus-
TCP/IP. Moga to byc samodzielne konwertery lub rozszerzenia do juz istniejacego modemu MT-101.

Warunki dopuszczenia materiatow i urzadzen elektrycznych

1. oznaczenie zgodnosci z wymaganiami PN

znak jakosci wyrobu Q

znak CE - gdy to wymagane

znak bezpieczenstwa B - gdy to wymagane

atest producenta lub aprobate techniczna wydana przez uprawnione Laboratorium
2. Wymagania przy zamianie materiatow

Marka materiatow okreslona w dokumentacji przetargowej bedzie wymagana w wykazie cen.
Wykonawca robét elektrycznych moze zaproponowac materiaty innej marki, posiadajace te same
charakterystyki, taka propozycja wymaga zatwierdzenia przez Inzyniera.

3. Sprzet, Narzedzia i Elektronarzedzia

Wykonawca robot elektrycznych jest zobowiazany do stosowania sprzetu, narzedzi elektronarzedzi
wtasciwych do wykonywanego rodzaju robot i spetniajacych wymagania norm obligatoryjnych w
zakresie bezpieczenstwa ich wykonania.

4. Transport
Wykonawca robot elektrycznych zobowiazany jest do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyna na utrate cech jakosciowych przewozonych materiatow lub nie wptyna
niekorzystnie na wtasciwosci wykonywanych robot.

Odpowiedzialnos¢ Wykonawcy Instalacji Elektrycznych i Teletechnicznych

Wykonawca robot elektrycznych jest odpowiedzialny za prowadzenie robot elektrycznych
i teletechnicznych zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$C zastosowanych materiatow
i wykonanych robot. Odpowiada ponadto za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
ST, PZJ oraz poleceniami inzyniera.

g N W N

5. Przyrzady do Badan i Pomiaréw

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiarow musza posiada¢ aktualne Swiadectwa
wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad pomiarowy musza byc
zamieszczone w raporcie (protokdle) z badan i pomiarow. Wykaz instrukcji i przyrzadow
pomiarowych potrzebnych do wykonania badan i pomiaréow winien by¢ zamieszczony w PZJ.

6. Badania i pomiary

6.1. Wymagane pomiary i badania
Po zakonczeniu prac elektro-montazowych nalezy wykonac przeglad instalacji wraz z czynnosciami
uzupetniajacymi oraz pomiary:
6. Wykonac¢ opisy obwodow, zatozy¢ oznaczniki na kable i przewody, umocowac tabliczki
informacyjne i ostrzegawcze.

7. Pomiar rezystancji uziemienia ochronnego RE - wymagana nie wieksza od 30Q.
8. Badanie linii kablowych.

9. Sprawdzenie skutecznosci samoczynnego wytaczania zasilania.

10. Sprawdzenie ciagtosci potaczen wyrownawczych.

11. badanie wytacznikow ochronnych roznicowopradowych.
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Wymagane pomiary i badania linii sygnatowych oraz linii komunikacyjnych
Po zakonczeniu prac elektro-montazowych nalezy wykonac¢ pomiary:

»  Rezystancji izolacji przewodow sygnatowych.

» Ciagtosci przewodu sygnatowego

«  Ttumiennosci swiattowodu na ztaczach roztacznych (wykonana metoda refrektometryczna)

«  Ttumiennosci swiattowodu na potaczeniach spawanych w obu kierunkach za pomoca motody 2PA
i LSA (wykonana metoda refrektometryczna)

»  Przeprowadzic test linii LAN weryfikujac urzadzenia sieciowe w trybie O0S na podstawie
RFC2544

6.2. Wymagania dodatkowe dotyczace badan i pomiarow

—  Z wykonanych badan i pomiaréw oraz dokonaniu oceny ich wynikdw musza by¢ sporzadzone
raporty w ustalony PZJ sposob

— Badania i pomiary wtaczone w PZJ powinna wykona¢ uprawniona osoba/pracownik
Labolatorium

—  Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiarow musza posiada¢ aktualne
Swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad
pomiarowy musza by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiardw.

7. NORMY I PRZEPISY

PN-IEC 432-1+A1:1996 Wymagania bezpieczenstwa dotyczacy zaréwek. Zaréwki z zarnikiem
wolframowym do uzytku domowego i podobnych ogoélnych celéw oswietleniowych.

PN-IEC 884-1:1996 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i podobnego. Wymagania
ogoblne
PN-84/E-06311 Oprawy do oswietlenia mieszkan i wnetrz uzytecznosci publicznej

PN-91/E-90100 Przewody elektroenergetyczne ogélnego przeznaczenia do odbiornikow ruchomych i
przenosnych. Ogolne wymagania i badania

PN-91/E-90101 Przewody elektroenergetyczne ogélnego przeznaczenia do odbiornikow ruchomych i
przenosnych. Sznury mieszkaniowe o wspolnej izolacji polwinitowej

PN-90/E-93002 Wytaczniki nadpradowe do instalacji domowych i podobnych

PN-90/E-93003 Wytaczniki samoczynne do zabezpieczania urzadzen elektrycznych.
PN-85/E-93150 taczniki do statych instalacji elektrycznych domowych i podobnych. Ogolne
wymagania i badania

PN-68/3064-03 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do instalacji przemystowych. Zamkniecie tacznikow

wtyczkowych 16, 32 i 63 A, 500 V pradu zmiennego w obudowie bryzgoszczelnej, w uktadzie stykow
kotowym, ze stykami prostokatnymi. Gtdwne wymiary.

PN-92/E-05009.41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona zgodnie z PN/li-05023

PN-91/E-05009.43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed pradem przetezeniowym

PN-92/E-05009.45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed spadkiem napiecia.

PN-92/E-05009.47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Postanowienia ogdlne. Srodki ochrony przedporazeniem pradem elektrycznym

PN-93/E-05009.51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia wspolne

PN-93/E-05009.53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza

PN-92/E-05009.54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

PN-92/E-05009.56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa

PN-93/E-05009.61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-93/E-05009.443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub
taczeniowymi.
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PN-91/E-05009.473 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem przetezeniewym

PN-91/E-05009.482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Dobor srodkow ochrony w zaleznosci od wptywow zewnetrznych Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura
taczeniowa i sterownicza. Urzadzenia do odtaczania izolacyjnego i taczenia

PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lub cyframi
PN-89/E-05028 Barwy wskaznikéw swietlnych i przyciskow
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ST-04 ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH NAWIERZCHNI
ST-04-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wyznaczeniem tras i punktow wysokosciowych przy realizacji robot zwiazanych z
przebudowa gtdéwnej przepompowni sciekow w Bielsku Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu realizacji robot zwiazanych z przebudowa gtéwnej przepompowni $ciekdw w Bielsku
Podlaskim.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tras.

1.4. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
Zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych;
b)uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi);
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych);
d)wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.5. Wyznaczanie obiektu inzynieryjnego
Nie dotyczy
1.6. Szkic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabilizacja
w terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodnie z norma BN-67/6744-09) i swiadkami betonowymi
tych znakéw nie rzadziej ni z 100m.

Warunki wykonania szkicu:

1. Granice zastabilizowac¢ znakami granicznymi i $wiadkami betonowymi osadzonymi na granicy
kopca granicznego od strony zewnetrznej pasa drogi;

2. Szkic nalezy sporzadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3;
3.Szkic powinien zawierac:

nazwe wojewodztwa, gminy, obrebu
W EYLULE NAPIS: yueceeeeeernereceeneenesesennnneennes ”
kilometraz poczatkowy i koncowy opracowywanego odcinka
szkic lokalizacji
punkty graniczne wraz z numeracja i rodzajem stabilizacji
miary od krawedzi jezdni do punktu granicznego
linie graniczne z miarami czotowymi

grunty pozostajace w dniu 31 grudnia 1998 r. we wtadaniu Skarbu Panstwa, nie stanowiace ich
wtasnosci, a zajete pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia 13 pazdziernika 1998 r. Przepisy
wprowadzajace ustawy reformujace administracje publiczna, Dz. U. nr 133 2 1998 r.)

opis skrzyzowan i rzek

szczegoty sytuacyjne stuzace do identyfikacji potozenia punktdow granicznych w terenie w
zasigegu po 10m od granic pasa drogowego

— krawedzie jezdni

— 0§ drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu krawedzi jezdni

— stupki hektometrowe z opisem

— ogrodzenia trwate i chodniki

— Swiadki punktow referencyjnych

— pojedyncze drzewa

O O O O O o 0o ©o

o
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— kontury lesne

— stupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkami linii znajdujace sie w odlegtosci do 10m od
granicy pasa

0 numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych oraz kierunki ich granic
a) Do szkicu nalezy dotaczyc:
wykaz wspoétrzednych punktow granicznych (plik w formacie txt),
szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf,
mape ewidencyjna,
wypisy z rejestrow gruntow dla wszystkich dziatek w pasie drogowym,
b) odbitke istniejacej mapy zasadniczej lub sytuacyjno - wysokosciowej w skali szkicu.
Ponadto jako zatacznik do pomiaru powykonawczego nalezy sporzadzi¢ wykaz zmian gruntowych

jako dokument potrzebny do wprowadzenia zmian w operacie ewidencji gruntow dotyczacych
sposobu uzytkowania (uzytek rolny lub lesny na drodze).

1.7. Okreslenie podstawowe

Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe o raz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.

1.8. 0Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

1. Wszystkie materiaty stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robdt powinny:

by¢ nowe i nieuzywane, odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w niniejszych
Specyfikacjach Technicznych i w Dokumentacji Projektowej oraz, innych nie wymienionych ale
obowiazujacych norm i przepisoéw, posiada¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w
tym réwniez swiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz wymagane certyfikaty bezpieczenstwa.

2. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z dostawa Materiatow niezbednych do
wykonywania robot.

3. Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do prowadzenia robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie swiadectwa
badan laboratoryjnych oraz, probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

4. Zatwierdzenie partii (czesci) materiatéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

5. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego zrodta w sposob ciagty spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznej w
czasie postepu robot.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny miec srednice od 0,15 do 0,20m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08m i
dtugosci okoto 0,30m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy
5mm i dtugosci od 0,04 do 0,05m.

LSwiadki” powinny mie¢ dtugos$¢ okoto 0,50m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywania Robét. Sprzet uzywany do Robdét powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jakosci wskazaniom
zawartym w Specyfikacjach Technicznych, Programie Zamawiania Jakosci lub projekcie organizacji
Robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w powyzszych
dokumentach, Sprzet winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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2. Liczba i wydajnos¢ Sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniami Inspektora
Nadzoru i w terminie przewidzianym Umowa.
3. Sprzet, bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania Robot bedzie utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.
4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami.
5. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwos¢ uzycia
sprzetu wariantowego przy wykonywanych Robotach, to Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
0 swoim zamiarze wyboru takiego sprzetu co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem. Wybrany i
zaakceptowany sprzet nie moze byc¢ pézniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.
6. Sprzet, maszyny i urzadzenia, ktore nie gwarantuja zachowania warunkéw Kontraktu zostana
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry;
- niwelatory;
- dalmierze;
- tyczki;
- taty;
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4, TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
1. Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robot i na wtasciwosci przewozonych materiatow.
2. Liczba srodkow transportu bedzie zapewnic¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach Inspektora Nadzoru oraz w
terminie przewidzianym Kontraktem.
3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wszelkie wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego. Srodki transportu, ktére nie beda odpowiadaty warunkom Kontraktu
beda na polecenie Inspektora Nadzoru usuniete z placu budowy.
4. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz na dojazdach do placu budowy.

4,2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST-01 ,,Wymagania ogolne” .
Uwaga! W ramach prac nalezy odtworzyc¢ trawniki na catej powierzchni zielonej dziatki.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperéw lub ewentualnie pobra¢ dane z

wtasciwego powiatowego osrodka dokumentacji geodezyjno-kartograficznej. Wykonawca powinien
przeprowadzic¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego

Wytyczenia robot w oparciu o materiaty dostarczone przez Inzyniera/przedstawiciela
Zamawiajacego oraz pobrane z wtasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej. Prace pomiarowe powinny byc¢ wykonane przez osoby posiadajac odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac
Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow

gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
Z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
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istotnie roznia sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié¢ o
tym Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera/przedstawiciela
Zamawiajacego. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera/przedstawiciela
Zamawiajacego, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazuj a na pomiarach Wykonawcy, nie moga byc rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byc¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera/przedstawiciela
Zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Je zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to z ostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczania punktéw gtéwnych osi tras i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe tras i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a tak ze dowiazane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtownymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi tras.
Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz tras w terenie ptaskim powinna wynosic
500m, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem tras i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz tras. O ile brak takich punktdow, repery robocze na lezy zatozyé w postaci
stupkow betonowych lub  grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego. Rzedne
reperéw roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyrownaniu

byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwodjng w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi tras

Tyczenie osi tras nalezy wykonac w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.

Osi tras powinny by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach po srednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi tras w stosunku do dokumentacji projektowej
nie moze by¢ wieksze niz 5cm. Rzedne niwelety punktow osi tras nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do 1cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi tras w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.
Usuniecie pali z  osi tras jest dopuszczalne tylko wowczas ,gdy Wykonawca robot zastapi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.
5.5. Wyznaczanie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypowi wykopow

na powierzchni terenu (okreslenie robét i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego.

52



Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypodw o wysokosci przekraczajacej 1m oraz wykopow
gtebszych niz 1m. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania
terenu oraz geometrii tras. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie
zgodnym z dokumentacja projektowa.

5.6. Wyznaczanie potozenia obiektéw inzynierskich
Nie dotyczy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogélne”.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem tras i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1, 2, 3, 4,
5, 6, 7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. _OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-01 ,,Wymagania ogolne” .
7.2,  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. _ODBIOR ROBOT
8.1.  Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST-01 ,,Wymagania ogo6lne”
8.2, Sposéb odbioru robot

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem tras w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada | zynierowi/ przedstawicielowi Zamawiajacego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

b) Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywani a prac geodezyjnych.

) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

d) Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

e) Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGiK 1983.
f) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
g)Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

h) Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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ST-04-01.ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z rozbiorka elementoéw drog przy realizacji robot zwigzanych z przebudowa
gtownej przepompowni Sciekow w Bielsku Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu realizacji robot zwiazanych z przebudowa gtéwnej przepompowni $ciekéw w Bielsku
Podlaskim.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
rozbiorka:

d) chodnikéw z ptyt betonowych;
e) nawierzchni z trylinki;

f) nawierzchni z betonu;

g) kraweznikéw betonowych;

h) obrzezy betonowych.

1.4. Okresenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST-04-00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. 0Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogoélne ”. Wszystkie materiaty z
rozbiorki, takie jak krawezniki, kostka brukowa betonowa sa wtasnoscia

Zamawiajacego i Wykonawca jest zobowigzany uzgodnic¢ z nim sposéb zagospodarowania tych
materiatow, zgodnie z ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poda no w ST-04-00
»Wymagania ogolne”.

3. SPRZET

3.1.  Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2.  Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiorka elementow drog moze byc wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego:

- spycharki,

- tadowarki,

- samochody cigezarowe,

- zrywarki,

- mtoty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogélne”.
4,2. Transport materiatow z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
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5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1.  Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drég obejmuj a usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera/
przedstawiciela Zamawiajacego.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inzynier/przedstawiciel ~Zamawiajacego moze polecic Wykonawcy sporzadzenie takiej
dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub przez
Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by ¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnosciag Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera/przedstawiciela
Zamawiajacego.

Elementy i materiaty, ktdre zgodnie z ST staj a sie wtasnoscia Wykonawcy, powinny byc usuniete z
terenu budowy zgodnie z programem gospodarki odpadami. Doty (wykopy) powstate po rozbidrce
elementow drog znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda
wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.

W szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow nalezy wypetni¢ odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D-
02.03.01 ,,Wykonanie nasypow”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogoélne”
6.2.  Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow prze widzianych do powtornego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST ,,Wykonanie nasypow”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-01,,Wymagania ogolne”.
7.2,  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robét zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:
- dla nawierzchni betonowej i z trylinki, chodnikéw - m 2 (metr kwadratowy);
- dla kraweznikow, obrzezy - (metr).
8. ODBIOR ROBOT
8.1.  Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

= Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628).
*  Normy
PN-D-95017Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
PN-D-96000 Tarcica iglasta ogoélnego przeznaczenia
PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogolnego przeznaczenia
PN-H-74219Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogolnego stosowania

55



PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogoélnego przeznaczenia
PN-H-93401Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

PN-H-93402Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane na goraco

BN-87/5028-12Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okragtym i kwadratowym
BN-77/8931-120znaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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ST-04-02.ROBOTY ZIEMNE. Wykonanie nasypéw

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
wykopow i nasypow w ramach robot zwigzanych z przebudowsq i rozbudowa przebudowa gtéwnej
przepompowni sciekow w Bielsku Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja Techniczna stanowi podstawowy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych specyfikacja techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej ST okreslaja wymagania dla robét ziemnych przewidzianych
do wykonania wg lokalizacji zgodnej z dokumentacja projektowa:
a wykopow z transportem urobku na miejsce sktadowania na odlegtos¢ do 6km;
b nasypow z kruszywa dowiezionego.
1.4. Okreslenia podstawowe

Wykop - budowla ziemna wykonana w obrebie pasa drogowego w postaci odpowiednio
uksztattowanej przestrzeni powstatej w wyniku usuniecia z niej gruntu.

Nasyp - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow przemystowych,

spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia oraz przyjmujaca obcigzenia od srodkow
transportowych i urzadzen na korpusie drogowym.

Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone poza pasem robot ziemnych,
lecz w obrebie pasa robot drogowych.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robo6t drogowych.
Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych z

trasg drogowa. Wywodz nadmiaru ziemi z wykopow na odktad wymaga ¢ bedzie uprzedniej
akceptacji Inzyniera/ przedstawiciela Zamawiajacego.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcja
nawierzchni do gtebokosci przemarzania, nie mniej jednak niz do gtebokosci 1 m od
zaprojektowanej powierzchni robot ziemnych.

Podtoze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) - strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli, w
ktorej wtasciwosci gruntu maja wptyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacje budowli.

Skarpa - zewnetrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztatcie i nachyleniu
dostosowanym do wtasciwosci gruntu i lokalnych uwarunkowan.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona
wg wzoru:

Is=d/ds.
w ktorym:
d - gesto$é objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m?),

ds. - maksymalna gesto$s¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
okreslona w normalnej prdbie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 (Mg/m?).

Wskaznik roznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnosé gruntdéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U =dé60 / d10
w ktorym:

dé0 - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm), d10 - Srednica oczek sita,
przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).
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Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona
E2

wg wzoru: I o =
£1
gdzie:

E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-
S-02205,

E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtornym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”. Wykonawca robot
jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnos¢

z dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera/przedstawiciela
Zamawiajacego.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-04-00.
»Wymagania ogédlne”.

2.2. Ogolne zasady wykorzystania gruntéw

Grunt z wykopow ma by¢ ma by¢ wywieziony na odktad poza budowe zgodnie z programem
gospodarki odpadami. Przydatnos¢ gruntu z wykopu do wbudowania w nasyp stwierdza
Inzynier/przedstawiciel Zamawiajacego.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na
odktad. Inzynier/przedstawiciel Zamawiajacego moze nakaza¢ pozostawienie na placu budowy
gruntow, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej
wilgotnosci.

2.3.  Ocena warunkdw gruntowych w trakcie robét

Niezaleznie od przedstawionej przydatnosci gruntow do budowy nasypow w pkt 2.3, Wykonawca m
a obowiazek zapewnienia biezacej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakcie wykonywania
wykopdw przez doswiadczonego geotechnika, celem potwierdzenia przydatnosci wydobywanych
gruntow do budowy nasypow, zgodnie z PN-5-02205, badZ tez usuniecia tego gruntu z podtoza i
przewiezienia na odktad.

2.4, Wymagania odnosnie stosowanych gruntéw na warstwy nasypow

Nasypy przewiduje sie budowac z kruszywa dowiezionego. Materiatem stosowanym do budowy
nasypow bedzie kruszywo tamane oraz naturalne. Zmiany rodzaju gruntu do budowy nasypow
moze dokonac jedynie Inzynier/przedstawiciel Zamawiajacego. Przed przystapieniem do realizacji
robét Wykonawca musi zapewnic, iz zastosowany przez niego materiat nasypowy z dowozu spetnia
nastepujacy warunek:

- maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntu zageszczonego w aparacie Proctora (norma
PN-S-02205) > 1,6 g/cm”.

3. SPRZET
3.1.  Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Do wykonania wykopow i nasypow oraz przemieszczenia gruntu moze by¢ stosowany ponizszy
sprzet:
A koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe;
B  koparko-spycharki;
C koparko-tadowarki;

tadowarki;

réwniarki samojezdne
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lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego.
3.3. Sprzet do zageszczenia

Sprzet uzywany do zageszczania powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera/przedstawiciela
Zamawiajacego. Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu, zarowno w miejscach jego naturalnego
zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania.

Do zageszczania nasypow nalezy uzywac :

« walce ogumione;
e walce i ptyty wibracyjne;
« ubijaki mechaniczne.

Dobdr sprzetu zageszczajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zageszczanej warstwy oraz od
warunkow wodnych i wilgotnosci zageszczanej warstwy. Dobor sprzetu zageszczajacego
Wykonawca ustali doswiadczalnie przed przystgpieniem do wykonywania nasypow. Kazdy inny
rodzaj sprzetu zageszczajacego zaproponowany przez Wykonawce powinien by¢ zaakceptowany
przez Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1.  Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogélne”.
4.2. Kontrola wykonywania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji pkt 5.2 oraz w dokumentacji projektowej.

W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrdci ¢ na :
a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wtasciwosci;
b) zapewnienie statecznosci skarp;
c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu;
d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie);
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan.
4.3. Sprawdzenie jakosci wykonywania nasypow
4.3.1. Rodzaje badan i pomiaréw
Sprawdzenie wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej ST i w dokumentacji projektowej.
Szczegblng uwage nalezy zwrocié na:
1. badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow;
1. badania prawidtowosci wykonania poszczegoélnych warstw nasypu;
2. badania zageszczenia nasypu;
3. pomiary ksztattu nasypu;
4. odwodnienie nasypu.
4.3.2. Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny byc przeprowadzone na probkach
pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego
zrodta, jednak nie rzadziej niz jeden raz na 3 000m®. W kazdym badaniu nalezy okresli¢
nastepujace wtasciwosci:

a. sktad granulometryczny, wg PN-B-04481:1988;

b. zawartosc czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988;

c. wilgotnos¢ naturalna, wg PN-B-04481:1988;

d. wilgotnos¢ optymalng i maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-
04481:1988;

granice ptynnosci, wg PN-B-04481:1988;

kapilarnos¢ bierna, wg PN-B-04493:1960;

g. wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01.
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4.3.3. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegoélnych warstw nasypu polegaj 3 na
sprawdzeniu:

o  prawidtowosci rozmieszczenia gruntow o r6 znych wtasciwosciach w nasypie;

» odwodnienia kazdej warstwy;

o grubos¢ kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu, badania nalezy przeprowadzi¢ nie
rzadziej niz jeden raz na 500m? warstwy;

o  przestrzegania ograniczen dotyczacych wbudowania gruntéw w okresie deszczu i mrozu.

4.3.4. Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podtoza nasypu

Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podtoza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosci
wartosci wskaznika zageszczenia Is lub stosunku modutéw odksztatcenia z wartosciami okreslonymi
w specyfikacji. Do biezacej kontroli zageszczenia dopuszcza sie aparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia I powinno by¢ przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12,
oznaczenie modutow odksztatcenia wedtug normy PN-5-02205:1998.

Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowac nie rzadziej niz:
* jeden raz w trzech punktach na 1 000m? warstwy, w przypadku okreslenia wartosci I;

* jeden raz w trzech punktach na 200m? warstwy, w przypadku okreslenia pierwotnego i
wtdornego modutu

odksztatcenia.
Wyniki  kontroli zageszczenia robét Wykonawca powinien wpisywa¢ do dokumentow
laboratoryjnych. Prawidtowos¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem

powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego wpisem w dzienniku
budowy.

4.3.5. Pomiary ksztattu nasypu
Pomiary ksztattu nasypu obejmuja kontrole:
« prawidtowosci wykonania skarp;
« szerokos$c korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
dotyczacymi pochylen i doktadnosci wykonania skarp, okreslonymi w dokumentacji projektowej i
ST.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szeroko sci korony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szerokoscig wynikajaca z wymiarow geometrycznych
korpusu, okreslonych w dokumentacji projektowej.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1.  Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-04-00 ,Wymagania ogoélne”
5.2. Badania przystapieniem do robét

Przed przystagpieniem do robét Wykonawca  powinien  wykona¢ badania  kruszyw
przeznaczonych do wykonanie robot i przedstawic wyniki tych badan
Inzynierowi/przedstawicielowi Zamawiajacego w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny
obejmowacd wszystkie wtasciwosci okreslone w niniejszej Specyfikacji Technicznej.

5.3. Badania w czasie robét

5.3.1. _Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardéw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia
warstwy odsaczajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej warstwy odsaczajacej
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Lp. Wyszczegélnj en’ie bada r i Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
pomiarow

1. Szeroko$¢ warstwy odsaczajacej 10 razy na 1km
2. Rowno $¢ podtuzna co 20m tatg na kazdym pasie ruchu
3. Rowno $¢ poprzeczna 10 razy na 1km
4, Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1km
5. Rzedne wysokosciowe co 100m
6. Uksztattowanie osi w planie *) co 100m

Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz
nie

7. Grubos¢ podbudowy rzadziej niz raz na 200m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
500m*
w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
8. | Zageszczenie, wilgotnos¢ kruszywa lecz nie
rzadziej niz raz na 600m>

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi jezdni w planie nalezy wykonac
w punktach gtownych tukow poziomych

5.3.2. Szerokos$¢ warstwy
Szerokos¢ warstwy nie moze sie rézni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10cm, -5cm.

5.3.3. Rownosé warstwy

Nierownosci podtuzne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, zgodnie z norma BN-
68/8931-04 [7].

Nierownosci poprzeczne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata. Nieréwno Sci nie
moga przekracza¢ 20mm.

5.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja o 0,5%.

5.3.5. Rzedne wysokosciowe

Rdznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1cm i -2cm.

5.3.6. Uksztattowanie osi w planie
0s$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz o 5¢cm.

5.3.7. Grubos¢ warstwy
Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancja +1cm,
-2cm.
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Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy
mierzy¢ taczng grubosc tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
warstwy przez spulchnienie warstwy na gtebokos¢ co najmniej 10cm, uzupetnienie nowym
materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

5.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie porownanie wartosci modutow
odksztatcenia, to wartosc¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z norma BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnosc kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badac¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢
kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

5.3.9. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuj a wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w pkt. 6.3, powinny byc naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co

najmniej 10cm, wyrdwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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ST-04-03.PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania podbudowy z
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie w ramach robét zwiazanych z przebudowa i
rozbudowa oczyszczalni Sciekow w Bielsku Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania technicznej

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacjg techniczna

Roboty obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie nizej
wymienionych konstrukcji zgodnie z lokalizacja wg dokumentacji projektowej:

o podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznieo grubosci
15cm o uziarnieniu 0/31,5mm (ciagi pieszo-jezdne);

1.4. Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zageszczeniu
kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalnej.

1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zageszczonej mieszanki kruszywa naturalnego, ktéra stan owi warstwe nosna nawierzchni
drogowej.

2. Pozostate okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-04-00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogélne”.
2. MATERIALY
2.1.  Warunki ogélne stosowania materiatow
Warunki ogolne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-04-00
»Wymagania ogolne”.
2.2. Rodzaje materiatéw

Podbudowa zasadnicza i murki oporowe powinna by¢ wykonana z kruszywa naturalnego o ciaggtym
uziarnieniu, mieszczacym sie pomiedzy granicznymi krzywymi podanymi na rys. nr 1,
odpowiadajacemu wymaganiom podanym w tablicy 1. Wyklucza sie zastosowanie kruszywa z
wapieni i dolomitow.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wg PN-B-06714-15 powinna odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-S-06102, dla kruszywa o uziarnieniu 0/31,5mm.

Krzywa uziarnienia powinna byc¢ ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach.

Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2.3.2. Witasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania w stosunku do kruszywa

| Lp. | Wyszczegélnienie wia sciwosci Wymagania | Badania wedtug
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kruszywa
Zawartosc ziarn mniejszych niz 0,075mm, % (m/m)| od 2 do 10 PN-B-06714-15
2. Zawartosc nadziarna, % (m/m), nie wiecej niz 5 PN-B-06714-15
3. Zawartosc ziarn meforen;?zych, %(m/m), nie wiecej 35 PN-B-06714-16
4. | zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m),
nie wiecej niz 1 PN-B-06714-26
5 Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu
metoda | lub Il wg PN-B-04481, % od 30do 70 | BN-64/8931-01
Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralnos¢ catkowita po petnej liczbie obrotow,
6 nie wiecej niz: 35 PN-B-06714-42
' b) scieralnos¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby
obrotow do
Scieralnosci catkowitej po petnej liczbie obrotéw ,
nie
wiecej niz: 30
7. Nasiakliwos¢, % (m/m), nie wiecej niz 2,5 PN-B-06714-18
Mrozoodpornosc, ubytek masy po 25 cyklach
8. zamrazania,
% (m/m) nie wiecej niz 5 PN-B-06714-19
. Rozpad krzemianowy i zr?il:zawy tacznie, % (m/m), PN-B-06714-37
wiecej niz - PN-B-06714-39
10 Zawartosc zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO 3, %
(m/m), nie wiecej niz 1 PN-B-06714-28
Wskazniki nosnosci w,,: mieszanki kruszywa, %, nie
11. mniejszy niz przy zageszczeniu Is 3 1,00 80 PN-5-06102
2.4, Woda

Do zraszania kruszywa nalezy stosowa¢ wode w ilosci zapewniajacej wtasciwe zageszczenie
kruszywa wg PN-88/B-32250.

2.5. Zrodta poboru materiatow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego. Przed rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien
dostarczy ¢ Inzynierowi/przedstawicielowi Zamawiajacego wyniki badan laboratoryjnych tacznie z
projektowang krzywa uziarnienia i reprezentatywne probki materiatow.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.
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3.2. Sprzet do wykonania podbudowy i murkéw oporowych

Do wykonania podbudowy i murkow oporowych z kruszyw a naturalnego stabilizowanego
mechanicznie nalezy stosowac:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace
wode;

- rowniarki, koparki lub uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu;
- walce ogumione, walce stalowe gtadkie wibracyjne lub statyczne;

— zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne, do stosowania w
miejscach trudnodostepnych;

- sprzet do dozowania wody
4. TRANSPORT
4.1. 0Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2, Transport kruszyw

Transport kruszywa powinien sie odbywac w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu.

Podczas transportu, kruszywo powinno byc zabezpieczone przed wysypaniem, zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Kruszywo drobne
nalezy zabezpieczyc¢ przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.
5.2. Przygotowanie podtoza

Podtoze pod warstwe podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie stanowi
wg dokumentacji projektowej:

o warstwa geotkaniny wg ST D-10.09.04.

Podtoze pod konstrukcje murkow oporowych z geostatki komérkowej wg dokumentacji
projektowej stanowi grunt rodzimy wyprofilowany.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia i wilgotnosci
optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie
jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci materiatu nie
dopuszcza sie do wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w
sposob przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki

Przewidywana wg dokumentacji projektowej grubos¢ warstwy podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie wynosi 15cm na ciagach pieszo-jezdnych, parkingach, ciagu
pieszym. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagniecie
wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy
moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera/ przedstawiciela Zamawiajacego.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-0448 1 (metoda Il).

Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.
Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka
powinna byc¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnosc¢ mieszanki jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.
Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadac przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, lp. 11.
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5.5. Odcinek prébny

Decyzje o koniecznosci wykonania odcinka probnego podejmie Inzynier/przedstawiciel
Zamawiajacego. W przypadku koniecznosci wykonania odcinka probnego, Wykonawca powinien
wykona¢ taki odcinek o powierzchni ok. 200m?, w celu:

— stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zageszczania kruszywa jest
wtasciwy;

— okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym dla uzyskania koniecznej do uzyskania
wymaganej grubosci warstwy po zageszczeniu;

— okreslenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien u zy¢ takich materiatow oraz sprzetu do mieszania,
rozktadania i zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy i murka oporowego.

Odcinek  probny  powinien by ¢  zlokalizowany w  miejscu  wskazanym  przez
Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego. Wykonawca moze przystapic do wykonywania
podbudowy, murka oporowego po  zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego.

5.6. Utrzymanie podbudowy oraz konstrukcji murkéw5.6.1. oporowych

Podbudowa oraz murki oporowe po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna byc
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda
Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowiagzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt
napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogélne”.
6.2. Badania przed przystgpieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona ¢ badania  kruszyw
przeznaczonych do wykonanie robét i przedstawic wyniki tych badan
Inzynierowi/przedstawicielowi Zamawiajacego w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny
obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej Specyfikacji Technicznej.

6.2.1. Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Badanie wtasciwosci kruszywa wg tabeli 2 nalezy przeprowadzi¢ dla kazdej partii kruszywa i przy
kazdej zmianie kruszywa.

Tablica 2. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie budowy warstwy podbudowy oraz
murkow oporowych z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechaniczni

Czestotliwos¢
Lp. Wyszc;aeé;:rl’]meme Mi?\?rcriiaarl]na Maksymalna powierzchnia
liczba
badanie (m®)
Uziarnienie kruszywa 2 600
Wilgotnosc kruszywa 2 600
Zageszczenie warstwy 10 probka na 10000 m *
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6.2.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki na lezy
pobieraé¢ w sposéb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi/przedstawicielowi Zamawiajacego.

6.2.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tolerancja +10% - 20%.

Wilgotnosc nalezy okreslic wedtug PN-B-06714-17.
6.2.4. Zageszczenie podbudowy i murkéw oporowych

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywacé sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia tj. ls=1,00. Zageszczenie nalezy sprawdzac¢ wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprzec¢ na metodzie obciazen ptytowych, wg PN-5-02205:1988 zatacznik B nie
rzadziej niz raz na 2 000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego.

Zageszczenie podbudowy i murkow oporowych stabilizowany ch mechanicznie nalezy uznac za
prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E , do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie
wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej.

Badanie to nalezy przeprowadza¢ w zakresie obcigzen 0,0 - 0,45 MPa, natomiast do oblicze nh
przyjac przyrost obciazenia o p w zakresie 0,25 do 0,35 MPa.

Warto$¢ modutow odksztatcenia E 4 i E; oblicza sie ze wzoru:
Eo3PoD4os

o p - roznica naciskdw w megapaskalach

o s - przyrost osiada n odpowiadajacy tej réznicy naciskow w
milimetrach D - srednica ptyty w milimetrach

6.2.5. Witasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bada n petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera/ przedstawiciela Zamawiajacego.
6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy i konstrukcji murkéw
oporowych
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw a
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegoln] eme bada n i Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
pomiaréw
1. Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1km
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7 Réwnoé¢ podtuzna w sposob ciagty planografem
albo co 20m tata na kazdym pasie ruchu
3. Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1km
4, Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1km
5. Rzedne wysokosciowe co 100m
6. Uksztattowanie osi w planie *) co 100m
Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej
7. Grubo$¢ podbudowy niz raz na 200m>
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 500m?
Nosnos¢ podbudowy:
8. - modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekroja ch na kazde 500m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 500m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi jezdni w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.3.2. Szerokos$¢ podbudowy i murkéw oporowych

Szerokosc¢ podbudowy i murkdw oporowych nie moze sie rozni¢ od szerokosci projektowanej o
wiecej niz +10cm, -5cm.

6.3.3. Rownos$¢ podbudowy i murkéw oporowych

Nierownosci podtuzne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-
04. Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg i nie moga przekraczac
10mm dla podbudowy zasadniczej oraz 20mm dla podbudowy pomocniczej.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy i murkéw oporowych

Spadki poprzeczne na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja

6.3.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy i murkéw oporowych

Rdznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy, murkow oporowych i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1cm, -2cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi podbudowy

0$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz
5cm.

6.3.7. Grubos$¢ podbudowy i murkéw oporowych

Grubosc podbudowy i murkéw oporowych nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej
niz o 10%.
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6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy i konstrukcji
murkow oporowych

6.4.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy i konstrukcji murkéw oporowych

Wszystkie powierzchnie podbudowy i murkow oporowych , ktére wykazuj a wieksze odchylenia
od okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie,
wyrownane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy, murka oporowego jest mniejsza od szerokosci projektowanej o
wiecej niz 5cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na
wtasny koszt poszerzy¢ podbudowe, murek oporowy przez spulchnienie warstwy na petna grubosc
do potowy szerokosci, dotozenie materiatu i powtornie zageszczenie.

6.4.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy i murka oporowego

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia
gtebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego, uzupetnione nowym
materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar
i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera/przedstawiciela
Zamawiajacego. Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy,
gdy zanizenie nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce
podbudowy.
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ST-04-04.USTAWIANIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z ustawieniem kraweznikow betonowych wraz z wykonaniem taw z

oporem przy realizacji robot zwiazanych z przebudowa gtownej przepompowni sciekow w Bielsku
Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu realizacji robot zwiazanych z przebudowa gtownej przepompowni sSciekow w Bielsku
Podlaskim.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem i odbiorem ustawienia kraweznikow betonowych na tawach betonowych z oporem
zgodnie dokumentacja projektowa wg ponizszego zestawienia:

ustawienie kraweznika betonowego wystajacego 15x30x100cm na tawie z betonu C8/10 z oporem
(wymiar tawy 25x30cm);

ustawienie kraweznika betonowego wtopionego 15x22x100cm na tawie z betonu C8/10 z oporem
(wymiar tawy 25x30cm).

1.4. Okreslenia podstawowe

Kraweznik betonowy - prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzieleni a powierzchni
znajdujacych sie na tym samym poziomie lub na réznych poziomach stosowany:

« w celu ograniczania lub wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej;
e jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w potaczeniu z innymi kraweznikami;
« jako oddzielenie pomiedzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.

Wymiar nominalny - wymiar kraweznika okreslony w celu jego wykonania, ktoremu
powinien odpowiada¢ wymiar rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych
odchytek.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST-04-00 ,,Wymagania ogblne” pkt 1.4.

1.5. 0Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogoélne ” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, poda no w ST-04-00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét
2.3. Zgodno$¢ materiatow z dokumentacja projektowa
Materiaty do wykonania robot powinny by ¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST.

2.3.1. Stosowane materiaty
Przy ustawianiu kraweznikdéw na tawach mozna stosowac nastepujace materiaty:
- krawezniki betonowe;
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- piasek na podsypke i do zapraw;
- cement do podsypki i do zapraw;

- wode;

- materiaty do wykonania tawy.

2.3.2. Krawezniki betonowe

Wymagania ogélne wobec kraweznikéw
Krawezniki betonowe moga miec nastepujace cechy charakterystyczne:
- kraweznik moze by¢ produkowany:

ez jednego rodzaju betonu;

« zroznych betonow zastosowanych w warstwie konstrukcyjne j oraz w warstwie $cieralnej
(ktora na catej powierzchni deklarowanej przez producenta jako powierzchnia widoczna
powinna mie¢ minimalna grubos¢ 4mm);

skosne krawedzie kraweznika powyzej 2mm powinny by¢ okreslone jako fazowane, z
wymiarami deklarowanymi przez producenta;

kraweznik moze miec profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktorych ni e uwzglednia sie
przy okreslaniu wymiaréw nominalnych kraweznika); zalecana dtugosc prostego odcinka
kraweznika wraz ze ztagczem wynosi 1 000mm;

powierzchnia kraweznika moze byc obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obrébce
chemicznej;

ptaszczyzny czotowe kraweznikow moga byc proste lub uksztattowane w sposob
utatwiajacy uktadanie lub ryglowanie (przyktady w zataczniku 1);

krawezniki tukowe moga by¢ wykonane jako wypukte lub wkleste (przyktady w zataczniku
2);

rozroznia sie dwa typy kraweznikéw (przyktady w zat. 3):

uliczne, do oddzielenia powierzchni znajdujacych sie na réznych poziomach (np. jezdni i
chodnika),

drogowe, do oddzielenia powierzchni znajdujacych sie na tym samym poziomie (np. jezdni
i zjazdu).

«  Wymagania techniczne wobec kraweznikow

Wymagania techniczne stawiane kraweznikom betonowym okresla PN-EN 1340 [5] w sposob
przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] do

stosowania w warunkach kontaktu z sola odladzajaca w warunkach mrozu

Lp. Cecha Zatacznik Wymagania
1. Ksztatt i wymiary
Wartosci Dtugosé: + 1%, 24 mmi < 10
dopuszczalnych mm
11 odchytek od wymiarow c Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
nomlnalny,ch', z - dla powierzchni: + 3%, > 3 mm, < 5 mm,
doktadnoscia
do milimetra - dla innych czesci: + 5%, > 3 mm, <10 mm
Dopuszczalne odchytki
od
ptaskosci i

prostoliniowosci,
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dla dtugosci

pomiarowej
1.2 300 mm C +1,5mm
400 mm +2,0mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0 mm
2. Wtasciwosci fizyczne i mechaniczne
Odpornosc na Ubytek masy po badaniu: wartos¢ srednia < 1,0 kg/m?,
zamrazanie/ przy
2.1 rozmrazan;gliz udziatem D czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m?
odladzajacych
Wytrzymalgsc na Klasa Charakterystycz Kazdy pojedynczy
zginanie na
(klasa wytrzymatosci wytrz. wytrzymatosc, MPa wynik, MPa
ustalona w
2.2 dokumentacji F 1 3, >2,8
projektowej lub przez 2 5,0 >4,0
Inzyniera/przedstawici 3 6,0 > 4,8
ela
Zamawiajacego)
Trwatosé ze wzgledu na Krawezniki maja zadavyglqjarc_q trwatosc
(wytrzymatosc) jesli
2.3 wytrzymatosé F spetnione sa wymagania pktu 2..2 oraz poddawane sg
normalnej
konserwacji
Odpornosc na Scieranie Odpornosc przy pomiarze na tarczy
(klasa odpornosci Klasa §zgrok1gj Bshmego,
ustalona w sciernej,
dokgmentacy odpo_rnosc wg zat. G normy - wg zat. H normy -
projektowej i badanie
24 . lub przez N GiH badanie alternatywne
Inzyniera/przedstawici podstawowe
ela
Zamawiajacego) 1 Nie okresla sie Nie okresla sie
3 <23 mm < 20000 mm?*/5000 mm*
4 <20 mm < 18000 mm?*/5000 mm*

2.5

Odpornos¢ na poslizg/

poslizgniecie

Q) jesli gorna powierzchnia kraw eznika nie byta
szlifowana i/lub

polerowana - zadawalaj aca

odpornosc,
b) wyjatkow wymag podania odpornosc
jesli o a sie wartosci i

na poslizg/poslizgniecie - nale zy zadeklarowac
minimalng jej
artos¢ pomierzong wg zat. |

normy (wahadtowym
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arunkach uzytkowania kraweznika jest zada-
alajaca przez

caty okres uzytkowania, pod warunkiem
tasciwego

utrzymywania i gdy na znacznej czesci nie zostato

odstoniete

kruszywo podlegajace intensywnemu
polerowaniu.

3. |Aspekty wizualne

a) powierzchnia kraweznika nie powinna miec rys i

Wyglad odpryskow,
rozwarstwie
b) nie dopuszczasie n w kraweznikach
3.1 J
dwuwarstwowych
c) ewentualne wykwity nie s uwazane
za istotne

a) krawezniki z powierzchnia o specjalnej teksturze -
Tekstura producent

powinien okresli¢ rodzaj tekstury,

b) tekstura powinna by¢ poréwnana z probkami
dostarczonymi

przez producenta, zatwierdzonymi przez
3.2 J odbiorce,

c) roznice w jednolitosci tekstury, spowodowane
nieuniknionymi
zmianami we wtasciwosci surowcow i warunkow

twardnienia, nie sg uwazane za
istotne

Q) barwiona moze byc¢ warstwa scieralna lub caty
Zabarwienie element,

b) zabarwieniepowinno by¢ poréwnane z  probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi

przez
3.3 J odbiorce,
zabarwieni
c) roznice w jednolitosci a, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wtasciwosci surowcow
lub
warunkow dojrzewania betonu, nie s g uwazane za
istotne

Sktadowanie kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane
wedtug typdw, rodzajow, ksztattow, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe nalezy uktadac z zastosowaniem podktadek i przektadek
drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5cm, szeroko$¢ 5cm, dtugosci min. 5cm wiekszej od
szerokosci kraweznika.

2.3.3. Materiaty na podsypke i do zapraw
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Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inaczej, to nalezy stosowac nastepujace
materiaty:

* na podsypke cementowo-piaskowa gr. 5cm
- mieszanke cementu i piasku: z piasku naturalnego spetniajacego wymagania dla gatunku 1
wgPN-B-11113 [10], cementu 32,5 spetniajacego wymagania PN-EN 197-1 [3]i wody odmiany 1
odpowiadajacej wymaganiom PN-88/B-32250 [11]. Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do
bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, powinno odbywaé sie na podtozu
rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Przechowywanie cementu
powinno byc¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.3.4. Materialy na tawy
Do wykonania taw pod kraweznik nalezy stosowac beton klasy C8/10 (B10) wg PN-88/B-06250.

2.3.5. Masa zalewowa w szczelinach tawy betonowej i spoinach kraweznikow

Masa zalewowa, do wypetniania szczelin dylatacyjnych, powinna mie¢ aktualng aprobate
techniczna i podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego.

1. SPRZET
1.1.  Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.
1.2.  Sprzet do wykonania roboét
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej;
- wibratorow ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

2. TRANSPORT
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogélne”.

2.2. Transport kraweznikéw

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportowymi. Krawezniki
betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w
kierunku jazdy. Krawezniki powinny byC¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i
uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawac¢ poza sciany srodka
transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

2.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12]. Kruszywa
mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mase zalewowa nalezy pakowac w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywac sie w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnoéw i beczek.
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3. WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Zasady wykonywania robét

Sposob wykonania robét powinien by ¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzystac z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zatacznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:

e roboty przygotowawcze;
« wykonanie tawy;
e utozenie podsypki;
« ustawienie kraweznikow;
* wypetnienie spoin;
»  roboty wykonczeniowe;
e pielegnacja.
3.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inzyniera/przedstawiciela Zamawiajacego:

- ustali¢ lokalizacje robot;
- ustali¢ dane niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot oraz ustaleni a danych wysokosciowych;
- usuna¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drog, ogrodzen itd.;
- ustali¢ materiaty niezbedne do wykonania robot;
- okresli¢ kolejnos¢, sposob i termin wykonania robot.
3.4. Wykonanie tawy
3.4.1. Koryto pod tawe

Wymiary wykopu, stanowiacego koryto pod tawe, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z
uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik zageszczenia dna
wykonanego koryta pod tawe powinien wynosic¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

3.4.2. Lawa betonowa

tawe betonowa zwykta w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowac szalowanie. Wymiary taw zgodnie z dokumentacja projektowa.

Ltawe betonowa z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio
w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywaé zgodnie z
wymaganiami PN-63/B-06251 [7], przy czym nalezy stosowac co 50m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczna masa zalewowa. Przyktady taw betonowych zwyktych i taw z oporem podaje zatacznik 4.

3.5. Ustawienie kraweznikéw betonowych
3.5.1. Zasady ustawiania kraweznikéw

Swiatto (odlegtos¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12cm, a w
przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na , wyrobienie” scieku) moze by¢ zmniejszone do 6cm lub
zwigkszone do 16cm.

Zewnetrzna $ciana kraweznika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem,
ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

3.5.2. Ustawienie kraweznikéw na tawie betonowej

Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej wykonuje sie na podsypce cementowo-piaskowej o
grubosci 5cm po zageszczeniu.
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3.5.3. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekracza ¢ szerokosci 1cm. Spoiny nalezy wypetni¢ zaprawa
cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikow zapraw g
cementowo-piaskowa stosuje sie wytacznie do kraweznikow ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zapraw a nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed
wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych
zaprawa nalezy zalewac co 50m bitumiczna masg zalewowaq nad szczeling dylatacyjna tawy.

3.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Do robot
wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdot do istniejacych
warunkow terenowych, takie jak:

» odtworzenie elementdw czasowo usunietych;
» roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-01 ,,Wymagania ogblne”.

4.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane przez
dostawcow

itp.);

- ew. wykonac wtasne badania wtasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot,
ok reslonew pkt 2 (tablicy 1);

-sprawdzic¢ cechy zewnetrzne kraweznikéw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi/przedstawicielowi
Zamawiajacego do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego

kraweznikow nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i ocene
uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1
i ustaleniami PN-EN 1340 [5].

Badania pozostatych materiatéow stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny
obejmowac wtasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w pkt 2.

4.3. Badania w czasie robot
4.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla szerokosci
wykopu wynosi o2cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.4.1.

4.3.2. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

« zgodnosc profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa. Profil podtuzny
gornej powierzchni tawy powinien byc zgodny z projektowang niweleta. Dopuszczalne odchylenia
moga wynosic

o1cm na kazde 100m tawy.

e wymiary taw

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100m
tawy. Tolerancje wymiaréw wynosza:
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dla wysokosci o 10% wysokosci projektowanej;

dla szerokosci o 10% szerokosci projektowanej.

*  rownosc gornej powierzchni taw

Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100m
tawy, trzymetrowej taty. Przeswit pomiedzy gorna powierzchnig tawy i przytozona tata nie moze
przekracza¢ 1cm.

e odchylenie linii taw od projektowanego kierunku

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ o2cm na kazde
100m wykonanej tawy.

4.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikéw
Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi o1cm
na kazde 100m ustawionego kraweznika;

« dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej,
ktore wynosi 1cm na kazde 100m ustawionego kraweznika;

*  rownosc¢ gornej powierzchni kraweznikdw, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na
kazde 100m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gorna powierzchnia
kraweznika i przytozona tata nie moze przekraczac¢ 1cm;

« doktadnosc¢ wypetnienia spoin bada sie co 10m. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petng
gtebokosc.
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ST-04-05.NAWIERZCHNIE Z KOSTKI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem ciaggow pieszo-jezdnych, ciggow pieszych, parkingdw z brukowej kostki

betonowej przy realizacji robot zwigzanych z przebudowa gtownej przepompowni Sciekow w Bielsku
Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot zwigzanych z przebudowa gtownej przepompowni sciekdéw w Bielsku Podlaskim.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni wg dokumentacji projektowej tj.:

ciagdw pieszo-jezdnych z brukowej kostki betonowej gr. 8cm na podsypce cementowo-piaskowej gr.
5cm;

parkingdw z brukowej kostki betonowej gr. 8cm na podsypce cementowo-piaskowej gr. 5cm;
ciagu pieszych z brukowej kostki betonowej gr. 8cm na podsypce cementowo-piaskowej gr. 5cm.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metod a wibroprasowania. Produkowana
jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze soba trwale w fazie
produkcji.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, poda no w ST-04-00
»Wymagania ogolne” .

2.2, Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniona jednostke.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pekniec, plam i ubytkéw. Powierzchnia gorna kostek
powinna byc¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklesniecia nie powinny przekraczac
2mm dla kostek o grubosci @ 80mm.

2.2.3. Ksztatt, wymiary i kolor kostki betonowej

Do wykonania nawierzchni stosuje sie betonowa kostke o grubosci 80mm. Kostki o takiej grubosci sg
produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosza:
- na dtugosci  mE3mm;
- na szerokosci oa3mm;
- na grubosci  mo5mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i brazowy.
Kolor kostki do uzgodnienia z Inzynierem/przedstawicielem Zamawiajacego.

2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek
Betonowe kostki powinny miec cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
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Lp. Cechy Wartos¢

Wytrzymatosé na Sciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej

1. a) srednia z szesciu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2. Nasiakliwos¢ woda wg PN-EN 206-1:2003 [2], %, nie wiecej niz 5

Odpornos¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg PN-EN

206-
1:2003 [2]:
a . _r
) pekniecia probki brak
3.
b) strata masy, %, nie wiecej niz
5
c) obnizenie wytrzymatosci na Sciskanie w stosunku do
wytrzymatosci

probek nie zamra zanych, %, nie wiecej niz 20

4 Scieralnosc na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nie
’ wiecej niz 4

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek
2.3.1. Cement
Do produkcji kostki betonowej nalezy stosowac cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie ni zszej

niz ,,32,5”. Zaleca si e stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiadac
wymaganiom PN-EN 197-1:2002 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu
Nalezy stosowacC kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3]. Uziarnienie

kruszywa powinno byc ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek betonowych stosuje sie dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, zgo dnie z
receptg laboratoryjna. Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wieksza wytrzymatos¢, mniejsza
nasigkliwos¢ i wieksza odpornosé na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowane barwniki powinny
zapewnic kostce trwate wybarwienie. Powinny to byc barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogo6lne” .

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki betonowej

Mate powierzchnie z betonowej kostki wykonuje sie recznie. Jesli powierzchnie sg duze, a betonowe
kostki maja jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia uktadajace. Urzadzenie
sktada sie z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy
kostek na miejsce ich utozenia.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego
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4. TRANSPORT
4.1. 0Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport betonowych kostek

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, kostki przewozone sa na stanowisko,
gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w folie i spina tasma stalowa, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rownie z przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.
5.1.1. Koryto

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podtuznymi i poprzecznymi oraz zageszczone zgodnie z wymaganiami podanymi w ST.

5.1.2. Podbudowa

Podbudowa pod nawierzchnie powinna by¢ wykonana z kruszywa mineralnego tamanego zgodnie z
lokalizacja wg dokumentacji projektowej.

5.1.3. Podsypka
Zaprojektowano podsypke cementowo-piaskowa w stosunku 1:4. Na podsypke nalezy stosowac piasek
odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 [3] oraz cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy ,,32,5”.
Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1:2002 [4].

Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna miec¢ grubos¢ 3cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda,
zageszczona i wyprofilowana.

5.1.4. Uktadanie nawierzchni z betonowej kostki

Z uwagi na roznorodnos¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego
wzoru - wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez Inzyniera/
przedstawiciela Zamawiajacego.

Kostke uktada sie na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami
wynosity od 2 do 3mm. Kostke nalezy uktadac ok. 1,5cm wyzej od projektowanej niwelety, gdyz w
czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy
wypetnic piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchnie utozonych kostek przy uzyciu szczotek
recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania utozonej nawierzchni z
betonowej kostki, stosuje sie wibratory ptytowe z ostona

Z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym
ksztattek. Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek nie wolno uzywac walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetnic¢ szczeliny materiatem do wypetnienia i zamie$¢ nawierzchnie.
Nawierzchnie z betonowej kostki z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymagaja pielegnacji - moga byc
zaraz oddane do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako ci obot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogélne”.
6.2, Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi ¢, czy producent kostek betonowych
posiada aprobate techniczna.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podtoza

Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa i odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:

- gtebokosci koryta:
szerokosci do 3m: o 1cm;

o szerokosci powyzej 3m: o2cm;
» szerokosci koryta: o 5cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa oraz pkt 5.4 niniejszej ST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni z kostki betonowej

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek polega na stwierdzeniu
zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej ST:

+ pomierzenie szerokosci spoin;

« sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania);

« sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin;

» sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie rowno ci nawierzchni z betonowej kostki

Do oceny réwnosci podtuznej warstwy scieralnej nawierzchni nalezy stosowa¢ metode z
wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metody réwnowaznej uzyciu taty i klina, mierzac wysokosc
przeswitu w potowie dtugosci taty. Pomiar wykonuje sie nie rzadziej niz co 10m. Wymagana rownosc
podtuzna jest okreslona przez wartos¢ odchylenia rownosci (przeswitu), ktore nie moga przekroczyc
é6mm. Przez odchylenie rownosci rozumie sie najwieksza odlegtos¢ miedzy tata a mierzong
powierzchnia. Do oceny roéwnosci poprzecznej warstwy scieralnej nawierzchni nalezy

Stosowac¢ metode z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metody réwnowaznej uzyciu taty i
klina. Pomiar nalezy wykonywac¢ w kierunku prostopadtym do osi alejek, chodnikéw, parkingu, jezdni
manewrowych, drogi dojazdowej oraz nie rzadziej niz co 10m. Wymagana rownos¢ poprzeczna jest
okreslona w rozporzadzeniu dotyczacym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada ¢ drogi
publiczne i nie powinna przekroczy¢ 6mm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadzac nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwage punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 20m. Odchylenia od projektowanej niwelety w punktach
zatamania niwelety nie moga przekraczac o 3cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na
kazde 15m? utozonego peronu w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 20m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynosza o 0,3%.
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ST-04-06.BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
1. _WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwiazanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego przy realizacji robot zwiazanych z
przebudowa gtownej przepompowni sciekow w Bielsku Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot zwigzanych z przebudowa gtownej przepompowni $ciekow w Bielsku Podlaskim.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdét zwigzanych z
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego 8x25x100cm wg dokumentacji i ponizszego zakresu:

o obrzeze betonowe 8x25x100cm na podsypce cementowo-piaskowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do komunikacji.

Pozostate okreslenia podstawowesa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. 0Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne ”.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-04-00
»Wymagania ogélne”.
2.2, Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi sa:
* obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8];
e cement wg PN-EN 197-1:2002 [7];
e piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozroznia sie dwa rodzaje obrzezy: o
obrzeze niskie - On;

o obrzeze wysokie - Ow.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna dopuszcza wytacznie obrzeza w gatunku 1 - G1. Przyktad oznaczenia
betonowego obrzeza chodnikowego wysokiego (Ow) o wymiarach 8x25x100 cm gat. 1:

- obrzeze Ow - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].
2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztatt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztatt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h r
75 6 20 3
On
100 6 20 3
75 8 30 3
90 8 24 3
Oow 100 8 30 3
8 25
100

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Dopuszczalna odchytka, m
Rodzaj
wymiaru Gatunek 1
( o8
b, h o3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny byc bez rys, pekniec i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej.

Krawedzie elementow powinny by ¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekracza ¢

wartosci podanych w tablicy 3.




Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkos¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1
Wklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni i krawedzi [mm] 2

ograniczajacych powierzchnie gorne

(Scieralne)

niedopuszczalne

Szczerby ograniczajacych pozostate

powierzchnie:
i uszkodzenia

.. . liczba, max 2
krawedzi i narozy

dtugos¢, mm, max 20

gtebokos¢, mm, max 6

2.4.4, Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane
wedtug rodzajow i gatunkow. Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem
podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubosc 2,5cm, szerokos¢ 5cm, dtugosé
minimum 5cm wieksza niz szerokos$¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wedtug PN-EN 206-1:2003 [2], klasy min. C25/30.

2.4.6. Cechy fizykomechaniczne obrzezy betonowych

Obrzeza betonowe powinny miec¢ cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy fizykomechaniczne obrzezy betonowych

Lp. |[Cechy Wartosc

Wytrzymatosc na sciskanie po 28 dniach, wg PN-EN 206-1:2003 [2], MPa, co
1. [hajmniej C25/30
2. |Nasigkliwos¢ woda wg PN-EN 206-1:2003 [2], %, nie wiecej niz 4

Odpornos¢ na zamrazanie, po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w

3% NaCl

lub 150 cyklach zamrazania i odmrazania metoda zwykta, wg PN-EN 206-

1:2003 [2]:

Q) pekniecia probki

brak

3.

b) strata masy, %, nie wiecej niz

c) obnizenie wytrzymatosci na sciskanie w stosunku do wytrzymatosci 5
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probek nie zamrazanych, %, nie wiecej niz
20

4. [Scieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [10], mm, nie wiecej niz

3. SPRZET

3.1.  Ogdlne wymagania dotycz gce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2.  Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego:
- betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej;
- wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiagnieciu
przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowanej. Obrzeza powinny byc
zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materiatow podano w ST ,,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-01,,Wymagania ogélne”.

5.2. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze Swiattem
(odlegtoscia gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej.

Zewnetrzna S$ciana obrzeza powinna byc¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczac szerokosci 1cm. Nalezy wypetnic je piaskiem lub zaprawa cementowo-
piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza byc
wypetnione catkowicie na petna gtebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogélne”.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona ¢ badania materiatow przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi/
przedstawicielowi Zamawiajacego do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzic¢ z doktadnoscia do 1Tmm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie
katow prostych w narozach elementow wykonuje sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1mm.

Badania pozostatych materiatdbw powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy sprawdzac wykonanie:

e ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktdre moze wynosic¢ o 2cm na kazde 100m dtugosci obrzeza;
niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ o1cm na kazde 100m dtugosci obrzeza;

wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 m, ktore powinno wykazywac catkowite wypetnienie badanej
spoiny na petna gtebokosc.

7. _OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego na podsypce
cementowo-piaskowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-04-00 ,,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera/
przedstawiciela Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Przebudowa przepompowni gtownej wraz z infrastrukturg towarzyszaca
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ST-05 SPECYFIKACJA TECHNICZNA - ROBOTY BUDOWLANE
Kod CPV 45000000-7 Roboty budowlane

ST-05-00 - WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych zwiazanych z przedmiotowa inwestycja.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacji Technicznej

UWAGA: SZCZEGOLOWY ZAKRES PRZEWIDYWANYCH ROBOT ORAZ SPECYFIKACJA MATERIALOW - WG
DOKUMENTACJI PROJEKTOWEJ BEDACEJ W POSIADANIU INWESTORA.

1.4, Okreslenia podstawowe
Obiekty kubaturowe - budynki wiaty itp.

Droga tymczasowa - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pojazdéw zwigzanych z dostepem
do placu budowy lub wykorzystywana jako droga transportowa, usuwana na zakonczenie robot.

Dziennik budowy - oznacza oficjalny dziennik budowy, przechowywany przez Wykonawce na placu
budowy, zgodnie z polskim prawem budowlanym {Dziennik Budowy].

Ksigzka obmiardow - oznacza dziennik, w ktorym wszystkie obmiary robot sa zapisane, tacznie z
objasnieniami innymi zwigzanymi danymi.

Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci przemarzania.
Projektant - osoba lub firma bedaca autorem dokumentacji projektowej.

Prety stalowe wiotkie - prety stalowe o przekroju kotowym gtadkie lub zebrowane o Srednicy do 40
mm.

Zbrojenie niesprezyste - zbrojenie konstrukcji betonowej niewprowadzajace do niej naprezen w
sposéb czynny.

Beton zwykty - beton o gestosci powyzej 1,8 kg/dcm3 wykonany z cementu, wody, kruszywa
mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkow mineralnych i
domieszek chemicznych.

Mieszanka betonowa - mieszanina wszystkich sktadnikow przed zwiazaniem betonu
Zaczyn cementowy - mieszanina cementu i wody

Izolacja termiczna - warstwa materiatu o duzym oporze cieplnym zapobiegajaca nadmiernemu
odptywowi ciepta z budynku

Izolacja akustyczna - warstwa materiatu o duzym oporze akustycznym zapobiegajaca
rozprzestrzenianiu sie hatasu

Inspektor - osoba wyznaczona przez Inwestora do nadzoru nad prawidtowym przebiegiem procesu
inwestycyjnego.
Cegty i pustaki budowlane - elementy konstrukcyjne konstrukcji murowych.

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu,

Wykop ptytki - wykop, ktorego gtebokosc jest mniejsza niz 1 m.

Wykop sredni - wykop, ktdrego gtebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
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Wykop gteboki - wykop, ktorego gtebokos¢ przekracza 3 m

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a niewykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z
budowa.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za swoje metody pracy i powinien uwzglednia¢ zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora. Wykonawca jest zobowigzany do
przygotowania i przedstawienia metod przyjetych do wykonania gtownych elementow robot.

1.5.1. Rysunki Wykonawcy

Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania rysunkow, ktore beda zatwierdzone przez
Inspektora i inne odpowiednie organy:

Rysunki powykonawcze oraz rysunki dodatkowe - dwie kopie,
Rysunki tymczasowych rusztowan,

Rysunki elementéw nosnych,

Mapa o skali 1:500 zawierajaca sie w granicach budowy

Jezeli podczas wykonywania Robot okaze sie konieczne wykonanie dodatkowych Rysunkow,
Wykonawca jest zobowigzany dostarczyc Inspektorowi brakujace Rysunki do zatwierdzenia, bez
dodatkowych kosztow.

Oprocz ST, Rysunkéw i innych informacji, o ktorych mowa w kontrakcie, Wykonawca jest
zobowiagzany dostarczy¢ wszystkie rysunki, dokumenty, odpowiednie zgody i inne wazne dane
dotyczace Robot i technicznych parametrow wymaganych kontraktem.

Wykonawca moze dostarcza¢ wyzej opisane dokumenty sukcesywnie w czesciach, lecz kazda czes¢
musi by¢ kompletna w stopniu, aby mogta by¢ oceniona i zatwierdzona przez odpowiednie organy
jako oddzielna cze$¢ Robot.

Rysunki zatwierdzone przez Inspektora:

Inspektor jest zobowiazany do wniesienia uwag i/lub zastrzezen dotyczacych Rysunkow,
dokumentacji i danych dostarczonych przez Wykonawce w ciagu 28 dni od ich otrzymania, a uwagi
i/ lub zastrzezenia powinny by¢ zaakceptowane przez Wykonawce, w ciagu 7 dni od otrzymania.
Przed dostarczeniem Rysunkow, dokumentacji i innych danych, Wykonawca powinien sie
skonsultowac¢ z Inspektorem. Data takiej konsultacji powinna by¢ wyznaczona co najmniej 7 dni
wczesniej i jezeli Inspektor wymaga, Wykonawca powinien dostarczy¢ Rysunki w okreslonej liczbie
kopii na co najmniej 7 dni przed data konsultacji.

Rysunki powykonawcze:

Wykonawca jest zobowigzany bezzwtocznie wykona¢ poprawki dokumentacji i rysunkow
otrzymanych od Inspektora zgodnie z modyfikacjami wykonanymi podczas Robot. Wykonawca
powinien dostarczy¢ Inspektorowi Rysunki powykonawcze w czystej zrozumiatej formie w trzech
kopiach dla kazdej zamknietej sekcji Robot, przekazanej do uzytku, specjalistycznej firmie lub
Inwestorowi, zgodnie z Polskimi Normami, nie po6zniej niz 14 dni przed ostatecznym odbiorem.

1.5.2. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony Srodowiska naturalnego.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopdéw i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscia powstania pozaru.
1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.
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Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich" Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel
Wykonawcy.

1.5.4. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczna wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, moga byc¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organéw
administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca zastosuje materiaty zgodne ze Specyfikacja, a materiaty te w czasie pézniejszym
okaza sie szkodliwe dla sSrodowiska, wszelkie wynikajace z tego optaty beda ponoszone przez
Zamawiajacego.

1.5.5. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych
na terenie budowy i powiadomic Inspektora i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania, uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie
materiatow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz,
co do przewozu nietypowych wagowo lub gabarytowo tadunkow (estakada) i w sposéb ciagty bedzie
o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne
obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora.

1.5.7. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i lokalne
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z Robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposob ciagty bedzie informowac Inspektora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty

2. MATERIALY
2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Na trzy tygodnie przed planowanym uzyciem materiatdw przeznaczonych do wbudowania,
Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz Deklaracje
Zgodnosci i probki do zatwierdzenia przez Inspektora.
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Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do udokumentowania Inspektorowi, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagty spetniaja wymagania Specyfikacji w czasie postepu robét.
2.2, Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatdow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wtaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i urobek czasowo usuniety z wykopdw, piasek lub zwir powinny by¢ sktadowane w pryzmach i
uzyte ponownie do zasypania wykopow lub usuniete na zakonczenie robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaty wyszczegdlnione w dokumentach
umowy".

Zastosowanie materiatow z innych zrodet musi by¢ zgodne z lokalnymi wymogami.
2.3. Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora. Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatow do innych robot. niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty. Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem za ich wykonanie.
2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wtasciwosé do robot i
byty dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

W przypadkach, gdzie dokumentacja projektowa i ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o
swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora.

Zatwierdzone materiaty alternatywne nie moga by¢ pozniej zmieniane bez zgody Inspektora.
3. SPRZET WYKONAWCY

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PB lub
ewentualnie opracowanym projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora. W
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym
umowa.
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Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Tam gdzie dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru i uzyska Jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkow transportu musi zapewnia, ze roboty beda wykonane i zakonczone zgodnie z
Kontraktem.

Pojazdy uzywane przez Wykonawce na drogach publicznych musza spetnia¢c wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen osi i innych. Po uprzednim
poinstruowaniu przez Inspektora, srodki transportu nieodpowiadajace tym warunkom beda usuniete z
placu budowy.

Wykonawca powinien utrzymywac wszystkie drogi publiczne i drogi dojazdowe do placu budowy w
czystosci.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa. wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdw robdt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. System Zapewnienia Jakosci (SZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych prac, dostarczonych i wbudowanych
materiatdw oraz montowanych urzadzen i sprzetu. Powinien przedstawi¢, do aprobaty Inspektora,
System Zapewnienia Jakosci szczegbdtowo opisujacy plan wykonania prac, techniczne, personalne i
organizacyjne mozliwosci gwarantujace wykonanie prac zgodnie z dokumentacja projektowa i
wymaganiami ST jak réwniez instrukcjami i poleceniami wydanymi przez Inspektora.

Program Zapewnienia Jakosci powinien zawierac:

Czesc gtowna opisujaca:

- Organizacje prac z uwzglednieniem metod i czasu trwania prac,

- Zarzadzanie ruchem na terenie budowy z uwzglednieniem tymczasowych znakow drogowych,
- Bezpieczenstwo i higiene pracy,

92



- Kwalifikacje i doswiadczenie kazdego z pracujacych zespotow,

- Nazwiska ludzi odpowiedzialnych za jako$¢ wykonywanych prac,

- Metody i procedury przyjete przez kontrole jakosci,

- Wyposazenie uzyte do badan i pomiaréw (powinien by¢ zawarty opis laboratorium),

- Metody i system zbierania wynikow badan i przedstawienie tych materiatow Inspektorowi,

- System kontroli dostarczonych i wbudowanych materiatéw oraz montowanych urzadzen i sprzetu
Czes¢ szczegobtowa opisujaca:

- Wtasciwosci dostarczonych i wbudowanych materiatow, dokumenty stwierdzajace ich przydatnosc
zgodnie z przeznaczeniem (atesty, S$wiadectwa jakosci, Deklaracje Zgodnosci, certyfikaty
bezpieczenstwa itp.),

- Parametry techniczne montowanego sprzetu i urzadzen oraz sposob kontroli sprawnosci ich
dziatania

- Urzadzenia i instalacje wykorzystywane na terenie budowy tacznie z wymaganiami technicznymi,
- Rozne typy i ilos¢ srodkow transportu tacznie z metodami zatadunku i roztadunku,
- Metody zabezpieczenia zatadunku przed utratg ich wtasciwosci podczas transportu,
- Metody analiz i pomiaréw (rodzaj, czestotliwos¢, pobieranie prob, legalizacja, sprawdzenie itp.)
wykonywanych podczas dostaw materiatow, mieszania, wykonywania poszczegoélnych elementow
pracy,
- Metody postepowania z materiatami i robotami nie spetniajacymi tych warunkow.
6.2, Zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli jakosci jest osiaggniecie wymaganych standardow.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.

Przed zatwierdzeniem Systemu Zapewnienia Jakosci Wykonawca przeprowadzi testy probne w celu
zademonstrowania ich wystarczalnosci.

Wykonawca powinien przeprowadzac¢ pomiary i badania materiatow z czestotliwoscia zapewniajaca,
ze roboty beda wykonywane zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych, W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnic¢ wykonanie robot zgodnie z umowa,

Wykonawca powinien dostarczy¢ swiadectwa potwierdzajace, ze cate wyposazenie przeznaczone do
pobierania prob i testowania jest prawidtowo wykalibrowane i spetnia wymagania procedur
testowych.

Inspektor powinien miec¢ nieograniczony dostep do laboratorium Wykonawcy w celu prowadzenia
inspekcji.

Inspektor poinformuje Wykonawce na piSmie o wszelkich btedach zwigzanych z laboratorium, jego
wyposazeniem oraz przyjetych sposobach i metodach prowadzenia testow. Jezeli w opinii Inspektora
btedy te moga wptywac na prawidtowos¢ testow, moze on odmdwié uzycia w Robotach materiatow,

ktore zostaty poddane testom do momentu, kiedy procedury testow beda prawidtowe i akceptacja
materiatéw bedzie przeprowadzona.

Wszystkie koszty zwigzane z prowadzeniem testow ponosi Wykonawca.
6.3.  Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia, wbudowania, instalacji i montowania tylko te materiaty lub
urzadzenia i sprzet, ktore posiadaja:

A. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

B. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Norma lub Deklaracja Zgodnosci, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt. | i ktére spetniaja wymogi ST.

C. dokumenty potwierdzajace sprawnos¢ techniczng urzadzen i sprzetow.
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W przypadku materiatow ktore wymagaja, zgodnie z Specyfikacja, powyzszych dokumentéw, kazda
partia dostarczonych materiatow powinna zawiera¢ dokumenty ktore bezapelacyjnie potwierdzaja
ich pochodzenie.

Produkty przemystowe musza posiada¢c ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi. Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych
wymagan beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy
6.4.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnosc¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania. podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, w porzadku chronologicznym. Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty
beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej wraz z zatacznikami.

- date uzgodnienia przez Inspektora Systemu Zapewnienia Jakosci i harmonograméw robét,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementdéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach.

- uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zarzadzenia przez Inspektora wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw robét

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Inspektora.

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnosc¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej.

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementdow budowli z podaniem kto je przeprowadzat.
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Projektant nie jest strona dla Wykonawcy i z tego tez powodu nie jest uprawniony do instruowania
Wykonawcy w zadnym aspekcie zwiazanym z wykonywaniem Robot

6.4.2. Raporty dzienne

Oznaczaja ksigzke codziennych wpisow, gdzie zapisuje sie wszystkie szczegoty dotyczace naktadow
robocizny, materiatow sprzetu jak i wykonanych przez Wykonawce robét..

6.4.3. Ksiega obmiarow

Oznacza ksiege zapisow wszystkich dokonanych obmiaréw, wliczajac w to wymiary, notatki,
obliczenia szkice i rysunki niezbedne do okreslenia ilosci i obmiaru tych robot..
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6.4.4. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej z Inspektorem i Inwestorem.

Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inspektora.

6.4.5. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a). pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b). protokoty przekazania terenu budowy,

c). umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy ,
d). protokoty odbioru robot,

e). protokoty z narad i instrukcje Inspektora,

f). korespondencje na budowie.
(6) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje wymog jego
natychmiastowego odtworzenia w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostana
poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagana do celu realizacji ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inspektora.

7.2.  Zasady okreslania ilosci robot i materiatow
Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli ST wtasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej. objetosci beda
wyliczone w rn3 jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekroéj.
Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Czas i czestotliwosé przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie przed ich zakryciem.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda Uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow, ktorego wzdr zostanie uzgodniony
z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT
a). Przejecie Robot i Odcinkow,
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b). Przejecie czesci Robot
c). Swiadectwo Wykonania,
8.1.  Przejecie Robot i Odcinkow.
Roboty beda przejete przez Zamawiajacego kiedy:
- roboty zostanag ukonczone zgodnie z Kontraktem,
- Swiadectwo przejecia dla robot zostanie wystawione lub bedzie sie uwazato, ze zostato wystawione

Wykonawca bedzie mogt wystapi¢ o Swiadectwo Przejecia za pomoca powiadomienia Inspektora nie
wczesniej niz 14 dnie przed tym, kiedy roboty beda w Opinii Wykonawcy ukonczone i gotowe do
przejecia. Jezeli roboty podzielone sa na odcinki, to Wykonawca bedzie mogt po dobie wystapic¢ o
Swiadectwo Przejecia dla kazdego Odcinka.

Inspektor, w ciagu 28 dni od otrzymania wniosku Wykonawcy, powinien wystawic Wykonawcy
Swiadectwo Przejecia, podajac date, z ktorg Roboty zostaty ukonczone zgodnie z Kontraktem.

8.1.1. Dokumenty do Przejecia Robét i Odcinkéw
Zamawiajacy okresla forme Dokumentacji Protokotu Odbioru Ostatecznego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew uzupetniajace lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dziennik budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i PB,
6

7.

. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i PB,

opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréow
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PB,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na kanalizacje teletechniczna,
sieci energetyczne, gazowe, oswietlenie, odwodnienie itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wtascicielom urzadzen.

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

8.2. Przejecie czesci robot.
Inspektor moze, wedtug wytacznego uznania Zamawiajacego, wystawi¢ Swiadectwo Przejecia dla
jakiejkolwiek czesci robot statych.
Po wystawieniu przez Inspektora Swiadectwa Przejecia dla jakiej$ czesci Robot, Wykonawcy jak
najwczesniej umozliwione bedzie podjecie takich krokéw, jakie moga by¢ konieczne dla
przeprowadzenia jakichkolwiek zalegtych prob koncowych. Wykonawca przeprowadzi te proby

koncowe tak szybko jak bedzie praktycznie mozliwe do wykonania, przed data uptywu odnosnego
okresu zgtaszania wad.

8.3. Swiadectwo wykonania.

Inspektor wystawi Swiadectwo Wykonania w ciagu 28 dni od najpozniejszej z dat uptywu Okresow
Zgtaszania Wad, lub pdzniej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie Dokumenty Wykonawcy oraz
ukonczy wszystkie roboty i dokona ich préb, wtacznie z usunieciem wad. Kopia Swiadectwa
Wykonania zostanie wystawiona dla Zamawiajacego.

Bedzie sie uwazato, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptacje robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne przepisy
Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414).
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2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r, poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zZmianami).

4, Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia 2004 r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 109 poz. 1156)

5. Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz. U. Nr 92 poz. 881)
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ST-05-01 - POSADZKI

1. WSTEP.

1.1.  Przedmiot ST.
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej - Roboty w zakresie posadzek, sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem posadzek w ramach inwestycji.
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.

2. ZAKRES ROBOT.
Wykonie posadzek (nowych oraz remont/wymiana istniejacych) w pomieszczeniach objetych
opracowaniem - wg zatozen w dokumentacji projektowej.

3. _MATERIALY.

Szczegotowe zestawienie materiatdow dla poszczegolnych obiektow objetych opracowaniem - wg
dokumentacji projektowej.

4. SPRZET.
Skrzynia do zapraw, kielnia murarska, czerpak blaszany, poziomica, taty kierujaca i murarska,
warstwomierz narozny, pion i sznur murarski, betoniarka elektryczna, wiadra.

5. TRANSPORT.

Samochod ciezarowy, roztadunek reczny lub mechaniczny, woézek widtowy, taczki, dzwig pionowy lub
wciagarka reczna.

6. WYKONANIE ROBOT.

- stopnie schodowe, schody i pochylnie zewnetrzne - Gres antyposlizgowy, zabezpieczy¢ fuge przed
brudzeniem. gres klejony bezposrednio na zatartych na ostro i wypoziomowanych powierzchniach
wylewek - patrz przegrody poziome wg dyspozycji na rysunkach rzutow.

GRES na zaprawie klejacej elastycznej
Glazura na zaprawie klejacej

ptytki kontraktowe, wyktadzina rulonowa PCV,
Parametry techniczne ptytek podtogowych

Lp. Parametry normowe Norma Wartosci parametrow
1 Nasigkliwos¢ wodna PN-EN ISO 10545-3 E<3
2 Wytrzymatos¢ na zginanie (N/mmz2) PN-EN ISO 10545-4 min.
35
3 Twardos¢ (w skali Mohsa) PN-EN 101 min.5
4 Mrozoodpornosc PN-EN ISO 10545-12 odporne
5 Odpornosc na dziatanie srodkéw chemicznych domowego uzytku PN-EN ISO 10545-
13 min. kL. B
6 Odpornos¢ na plamienie PN-EN ISO 10545-14 min. kl. 3
7 Odpornosc na szok termiczny PN-EN ISO 10545-9
8 Odpornosc na Scieranie PEI PN-EN ISO 10545-7 wg. skali
producenta
9 Wymiary i jakos¢ powierzchni (%) PN-EN ISO 10545-
2 wymagana
10 Wspotczynnik liniowej rozszerzalnosci cieplnej PN-EB ISO 10545-
8 Max 9x10-6K-1
11 Odpornosc szkliwa na pekniecia wtoskowate PN-EN  ISO  10545-11
ODPORNR

7. TRANSPORT

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatow pokrycia powinny odbywac sie tak aby
zachowac ich dobry stan techniczny oraz wymagania stawiane poszczegélnym materiatom przez
producentow.
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8. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA PODLOG | POSADZEK
Konstrukcje podtég na podtozu betonowym:

konstrukcja podtog uktadanych na podtozu betonowym, utozonym na gruncie powinna zapewnic
ochrone przed wilgocia gruntowa oraz wymagang izolacyjnos¢ cieplna.

Konstrukcje podtég w pomieszczeniach mokrych

w konstrukcjach podtég w pomieszczeniach zawilgoconych i mokrych stosowaé materiaty, ktére musza
zapewnia¢ odpowiednia szczelnos¢ , w szczegélnosci uzyte materiaty powinny byé odporne na wode, a
posadzka wykonana szczelnie

w pomieszczeniach narazonych na zawilgocenie (mokrych), wymagajacych instalacji odwadniajacych,
powinny byc zainstalowane urzadzenia odptywowe oraz wykonane izolacje wodoszczelne, utozone ze
spadkiem w kierunku kratki Sciekowej.

w obu powyzszych przypadkach jako izolacje przeciwwilgociowa zastosowano pape termozgrzewalna
(zamiennie 2x folia PE 0,3 mm klejona na ztaczach) - zgodnie B-04.01.02.

Spadek warstwy izolacyjnej, podktadu oraz posadzki w kierunku kratki sciekowej powinien wynosic
a/ w pomieszczeniach mokrych w budownictwie ogélnym > 1%
b/ w obiektach budownictwa przemystowego = 1,5%

izolacja wodoszczelna powinna by¢ wywinieta na Sciany na wysoko$¢ co najmniej 10

cm oraz potaczona z urzadzeniem odptywowym w taki sposob, aby woda gromadzaca sie na niej
sptywata do kanalizacji

Dylatacje w konstrukcjach podtég w konstrukcjach podtdég powinny byc¢ uwzglednione szczeliny:
dylatacje, izolacyjne i

przeciwskurczowe

Szczeliny dylatacyjne powinny wystepowac¢ w miejscach dylatacji konstrukcji budynku

oraz w miejscach, w ktorych zachodzi potrzeba wyeliminowania szkodliwego wptywu rozszerzalnosci
cieplnej i pecznienia materiatow

Szczeliny izolacyjne powinny by¢ stosowane dla oddzielenia podtogi od innych

elementow konstrukcji budynku (Scian, stupow, schodow itp.) lub oddzielenia konstrukcji podtogi od
podtoza albo posadzki od podktadu. Warstwa izolacyjna w konstrukcji podtogi stanowi jednoczesnie

szczeling izolacyjna. Szczeliny izolacyjne powinny wystepowac¢ w miejscach zmiany grubosci podktadu
oraz w miejscach styku roznych konstrukcji podtog

Szczeliny przeciwskurczowe nalezy wykonywac w podktadach z zaprawy cementowej

lub betonu. Powinny one dzieli¢ powierzchnig podtogi na pola o powierzchni nie wiekszej niz 36 m2 ,
przy dtugosci boku prostokata nie przekraczajacej 6 m. Na wolnym powietrzu pole miedzy szczelinami
nie powinno przekracza¢ 5 m2 przy najwiekszej dtugosci boku - 3 m. Szczeliny przeciwskurczowe w
podktadzie cementowym powinny by¢ wykonane jako naciecia o gtebokosci rownej 1/3+1/2 grubosci
podktadu

Warunki ogolne dla oktadzin - jw.

8.1.  WYKONYWANIE IZOLACJI PRZECIWWILGOCIOWYCH

W celu ochrony konstrukcji podtogi od dotu przed dziataniem wilgoci gruntowej nalezy zastosowac
pape podktadowa termozgrzewalna (zamiennie 2x folia PE 0,3 mm klejona na ztaczach) - zgodnie z B-
04.01.02.

w celu zabezpieczenia konstrukcji podtogi przed zawilgoceniem wskutek dyfuzji pary wodnej przez
przegrode stropowa, nalezy od strony pomieszczenia o wiekszej wilgotnosci bezwzglednej zastosowac
izolacje paroszczelna. Rodzaj materiatu przedstawiono w projekcie budowlanym.

Ochrone warstwy termicznej lub przeciwdzwiekowej przed zawilgoceniem woda zarobowa przy
wykonywaniu podktadu monolitycznego uzyskuje sie stosujac warstwe ochronna z papy asfaltowej
izolacyjnej sklejonej na zaktad co najmniej 5 cm lepikiem asfaltowym na goraco albo warstwa z folii
polietylenowej.

Izolacja przeciwwilgociowa powinna byc¢ szczelna, ciagta i dobrze przylegajaca do podtoza lub
podktadu. Na powierzchni izolacji nie powinny wystepowac pecherze, fatdy , dziury odpryski oraz inne
podobne uszkodzenia.
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Powierzchnia podtoza lub podktadu pod izolacjg przeciwwilgociowa z materiatow bitumicznych powinna
by¢ rowna i czysta. pod izolacje z tworzyw sztucznych powierzchnia podtoza lub podktadu powinna by¢
rowniez gtadka.

Izolacje z materiatow bitumicznych nalezy wykonywac w temperaturze nie nizszej niz 50C, natomiast z
filii z tworzyw sztucznych - w temperaturze nie nizszej niz 15°C.

8.2. WYKONYWANIE PODKLADOW

Podktad cementowy powinien by¢ wykonany zgodnie z projektem, ktory powinien okresli¢c wymagana
wytrzymatos¢ i grubosé podktadu oraz rozstaw szczelin dylatacyjnych

Podktad cementowy powinien by¢ wykonany jako samodzielna ptyta lezaca na warstwie izolacji
cieplnej, przeciwdzwiekowej, przeciwwilgociowej lub jako podktad zwiazany z podtozem

Podtoze na ktorym wykonuje sie podktad zwiazany (np. w postaci warstwy wyréwnawczej lub
odcigzajacej), powinno by¢ wolne od kurzy i zanieczyszczen oraz nasycone woda

W podktadzie cementowym powinny by¢ wykonane szczeliny dylatacyjne

a/ w miejscu przebiegu dylatacji konstrukcji budynku

b/ oddzielajace fragmenty powierzchni o réznigcych sie wymiarach

Szczeliny przeciwskurczowe winny by¢ wykonane zgodnie z wymogami podanymi w p. 5.1

Jezeli projekt przewiduje spadek posadzki w kierunku kratki sSciekowej, podktad powinien by¢
wykonany ze spadkiem.

Jako kruszywo do zapraw cementowych nalezy stosowac piasek do zapraw budowlanych dowolnej
klasy, odmiany 1 lub piasek uszlachetniony.

Do zapraw cementowych i mieszanek betonowych moga byc¢ stosowane w razie potrzeby domieszki
uplastyczniajace, poprawiajace urabialno$s¢ lub modyfikujace wtasciwosci techniczne zapraw i
betonow Rodzaj domieszki i jej ilos¢ powinna by¢ okreslona przez laboratorium zaktadowe.

Temperatura powietrza przy wykonywaniu podktadow cementowych oraz w ciggu co najmniej 3 dni po
wykonaniu nie powinna byc¢ nizsza niz 50C

Zaprawe cementowa lub mieszanke betonowa nalezy przygotowywac przez mechaniczne mieszanie
sktadnikow  wedtug receptury okreslonej przez laboratorium zaktadowe. Zaprawa powinna miec
konsystencje gesta (5-7 cm zanurzenia stozka pomiarowego), a mieszanka betonowa powinna miec
konsystencje wilgotna lub gestoplastyczna.

Ilos¢ spoiwa w podktadach cementowych powinna by¢ ograniczona do ilosci niezbednej; ilos¢ cementu
w podktadach cementowych nie powinien by¢ wieksza niz 400 kg/m3

Zaprawe cementowa lub mieszanke betonowa nalezy uktadac¢ niezwtocznie po przygotowaniu miedzy
listwami kierunkowymi o wysokosci réwnej grubosci podktadu z zastosowaniem recznego lub
mechanicznego zageszczania z rownoczesnym wyrownaniem i zatarciem powierzchni. Przy zacieraniu
powierzchni nie dopuszcza sie nawilzania podktadu lub naktadania drobnoziarnistej zaprawy.

Podktad powinien mie¢ powierzchnie réwna, stanowiaca powierzchnie pozioma lub pochylona, zgodnie
z ustalonym spadkiem. Powierzchnia podktadu sprawdzana dwumetrowa tata, przyktadana w dowolnym
miejscu, nie powinna wykazywac przeswitow wigkszych niz 5 mm. Odchylenie powierzchni podktadu od
ptaszczyzny (poziomej lub pochylonej) nie powinny przekraczac 2 mm/m i 5 mm na catej dtugosci lub
szerokosci pomieszczenia.

W swiezym podktadzie cementowym powinny by¢é wykonane szczeliny przeciwskurczowe przez naciecie
brzeszczotem packi stalowej na gtebokosci 1/3-1/2 grubosci podktadu. Rozstaw szczelin skurczowych
nie powinien przekracza¢ 6 m, a w korytarzach- 2-2,5-krotnej ich szerokosci, jezeli w projekcie nie
ustalono inaczej.

W ciagu pierwszych 7 dni podktad powinien by¢ utrzymywany w stanie wilgotnym, np. przez pokrycie
folig polietylenowa lub wilgotnymi trocinami albo przez spryskiwanie powierzchni woda.

Warunki dla oktadzin - jw.

8.3. WYKONYWANIE POSADZEK
Posadzki z gresu (terrakota) - kamieni sztucznych

Posadzki z gresu (terrakoty) nalezy wykonywaé zgodnie z projektem ,ktory powinien okreslic
konstrukcje podtogi, wytrzymatos¢ podktadu rodzaj i gatunek ptytek, a w odniesieniu do posadzek o
wtasciwosciach chemoodpornych - wymagane materiaty dotaczenia i spoinowania ptytek oraz do
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wykonania izolacji chemoodpornej, jezeli nie stanowi ona rozwiazania typowego. Projekt powinien tez
okresli¢ wielkosc spadow posadzki, rozmieszczenie wpustow podtogowych oraz szczelin dylatacyjnych.

Posadzki z ptytek kamionkowych nalezy uktadac na podktadach okreslonych w projekcie z tym ,ze:

a/ posadzki zwykte - na podktadach: cementowych o wytrzymatosci na Sciskanie co najmniej 12 Mpa, a
na zginanie co najmniej 3 Mpa

b/ posadzki chemoodporne - na podktadach cementowych o wytrzymatosci co najmniej 20 Mpa, a na
zginanie co najmniej 4 Mpa lub z betonu co najmniej B-15

Do wykonania posadzek z ptytek gresu (terrakoty) powinny byc¢ stosowane materiaty odpowiadajace
polskim normom i posiadajace dopuszczenia do stosowania w budownictwie

Ptytki uktada¢ na gotowych specjalnych klejach zgodnie z projektem.

Do wykonywania posadzek z ptytek mozna przystapic¢ dopiero po zakonczeniu robot budowlanych stanu
surowego i robot tynkarskich oraz robét instalacyjnych wraz z probami cisnieniowymi instalacji.

W pomieszczeniach, w ktérych wykonuje sie posadzki z ptytek nalezy utrzymywac temperature zgodnie
z zaleceniami producenta klejow i spoin.

W pomieszczeniach posadzka powinna by¢ wykonana z ptytek tego samego rodzaju, barwy typu i
gatunku, jezeli projekt nie przewiduje inaczej.

W miejscach przebiegu dylatacji konstrukcji budynku powinna by¢ wykonana w posadzce szczelina
dylatacyjna. W posadzce ze spadkiem szczelina dylatacyjna powinna by¢ wykonana na linii wododziatu

Ptytki o wymiarach 100x100 mm i wieksze powinny by¢ wilgotne, lecz nie catkowicie nasycone woda.
Powinny by¢ zanurzone w wodzie bezposrednio przed zastosowaniem na przeciag kilku sekund. Ptytki
naklejane na papier uktada sie bez zwilzania, lecz na rzadkiej zaprawie

Papier taczacy arkusze powinien by¢ usuniety bezposrednio po utozeniu ptytek przez odspojenie po
przekatnej arkusza, po uprzednim nawilzeniu papieru

Spoiny miedzy ptytkami powinny miec szeroko$¢ umozliwiajaca doktadne wypetnienie tj. praktycznie 1-
2 mm. Szerokos¢ spoin powinna by¢ jednakowa i kontrolowana przy uktadaniu. Spoiny powinny
przebiega¢ prostoliniowo. Dopuszczalne odchylenie spoin od linii prostej nie powinno wynosi¢ wiecej
niz2 mmna 1 mi3 mm na catej dtugosci lub szerokosci pomieszczenia

Do wypetnienia spoin mozna przystapi¢ dopiero po kilku dniach od utozenia ptytek. Przed spoinowaniem
posadzka powinna by¢ zwilzona woda. Po lekkim stwardnieniu zaprawy spoin, lecz przed jej
stwardnieniem powierzchnia posadzki powinna by¢ doktadnie oczyszczona.

Posadzka powinna by¢ na catej powierzchni scisle potaczona z podktadem.

Posadzke z ptytek gresu (terrakoty) nalezy wykonczyc przy scianach lub innych elementach budynku
cokolikiem z ptytek gresu (terrakoty) zwyktych jezeli projekt nie przewiduje uzycia specjalnych
ksztattek cokotowych. Przy posadzkach chemoodpornych wysokosc cokotu nie

powinna by¢ mniejsza niz 25 cm.

Posadzka powinna byc czysta. Ewentualne zabrudzenia zaprawa lub kitem nalezy usunac niezwtocznie
w czasie uktadania ptytek. Posadzka uktadana na zaprawie po umyciu powinna by¢ dodatkowo zmyta 5-
proc. Roztworem kwasu solnego w celu usuniecia nalotu wapiennego.

Powierzchnia posadzki powinna by¢ rowna i stanowi¢ ptaszczyzne pozioma albo o okreSlonym
pochyleniu (spadku). Nierownosci powierzchni mierzone jako przeswity miedzy dwumetrowa tatg a
posadzka nie powinny wynosi¢ niz 5 mm na catej dtugosci taty. Dopuszczalne odchylenia posadzki od
ptaszczyzny poziomej lub od ustalonego spadku nie powinno by¢ wieksze niz + 5 mm na catej dtugosci i
szerokosci posadzki

9. KONTROLA JAKOSCI (ODBIOR ROBOT PODLOGOWYCH)
9.1. ODBIORY MATERIALOW
Odbior materiatow powinien by¢ dokonany bezposrednio po ich dostarczeniu na budowe.

Odbior materiatow powinien obejmowac sprawdzenie ich wtasciwosci technicznych zgodnie z
wymogami odpowiednich norm podmiotowych lub s$wiadectw dopuszczenia do stosowania w
budownictwie.

Sprawdzenie materiatéw nalezy przy odbiorze robot zakonczonych przeprowadzi¢ posrednio na
podstawie zapisow w dzienniku budowy i zaswiadczen (atestow) z kontroli producenta,
stwierdzajacych zgodnos¢ uzytych materiatow z dokumentacja techniczng oraz wtasciwymi normami.
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Materiaty w ktorych jakosc nie jest potwierdzona odpowiednim zaswiadczeniem, a budza watpliwosci,
powinny by¢ przed uzyciem do robot poddane badaniom jakosci przez upowaznione laboratoria.

Warunki dla oktadzin - jw.

9.2. ODBIORY MIEDZYFAZOWE
Odbior warstw izolacji przeciwwilgociowych
Odbior powinien by¢ przeprowadzony w nastepujacych fazach robét:
a/ po przygotowaniu podtoza pod izolacje
b/ po wykonaniu kazdej warstwy izolacji w izolacjach warstwowych

Odbior powinien obejmowac:
a/ sprawdzenie materiatow wg p. 5.2
b/ sprawdzenie wytrzymatosci, réwnosci, czystosci i stanu wilgotnosci podtoza
c/ sprawdzenie spadkow podtoza i rozmieszczenie wpustow podtogowych
d/ sprawdzenie ciagtosci warstwy izolacyjnej i doktadnosci jej potaczenia z podtozem
e/ sprawdzenie doktadnosci obrobienia narozy, miejsc przybicia izolacji przez rury wpusty podtogowe
itp.
f/ sprawdzenie uszczelnienia izolacji
Warunki dla oktadzin - jw.

Odbior warstw izolacji cieplnych i przeciwdzwiekowych
Odbior powinien by¢ przeprowadzony w nastepujacych fazach:
a/ przygotowanie podtoza

b/ przyklejeniu badz utozeniu warstwy izolacyjnej, przed pokrywaniem warstwa ochronng lub
uktadaniem podktadu

Odbior powinien obejmowac:
a/ sprawdzenie materiatow
b/ sprawdzenie rownosci, czystosci i stanu wilgotnosci podtoza
c/ sprawdzenie jakosci wykonania paroizolacji
d/ sprawdzenie grubosci i ciggtosci warstwy izolacyjnej

e/ w przypadku stosowania styropianu - sprawdzenie czy nie styka sie z materiatami zawierajacymi
rozpuszczalniki organiczne (np. lepikiem) lub oleje (np. papy)

9.3. Odbiér podktadu
Odbior powinien byc przeprowadzony w nastepujacych fazach robét
a/ po wykonaniu warstwy ochronnej na materiale izolacyjnym
b/ podczas uktadania podktadu
c/ po catkowitym stwardnieniu podktadu i wykonaniu badania wytrzymatosci na sciskanie na
prébach kontrolnych

Odbior powinien obejmowac:

a/ sprawdzenie materiatow
b/ sprawdzenie prawidtowosci utozenia warstwy ochronnej na materiale izolacyjnym, jezeli jest
wymagana
c/ sprawdzenie w czasie wykonania podktadu jego grubosci w dowolnych 3 miejscach w
pomieszczeniu badania nalezy przeprowadzi¢ metoda przektuwania z doktadnoscia do 1 mm

d/ sprawdzenie wytrzymatosci podktadu na Sciskanie i zginanie przez ocene laboratoryjnie
przeprowadzonych badan probek kontrolnych pozostawionych w czasie wykonania podktadow; badania
powinny by¢ przeprowadzone dla podktadéw cementowych. Badania powinny by¢ wykonane nie
rzadziej niz 1 raz na 1000 m2 podktadu
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e/ sprawdzenie réwnosci podktadu przez przyktadanie w dowolnych miejscach i kierunkach

dwumetrowej taty kontrolnej odchylenia stanowiace przeswity miedzy tata i podtozem nalezy
mierzyc z doktadnoscia do 1 mm

f/ sprawdzenie odchylen od ptaszczyzny poziomej lub wyznaczonej okreslonym spadkiem za
pomoca dwumetrowej taty kontrolnej i poziomicy; odchylenia nalezy mierzyc z doktadnoscia do 1
mm

g/ sprawdzenie prawidtowosci osadzenia w podktadzie elementow dodatkowych (wpustow
podtogowych, ptaskownikow lub katownikow wzmacniajacych potaczenia posadzek, dzielacych je na
pola itp.) badania nalezy prowadzi¢ przez ogledziny

h/ sprawdzenie  prawidtowosci  wykonania  szczelin  dylatacyjnych, izolacyjnych i

przeciwskurczowych

9.4. Sprawdzenie warunkéw przystapienia do robét posadzkowych
Przed przystapieniem do wykonywania posadzki nalezy sprawdzi¢:
a/ temperature pomieszczen
b/ wilgotnos¢ wzgledna powietrza
c/ wilgotnosc podktadu

Badania temperatury powietrza nalezy wykona¢ za pomoca termometru lub termografu umieszczonego
w odlegtosci 10 cm od podktadu w miejscu najdalej oddalonym od zrodta ciepta

Badanie wilgotnosci powietrza nalezy wykona¢ za pomoca hygrometru lub higrografu umieszczonego w
odlegtosci 10 cm od powierzchni podktadu

Badania wilgotnosci podktadu nalezy wykona¢ za pomoca aparatu elektrycznego, karbidowego lub
metoda suszarkowowagowa . Liczba miejsc pomiaru wilgotnosci powinna wynosi¢ przy powierzchni
podktadow do 450 m2 co najmniej 3 badania, dla kazdych nastepnych 150 m2 - dodatkowo jedno
badanie

Wyniki badan temperatury, wilgotnosci wzglednej oraz wilgotnosci podktadu powinny by¢ wpisane do
dziennika budowy.

9.5. Odbiér kornicowy robot podtogowych

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowo-kosztorysowa powinny byé przeprowadzone przez
poroéwnanie wykonanej podtogi z projektem technicznym i opisem kosztorysowym oraz stwierdzenie
wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin oraz pomiaru posadzki, a w odniesieniu do konstrukcji
podtogi - na podstawie protokotow odbiorow miedzyfazowych i zapisow w dzienniku budowy.

Sprawdzenie jakosci uzytych materiatow

Sprawdzenie dotrzymania warunkow ogoélnych wykonania robot (cieplnych wilgotnosciowych) nalezy
przeprowadzi¢ na podstawie zapisow w dzienniku budowy.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania podktadu i warstw izolacyjnych nalezy przeprowadzi¢ na
podstawie protokotow odbioru miedzyfazowych lub zapisow w dzienniku budowy.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania posadzki powinno by¢ dokonane po uzyskaniu przez posadzke
petnych wtasciwosci techniczno-uzytkowych

Odbior posadzki powinien obejmowac:
a/ sprawdzenie wygladu zewnetrznego; badanie nalezy wykonac przez ocene wzrokowa
b/ sprawdzenie prawidtowosci uksztattowania posadzki
c/ sprawdzenie potaczenia posadzki z podktadem (przez ogledziny naciskanie lub opukiwanie)

d/ sprawdzenie prawidtowosci osadzenia w posadzce kratek sciekowych, wktadek dylatacyjnych
itp. badania nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania stykow materiatow posadzkowych; badania prostopadtosci
nalezy wykona¢ za pomoca naciagnietego prostego drutu i pomiaru odchylen z doktadnoscia 1 mm, a
szerokos$c spoin za pomoca szczelinomierza lub suwmiarki.

Sprawdzenie wykonczenia posadzki i prawidtowosci mocowania listew podtogowych lub cokotéw;
badania nalezy wykona¢ przez ogledziny.

10. OBMIAR ROBOT.
(m?) utozonej posadzki i warstw posadzkowych nowych i uzupetniajacych, wysokos$é¢ cokolika.
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11. ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie odbioréw czesciowych, ogladu, wpisow do dziennika
budowy i sprawdzeniu z dokumentacja projektowa

12. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.

13. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-75/B-10121 Oktadziny z ptytek Sciennych ceramicznych szkliwionych. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-62/B-10144 Posadzki z betonu i zaprawy cementowej .Wymagania i badania techniczne przy
odbiorze.

PN-63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych[terakotowych]klinkierowych i lastrykowych
.Wymagania i badania przy odbiorze.

Swiadectwa dopuszczenia produktéow do wbudowania
Instrukcja producentéw
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ST-05-02- TYNKI | OKLADZINY WEWNETRZNE.
1. PRZEDMIOT ST.
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej - Roboty w zakresie tynkéw i oktadzin wewnetrznych, sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem tynkéw i oktadzin
wewnetrznych w ramach inwestycji.
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.
2. ZAKRES ROBOT.
+ wykonanie tynkdw wewnetrznych w pomieszczeniach objetych opracowaniem - dla poszczegélnych
obiektow nowo projektowanych
» wykonanie oktadziny sciennych z ptytek ceramicznych sciennych - wg dokumentacji proejktowej
3. _MATERIALY.

Tynk cementowo - wapienny, piasek gruboziarnisty, do warstw wierzchnich - srednioziarnisty; do
gtadzi piasek powinien by¢ drobnoziarnisty i przechodzi¢ catkowicie przez sito o przeswicie 0,5 mm.

Woda zarobowa powinna spetnia¢ wymagania podane w normie panstwowej na wode do celow
budowlanych PN-88/B-32250.

Ptytki scienne ceramiczne, klej do ptytek ceramicznych, fuga.

4. SPRZET.

Skrzynia do zapraw, kielnia murarska, czerpak blaszany, poziomica, taty kierujaca i murarska,
warstwomierz narozny, pion i sznur murarski, betoniarka elektryczna, wiadra.

5. _TRANSPORT.

Samochdd ciezarowy, roztadunek reczny lub mechaniczny, wozek widtowy, taczki, dzwig pionowy lub
wciagarka reczna.

6. WYKONANIE ROBOT.
Dane ogolne- tynki
- Przed przystapieniem do wykonywania robot tynkowych powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty
stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane przebicia i bruzdy, osadzone oscieznice

drzwiowe i okienne oraz wbudowane meble o ile sa wstawiane w nieotynkowane wneki. W
uzasadnionych przypadkach dopuszcza sie osadzanie mebli wbudowanych po wykonaniu tynkdow.

Zaleca sie przystepowanie do wykonywania tynkow po okresie osiadania i skurczu murow lub skurczu
Scian betonowych, tj. po uptywie 4-6 miesiecy po zakonczeniu robot stanu surowego.

Tynki nalezy wykonywac w temperaturze nie nizszej niz +5C i pod warunkiem, ze w ciaggu doby nie
nastapi spadek ponizej 0°C. W nizszych temperaturach mozna wykonywa¢ tynki jedynie przy
zastosowaniu odpowiednich srodkow zabezpieczajacych zgodnie z ITB.

Zaleca sie chroni¢ swiezo wykonane tynki zewnetrzne w ciagu pierwszych 2 dni przed
nastonecznieniem dtuzszym niz 2 godziny dziennie. Nalezy je ostania¢ matami, daszkami lub w
inny odpowiedni sposob.

W okresie wysokich temperatur swiezo wykonane tynki cementowe, cementowo - wapienne i
wapienne powinny byc¢ w czasie wiazania i twardnienia, tj. w ciagu jednego tygodnia, zwilzane woda.

W murze ceglanym spoiny powinny byc niezapetnione zaprawa na gtebokos¢ 10-15mm od lica muru.
Jezeli mur jest wykonany na spoiny petne, nalezy je wyskroba¢ na gtebokos¢ jw. lub zastosowac
specjalne srodki zapewniajace przyczepnosc tynku do podtoza.

Przed rozpoczeciem tynkowania stropow ceglanych nalezy usuna¢ zaprawe wystajaca ze
spoin. Dolne potki belek stalowych powinny byc¢ osiatkowane.

Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usuna¢ plamy z
rdzy i substancji ttustych. Plamy z substancji ttustych mozna usunac przez zmycie 10% roztworem
szarego mydta lub przez wypalenie lampa benzynowa. Nadmiernie sucha powierzchnie muru nalezy
zwilzy¢ woda.

Elementy metalowe (ksztattowniki, blachy) powinny by¢ na catej powierzchni owiniete siatka
stalowa lub druciano-ceramiczna przewiazana drutem lub w inny sposdob zamocowana trwale do
podtoza.

Elementy i siatke nalezy uprzednio oczysci¢ z tuszczacej sie rdzy i innych zanieczyszczen (zwtaszcza
ttustych), a w przypadku tynkow cementowych i cementowo-wapiennych - dwukrotnie powlec
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zaczynem cementowym). Przy wykonywaniu tynkéw gipsowych lub gipsowo-wapiennych podtoze
metalowe powinno by¢ zabezpieczone przed korozja.

Siatka stanowigca samodzielne podtoze powinna by¢ dostatecznie sztywna o oczkach nie wiekszych
niz 100 x 100 mm i wzmocniona drutami lub pretami stalowymi.

Piasek uzywany do zapraw tynkarskich powinien spetniac wymagania obowiazujacej normy
przedmiotowej, a w szczegolnosci:

a) nie zawiera¢ domieszek organicznych,

b) miec frakcje roznych wymiaréw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm, piasek
Srednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0 - 2,0 mm

c) przy zastosowaniu cementu biatego lub kolorowego zawartos¢ pytéw mineralnych o srednicy
ponizej 0,05 mm nie powinna by¢ wieksza niz 1% masy cementu.

Do spodnich warstw tynku nalezy stosowac piasek gruboziarnisty, do warstw wierzchnich
srednioziarnisty.

Do gtadzi piasek powinien by¢ drobnoziarnisty i przechodzi¢ catkowicie przez sito o przeswicie 0,5
mm.

Woda zarobowa powinna spetnia¢ wymagania podane w normie panstwowej na wode do celow
budowlanych PN-88/B-32250.

- Tynki trojwarstwowe sktadajace sie z obrzutki, narzutu i gtadzi stosowane sa na dobrze wykonczonych
elewacjach i wnetrzach, przy czym na narzut i gtadz tynkow zewnetrznych nalezy stosowac zaprawe
cementowo-wapienna. Narzut tynkow wewnetrznych nalezy wykonywa¢ wg pasow lub listew
kierunkowych. W odroznieniu od tynkow pospolitych trojwarstwowych tynki o szczegolnie starannym
pionowaniu, poziomowaniu i zacieraniu sg tynkami doborowymi (kat. IV), a jezeli ponadto gtadz jest
zacierana packa obtozong filcem - tynkami doborowymi filcowanymi (kat. IV). Tynki tréjwarstwowe
Z zaprawy z zaprawy cementowej o specjalnym wykonaniu gtadzi, tzw. tynki wypalane moga byc
wykonywane w pomieszczeniach mokrych.

- Obrzutke na podtozach ceramicznych, kamiennych, z betonéw kruszynowych lub z betonow
komodrkowych nalezy wykonywa¢ z zaprawy cementowej 1:1 o konsystencji odpowiadajacej
10-12 cm zagtebienia stozka pomiarowego.

Narzut tynkow trojwarstwowych powinien by¢ nanoszony po zwigzaniu zaprawy obrzutki, lecz przed

jej stwardnieniem. Podczas wyréwnywania nalezy warstwe narzutu dociskaé¢ paca przesuwana stale w
jednym kierunku, przy czym przy wykonywaniu tynkow doborowych kat. IV i IV nalezy
stosowa¢ dodatkowo wyréwnujace pasy i listwy.
- Gtadz nalezy nanosic¢ po zwigzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem. Podczas zacierania
warstwa gtadzi powinna by¢ mocno dociskana do warstwy narzutu. Zaprawa stosowana do wykonania
gtadzi powinna mie¢ konsystencje odpowiadajaca 7-10 cm zanurzenia stozka pomiarowego. Nalezy
stosowac zaprawy:

a) wapienne (1:3, 1:2,5 lub 1:2)

b) cementowo-wapienne w tynkach narazonych na zawilgocenie o stosunku 1:1:4, w tynkach
narazonych na zawilgocenie 1:1:2.

Gtadz tynkéw zewnetrznych nalezy wykonywac z zaprawy cementowo-wapiennej o stosunku 1:1:2.

Do wykonywania gtadzi tynkow trojwarstwowych pospolitych (kat. Ill) nalezy stosowac do
zaprawy drobny piasek przesiany o uziarnieniu 0,25-0,5 mm. Gtadz nalezy zaciera¢ jednolicie gtadka
packa drewniana.

Do wykonywania gtadzi tynkow trojwarstwowych doborowych (kat. IV i IVf) nalezy do zaprawy
stosowac bardzo drobny piasek, przechodzacy przez sito o przeswicie 0,25 mm.

Gtadz tynkéw doborowych powinna byc¢ starannie wygtadzona packa drewniana, metalowa lub
styropianowa.

Odchylenia promieni krzywizny powierzchni faset, wnek itp. od projektowanego promienia nie
powinny by¢ wieksze niz:
a) dla tynkow kategorii Il i lll - 7 mm,
b) dla tynkow kat. IViV -5 mm.
Dopuszczalne odchylenia dla tynkow wewnetrznych:
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Kategoria |Odchylenie Odchylenie powierzchni krawedzi od kierunkulOdchylenie

tynku powierzchni Pionowego Poziomego przecinajacych sig
tynku od ptaszczyzn od kata
ptaszczyzny i przewidzianego w,
odchylenie dokumentacji
krawedzi od linii

0, 1, la Nie podlegaja sprawdzeniu

1l Nie wieksze niz 4Nie wieksze niz 3 mm |Nie wieksze niz Nie wieksze niz 4
mm na dtugosci |53 1 m 4 mm na 1 m immnatlm
taty kontrolnej 2m ogétem nie wiecej

niz 10 mm na catej
powierzchni  miedzy|
przegrodami
pionowymi  (Sciany,
belki, itp.)
i Nie wieksze niz 3Nie wieksze niz 2 mmNie wieksze niz 3
mm i w liczbie nieha 1 m i ogdétem niemmna 1 mi
wigkszej niz 3 wiecej niz 4 mm Wogdtem nie wiecejNie wieksze niz 3
na catej dtugosciPomieszczeniach do 3,54z 6 mm na catejmmna 1 m
taty kontrolnej 2m [M Wysokosci oraz niepowierzchni  miedzy|

wiecej niz 6 mm w przegrodami
pomieszczeniach pionowymi (Sciany,
powyzej 3,5 m belki, itp.)
wysokosci
v Nie wieksze niz Nie wieksze niz 1,5 Nie wieksze niz
mm
IVf 2 mmiw liczbie |na 1 miogotem nie 2mmna1mi
IVw nie wiekszej niz 2 |wiecej niz 3 mm w ogotem nie wiecej |Nie wieksze niz
na dtugosci laty pomieszczeniach do niz 3 mm na catej 2mmnalm
3,5
kontrolnej m wysokosci oraz nie  powierzchni miedzy
2m wiecej niz 4 mm w przegrodami
pomieszczeniach pionowymi (Sciany,
powyzej 3,5 m belki, itp
wysokosci
Dopuszczalne odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi zewnetrznych tynkow kat. Il - IV nie

powinny by¢ wieksze niz:
a) na catej wysokosci kondygnacji - 10 mm,
b) na catej wysokosci budynku - 30 mm

Dopuszczalne sa miejscowe nierownosci tynkdw pospolitych o szerokosci i gtebokosci 1
mm i dtugosci do 50 mm w liczbie 3 nieréwnosci na 10 m2.

Tynki nie przewidziane do malowania powinny mie¢ na catej powierzchni barwe o jednakowym
natezeniu , bez smug i plam. Wymagania te nie dotycza tynkow surowych - rapowanych,
wyrownywanych kielnia, $cigganych paca i pedzlowanych.

Dla wszystkich odmian tynkow sa niedopuszczalne nastepujace wady:

a) wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na powierzchni tynkéw roztworow soli,
przenikajacych z podtoza, plesni, itp.

b) trwate $lady zaciekow na powierzchni,

) odstawanie, odparzenia i pecherze wskutek niedostatecznej przyczepnosci pytku do podtoza.
Minimalna przyczepnosc tynku do podtoza z cegty, pustakow i blokow betonowych powinna wynosic:

a) dla tynkow wapiennych - 0,01 MPa,
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b) dla tynkéow cementowo-wapiennych, gipsowo-wapiennych i cementowo-glinianych - 0,025
MPa,

c) dla tynkow gipsowych - 0,04 MPa,
d) dla tynkéw cementowych - 0,05 MPa
7. KONTROLA JAKOSCI.

Sprawdzenie zgodnosci z wyzej wymienionymi wytycznymi. Sprawdzenie jakosci materiatow
stosowanych do tynkow, betonu.

Sprawdzenie efektu ostatecznego - kontrola najwiekszych odchytek wymiarow.
Sprawdzenie wykonania nadprozy, sprawdzenie wykonania nowych tynkow.
Oktadzina gipsowo - kartonowa
- Badanie gotowej oktadziny polega na sprawdzeniu:

a) nalezytego przylegania do podtoza lub podktadu,

b) zachowania dopuszczalnych odchylen oktadziny od ptaszczyzny, odchylen krawedzi od linii
prostej.

Odchylenie powierzchni oktadziny z ptyt gipsowo-kartonowych od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi
od linii prostej nie powinny by¢ wieksze niz 1 mm/m.

Przy odbiorze czeSciowym podktadu z plackéw nalezy sprawdzi¢ ich rozmieszczenie oraz jakosé¢
mocowania ich do podtoza.

8. JEDNOSTKA OBMIARU.
(m*) muru - nowego i uzupetnianego, wysokos¢.
9. ODBIOR.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie odbioréow czesSciowych, ogladu, wpisow do dziennika
budowy i sprawdzeniu z dokumentacja projektowa

10. PODSTAWA PLATNOSCI.
Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.
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ST-05-03 - MALOWANIE.

1. WSTEP.

1.1.  Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot malarskich w ramach inwestycji.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejsze specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
powtok malarskich Scian i sufitow - wg wytycznych zawartych w dokumentacji dla poszczegoélnych
obiektdéw.

1.3. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami i definicjami
podanymi w ST ,,Wymagania ogoélne".
1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST "Wymagania
ogolne".
2. MATERIALY.
2.1. 0Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST ,Wymagania
ogolne".
2.2. _Materiaty:
Wg dokumentacji projektowej.
3. SPRZET.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST - 01 ,,Wymagania ogolne".
Pomosty robocze, mieszadta do farb, pojemniki i wiadra, pedzle.
4. TRANSPORT.
Dostawa - samochod ciezarowy, roztadunek reczny, transport reczny.
5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1.  Ogoélne zasady wykonywania robét.
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-01 "Wymagania ogélne” .
5.1.1. Roboty impregnacyijne:
Gruntowanie

Podtoze musi byc¢ czyste i suche. Wyblakte, szare drewno wyszlifowa¢ przed rozpoczeciem
gruntowania. Usuna¢ luzne czastki drewna. Powierzchnie zaatakowane przez grzyby zmyé. Jezeli
wystepuja duze zabrudzenia powstate od zywicy lub ttuszczu, powierzchnie nalezy przemyc benzyna
lakiernicza i odczekaé do jej catkowitego odparowania.

Sposob uzycia

Aplikacje prowadzi¢ w temperaturze 17°C-25°C (dla otoczenia i podtoza), pedzlem, watkiem lub
poprzez natrysk. Przed uzyciem nalezy kilkukrotnie wstrzasnac¢ puszka z produktem. Stosowaé mokre
na mokre, nastepng warstwe naktada¢ po wchtonieciu oleju przez drewno. Uwaga: Nie stosowac
wiecej, niz drewno moze przyjac, ogoélnie 3-4 warstwy w zaleznosci od ssania drewna. Nadmiar oleju
wytrzec sucha szmatka.

5.1.2. Roboty malarskie:
Powierzchnia konstrukcji stalowych powinna by¢ przed malowaniem oczyszczone ze
zgorzeliny, masy formierskiej i rdzy (do czystej lSnigcej powierzchni). Elementy metalowe powinny by¢

réwniez oczyszczone z pozostatosci zaprawy, kurzu i plam ttuszczu, w takim samym stopniu jak
powierzchnia stalowa.

» Roboty malarskie na zewnatrz budynkéw nie powinny by¢ wykonywane w okresie zimowym, a w
okresie letnim podczas opadow atmosferycznych, podczas intensywnego nastonecznienia
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malowanych powierzchni lub w czasie wietrznej pogody. Niedopuszczalne jest malowanie
powierzchni zawilgoconych w dniach deszczowych.
. Przy malowaniu powtoki powinny by¢:
a) niezmywalne przy zastosowaniu srodkow myjacych i dezynfekujacych (z wyjatkiem spirytusu),
odporne na tarcie na sucho i na szorowanie przy myciu roztworem srodka myjacego oraz na
reemulgacje,

b) dawac aksamitno - matowy wyglad pomalowanej powierzchni,
c) barwa powtok jednolita i rownomierna, bez smug, plam, zgodna z wzorcem producenta,
d) powierzchnie powtok bez uszkodzen, smug, przeswitow, plam i sladow pedzla.

Nie dopuszcza sie spekan, tuszczenia sie powtok, odstawania od podtoza oraz widocznych taczen lub
poprawek. Dopuszcza sie chropowatos¢ powtoki odpowiadajaca rodzajowi faktury pokrywanego
podtoza. Powtoki nie powinny wykazywac rozcierajacych sie grudek pigmentow i wypetniaczy.

6. KONTROLA JAKOSCI.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST "Wymagania ogolne”. Sprawdzenie zgodnosci z
dokumenatcja techniczna i atestow jakosci materiatow. Sprawdzenie kolorystyki i jakosci robot
malarskich.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.

Jednostka obmiaru jest 1 m? (metr kwadratowy) pomalowanej/zaimpregnowanej powierzchni.
8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie
z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-75/C Woda do celow budowlanych. Wymagania i badania.

PN-69/B-10280 Ap.1:1999 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi
farbami emulsyjnym

PN-80/C-81531 Wyroby lakierowe. Okreslenie przyczepnosci powtok do podtoza oraz przyczepnosci
miedzywarstwowej.

PN-70/H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do
malowania. Ogolne wytyczne.

PN-71/H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogblne wytyczne.
INNE DOKUMENTY
Swiadectwa dopuszczenia produktow do stosowania w budownictwie. Instrukcja producenta .
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ST-05-04 - STOLARKA BUDOWLANA.
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej - Roboty w zakresie stolarki budowlanej, sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z montazem stolarki budowlanej w ramach
inwestycji.
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.
1.2.  Zakres robét objetych ST.
w ramach robot zwigzanych z montazem przewiduje sie:
-montaz drzwi zewnetrznych
-montaz bram garazowych
-montaz stolarki okiennej
-montaz stolarki okiennej dachowej
Uwagi:
a) Przed przystapieniem do wykonania okien i drzwi producent zobowiazany jest do wykonania
pomiarow otworow celem wprowadzenia ewentualnych korekt wymiardw okien i drzwi.
b) Przed rozpoczeciem produkcji okien i drzwi wykonanie podziatow skonsultowac z projektantem
2. MATERIALY.

Stolarka okienna i drzwiowa wg zestawienia rysunkow stolarki - dla poszczegolnych obiektow objetych
opracowaniem.

3. SPRZET.

tomy, tapki, mtoty, szufle, wiadra, taczki, pity do metalu i drewna, wciagarki reczne lub elektryczne,
rusztowania systemowe, pomosty wewnetrzne.

4. TRANSPORT.
Samochdd wywrotka.

Odwiezienie drewna, szkta i gruzu na odpowiednie sktadowiska. Nie nalezy uzywaé gruzu do ponownego
zuzycia w podtozu posadzek. Transport drewna do fumigacji.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
Spos6b mocowania wg wytycznych producenta - szczegotowe zestawienie drzwi i okien zewnetrznych,
wg oddzielnego opracowania.
ZASADY WBUDOWYWANIA STOLARKI DRZWIOWEJ | WROT

Doktadno$¢ wykonania oscieza powinna by¢ zgodna z wymogami wykonywania robot murowych .
Odlegtosci miedzy punktami mocowania oscieznicy, zgodnie z zaleceniami producenta, jednoczesnie
nie powinny byc¢ wieksze niz 75 cm, a maksymalne odlegtosci od narozy oscieznicy nie wieksze niz 30
cm .

Oscieznice po ustawieniu do poziomu i pionu nalezy zamocowac za pomoca tacznikow zalecanych
przez producenta stolarki drzwiowej.

Szczeliny powstate pomiedzy osciezem i oscieznica nalezy wypetnic na obwodzie pianka

poliuretanowaq

W Scianach dziatowych przy osadzaniu stolarki drzwiowej nalezy scisle stosowac sie do zalecen
producenta, w szczegolnosci stosowac zalecane kotwy i srodki uszczelniajace.
Zasady montazu lekkich $cian ostonowych
Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ konstrukcje pod wzgledem doktadnosci wykonania i
zgodnosci z projektem
Folie ochronng z wewnetrznych oktadzin ptyt nalezy zdja¢ przed montazem, natomiast z oktadzin
zewnetrznych wkrotce po montazu, nie pdzniej niz 4 miesiace od momentu zakupu ptyty
W celu zabezpieczenia powtoki przed uszkodzeniem, ciecie ptyt i obrébek blacharskich powinno
odbywac sie na stojakach wytozonych miekkim materiatem filcowym np. filcem lub styropianem
Do przecinania ptyt zaleca sie stosowanie pilarek o drobnozebnych brzeszczotach, a do obrobek
blacharskich nozyc recznych.; nie wolno stosowac szlifierek katowych.

Ptyty powinny by¢ mocowane do konstrukcji za pomoca tacznikéw zalecanych do stosowania przez
producenta ptyt warstwowych.
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Nie nalezy prowadzi¢ montazu ptyt gdy predkos¢ wiatru przekracza 9 m/sek., a takze w czasie opadow
atmosferycznych lub w gestej mgle

Zaleca sie prowadzenie montazu zgodnie ze szczegdtowymi wskazoéwkami zawartymi w instrukcjach
producenta.

Ptyty mocowane sa do konstrukcji za pomoca tacznikow samowiercacych. Zastosowanie takiego wtasnie
rozwigzania zapewnia szybko$¢ montazu, pewnos¢ mocowania oraz poprawienie estetyki powierzchni
zewnetrznej i wewnetrznej.

taczniki wykonywane sa z hartowanej stali weglowej zabezpieczonej powierzchniowo przed korozja.

6. KONTROLA JAKOSCI.
Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanego montazu.
7. JEDNOSTKA OBIARU.
Dla drzwi i okien - sztuka
8. ODBIOR ROBOT.
Inspektor na podstawie zapisow w dzienniku budowy
9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Brak.
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ST-05-05 - ROBOTY TERMOIZOLACYJNE, TYNKI | OKLADZINY ZEWNETRZNE.
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
izolacji termicznych i oktadzin zewnetrznych zwiazanych z inwestycja.
1.2. Zakres stosowania ST.

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych ST.
W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujacych robét:
-izolacji termicznej scian fundamentowych

-izolacji termicznej scian nadziemia wraz z wykonaniem wypraw tynkarskich/oktadzin $ciennych
elewacyjnych

-izolacji termicznej dachow
-izolacji termicznej posadzek

2. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Ogdlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej.
Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robot zwigzanych z wykonywaniem izolacji cieplnych i

oktadzin zewnetrznych oraz wszystkie roboty pomocnicze.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania tych robot oraz ich zgodno$¢ z umowa,
projektem wykonawczym, pozostatymi ST i poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego
realizacja umowy.

3. MATERIALY.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow i ich rodzaju podano w ST Wymagania Ogolne.
Styropian.

Wg dokumentacji projektowej.

Oktadziny zewnetrzne.

Wg dokumentacji projektowej.

4, SPRZET.
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

Wykonawca powinien dysponowac srodkami transportu do przewozu materiatow oraz drobnym
sprzetem do wykonania robot objetych niniejsza ST.

Wykonawca powinien dysponowac nastepujacych sprzetem:
- Srodkami transportu do przewozu materiatow,

- betoniarkami do przygotowania zapraw,

- rusztowaniem do murowania na wysokosci,

- sprzetem pomocniczym.

5. TRANSPORT.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu gwarantujacymi ich ochrone przed
uszkodzeniami mechanicznymi i szkodliwym wptywem czynnikdw atmosferycznych.

6. WYKONYWANIE ROBOT.
6.1. Ogélne zasady wykonywania roboét.

Ogdlne zasady wykonania robot podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej. Temperatura
zewnetrzna, w ktorych wykonuje termoizolacje scian zewnetrznych nie powinna by¢ nizsza niz 5°C.
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Podczas prac nalezy przestrzega¢ technologii wykonania podanej przez producenta wybranego
systemu. Do wykonywania izolacji stosowa¢ materiaty w stanie powietrzno-suchym. Warstwy
izolacyjne winny by¢ uktadane szczegdlnie starannie. Ptyty styropianowe nalezy uktadac na styk
bez szczelin.

Ptyty winny by¢ przyciete na miare bez ubytkow i wyszczerbien.
Przy uktadaniu ptyt w kilku warstwach kazda warstwe uktada¢ mijankowo. Przesuniecie stykow
winno wynosi¢ minimum 3cm.

Przy wykonywaniu ocieplenia s$cian warstwowych ptyty powinny by¢ wbudowywane w czasie
wznoszenia $cian. Nalezy wykona¢ 50 cm wysokosci jednej warstwy sSciany, zmontowac ptyty a
nastepnie wykonac druga warstwe Sciany.

W czasie przerw w pracy wbudowane materiaty nalezy chroni¢ przed zawilgoceniem (przez
nakrycie folia lub papa).

6.1.1. Termoizolacja $cian.
Ptyty styropianu mocowac do Sciany zewnetrznej za pomoca kleju oraz kotkéw w ilosci:
5 sztuk/m? w strefie pasma krawedziowego wynoszacego 1,5 m od krawedzi Sciany;
8 sztuk/m?;
montaz rozpoczac od listw startowych;

Izolacje termiczne pionowe nalezy zabezpieczy¢ warstwa zbrojaca - klejem i siatka z wtokna
szklanego zatopiong w warstwie klejowej. W strefie od poziomu terenu do wysokosci 2,0 m
nalezy stosowa¢ wzmocnione zbrojenie siatka pancerng o gramaturze > 300 g/m?2.

Narozniki Scian zewnetrznych nalezy zbroi¢ listwa naroznikowaq z siatka zbrojaca.

Bonie na elewacji wykonac¢ w styropianie w izolacji termicznej z uzyciem systemowej listwy do
boni.
Ptyty styropianowe przykleja sie do Sciany specjalng masa klejaca, a w uzasadnionych przypadkach
mocuje
sie tacznikami tworzywowymi w ksztatcie grzybkow. Sposéb mocowania ptyt styropianowych
zalezy od

jakosci warstwy powierzchniowej Sciany. Jezeli warstwa ta jest wykonana z wytrzymatego
materiatu i nie

ma zadnych uszkodzen, to wystarczajaco dobre potaczenie styropianu uzyskuje sie poprzez
przyklejenie, a

taczniki mechaniczne stosuje sie tylko na obrzezach $cian. Natomiast jesli warstwa zewnetrzna
Scian ma mata wytrzymatos¢, to oprocz przyklejania ptyt styropianowych trzeba je mocowac
tacznikami na catej powierzchni scian. Po zamocowaniu styropianu jego powierzchnie zewnetrzng
pokrywa sie masa klejaca, ktora zbroi sie przez wcisniecie w nig tkaniny z wtékna szklanego (siatka
szklana). Po stwardnieniu warstwy zbrojonej nanosi si¢ na nig elewacyjna wyprawe tynkarska.

W miejscach zaznaczonych na elewacji - cokot - obtozy¢ ptytkami klinkierowymi zamiast wyprawy
tynkarskiej. Fugi pomiedzy ptytkami elastyczne, mrozoodporne.

Materiaty systemu termoizolacyjnego wystepujacego w poszczegdlnych systemach nie moga byc
zamieniane i nalezy je stosowac tylko w zestawach podanych przez producenta. Zabronione jest
taczenie materiatow z réznych systemow.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu technologicznego
oraz sprawdzenie zgodnosci dostarczonych przez wykonawce dokumentéw dotyczacych
stosowanych materiatow z wymogami prawa.

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu:

- dostaw materiatow,

- badanie podtozy i podktadow,

- prawidtowosci wykonania robot (geometrii i technologii),

- poprawnosci wykonania i skutecznosci uszczelnien,
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- ocene estetyki wykonanych robot.

8. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa jest 1 m2 wykonanego izolacji termicznej oraz 1 m2 wykonanej oktadziny
zewnetrznej.

9. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioréow robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

Odbior robot izolacyjnych powinien sie odby¢ przed wykonaniem tynkow i innych robot
wykonczeniowych.

Podstawe do odbioru robét murowych powinny stanowic nastepujace dokumenty:
- dokumentacja techniczna,

- dziennik budowy,

- zaswiadczenia o jakos$ci materiatow i wyrobow dostarczonych na budowe,

- protokoty odbioru poszczegolnych etapow robét zanikajacych,

- protokoty odbioru materiatow i wyrobow,

- wyniki badan laboratoryjnych, jesli takie byty zlecane przez Wykonawce. Roboty
objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych.

10. PODSTAWA PLATNOSCI.
Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.

11. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-EN ISO 6946:1999 Komponenty budowlane i elementy budynku. Opér cieplny i wspotczynnik
przenikania ciepta. Metoda obliczania.

- PN-EN ISO 10211-1:1998 Mostki cieplne w budynkach. Obliczania strumieni cieplnych i
temperatury powierzchni. Ogolne metody obliczania.

- PN-EN ISO 10211-2:2002 Mostki cieplne w budynkach. Obliczania strumieni cieplnych i
temperatury powierzchni. Czesc 2: Liniowe mostki cieplne.

- PN-EN ISO 13789:2001 Wtasciwosci cieplne budynkow. Wspotczynnik strat przez przenikanie.
Metoda obliczania.

- PN-EN ISO 13370:2001 Cieplne wtasciwosci uzytkowe budynkow. Wymiana ciepta przez grunt.
Metoda obliczania.

- PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.
- PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
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ST-05-06 - ORYNNOWANIE | OBROBKI BLACHARSKIE.
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot blacharskich i dekarskich w ramach
inwestycji.

Specyfikacja Techniczna jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.
1.2, Zakres robét objetych ST.

W ramach robét objetych ST przewiduje sie wykonanie:

-rynny i rury spustowe

-obrobki blacharskie zewnetrzne

-elementy wyposazenia zewnetrznego
2. _MATERIALY.

a) Rynny i rury spustowe:

rynny i rury spustowe PVC - wg rozwiazan systemowych w kolorze szarym zblizonym do RAL 7024,

W celu odwodnienia dachu nalezy zastosowac wpust attykowy.

b) Obrobki blacharskie:

obrobki blacharskie - z blachy stalowej powlekanej w kolorze RAL 7024;

c) Elementy wyposazenia zewnetrznego:

wzdtuz okapow nalezy zastosowac ptotki sniegowe stalowe, ocynkowane i malowane proszkowo, kolor
RAL 7024; wzdtuz okien potaciowych zamontowac tawy kominiarskie stalowe ocynkowane, malowane
proszkowo w kolorze RAL 7024; przy wschodniej Scianie szczytowej zamontowac systemowgq drabine
ze stali ocynkowanej ogniowo, z koszem ochronnym.

3. SPRZET.

Specjalistyczny sprzet dekarski: nozyce do ciecia blachy, gietarka do blachy, mtotek, poziomice, piony,
taty, drabiny.

4. TRANSPORT.
Samochodowy i reczny
5. 'WYKONYWANIE ROBOT.
Ogolne warunki dotyczace wykonywania obrobek blacharskich

- Obrobki blacharskie wykonane z blachy powlekanej powinny by¢ dostosowane do rodzaju pokrycia i
wielkosci pochylenia potaci dachowej.

- Scianki ogniowe i ich styk z pokryciem papowym powinny by¢ zabezpieczone obrébkami blacharskimi
tak, aby byta zachowana dylatacja obwodowa.

- Dylatacje konstrukcyjne dachu powinny by¢ zabezpieczone w sposéb umozliwiajacy przemieszczenie
ruchéw dachu w taki sposob, aby nastepowat szybki odptyw wody z obszaru dylatacji.

- Obrébki blacharskie do podtoza mocuje sie za pomoca silikonu dekarskiego natomiast przy okapach
mozna taczy¢ gwozdziami blacharskimi . Jednym ze sposobow potaczenia blachy wykonuje sie na
pojedynczy lub podwdjny rabek lezacy i na zabki lub tapki. Styki z pokryciem potaci mozna wykonac na
rabki lezace lub potaczenia systemowe. Obrobki kominéw moga by¢ z wydra i bez wydry. Okna
potaciowe, wywietrzaki dachowe, wywiewki kanalizacyjne montowane sg z gotowa obrobka dekarska.

6. KONTROLA JAKOSCI.

Polega na sprawdzeniu szczelnosci pokrycia, prawidtowosci wykonania elementéw, pozioméw i pionow,
estetyki wykonania, zachowania szczelin wentylacyjnych, prawidtowosci spadkow rynien.

Obroébki blacharskie , orynnowanie i rury spustowe nalezy odbierac tacznie z odbiorem pokrycia
dachowego.

- Roboty pokrywcze jako roboty zanikajace wymagajg odbiorow czesciowych. Badania w czasie odbioru
czesciowego nalezy przeprowadza¢ dla tych robot, do ktérych dostep pozniej jest utrudniony.
Dokonanie odbioru czeSciowego powinno byc potwierdzone w dzienniku budowy.

Badania kofcowe pokrycia nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot po deszczu.
Do odbioru technicznego robot pokrywczych wykonawca jest obowiazany przedstawic:
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a/ dokumentacje techniczna

b/ zapisy stanowiace dokonanie odbiorow czesciowych podktadu oraz poszczegélnych  warstw lub
fragmentow pokrycia

c/ zapisy dotyczace wykonania robot pokrywczych i rodzaju zastosowanych materiatow

- Przed przystapieniem do badan nalezy sprawdzi¢ na podstawie protokétow i zapisow w dzienniku
budowy:

a/ czy przygotowane podktady nadawaty sie do rozpoczecia robot pokrywczych
b/ czy zastosowane materiaty pokrywcze byty odpowiedniej jakosci

c/ czy zostaty spetnione warunki wykonania robot - zgodne z niniejszymi warunkami technicznymi -
oraz inne wymagania zapisane w dzienniku budowy

7. JEDNOSTKA OBMIARU.
Jednostka obmiaru jest 1 m (metr) dla rynien dachowych i spustowych.
Jednostka obmiaru jest 1 m2 dla obrébek blacharskich.

8. _ODBIOR ROBOT.

Dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie wizji lokalnej, zapisow w dzienniku budowy i kontroli z
dokumentacja projektowa.

9. _PODSTAWA PLATNOSCI.
Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-EN 607:1999,,Rynny dachowe i elementy z PCV-U. Definicje i wymagania”
PN-EN 612+AC:1999 ,,Rynny dachowe i rury spustowe. Definicje podziat i wymagania

PN-61/B-10245  ,,Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badanie techniczne przy odbiorze.”

PN-/B-1220:1997 "Pokrycia dachowe ceramiczne. Dachowki i gasiory dachowe”.
PN-80/B-10240 "Pokrycia dachowe z papy i powtok asfaltowych”.
PN-69/B-10260 "Izolacje bitumiczne”

PN-72/B-04615 "Papy asfaltowe i smotowe".

Swiadectwa dopuszczenia produktéow do wbudowania
Instrukcja producenta .
ST-05-07 - ELEMENTY OGRODZEN.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z inwestycja polegajaca na wymianie czesci ogrodzenia w ramach inwestycji.
1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z wykonaniem ogrodzenia.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
ogrodzenia.

2. MATERIALY
2.1. Stosowane materiaty

Nalezy zamontowac: brame wjazdowa systemowa dwuskrzydtowa, o szerokosci 3,65m i wysokosci
1,45m, wykonana z ksztattownikéw stalowych, ocynkowanych, malowanych proszkowo w kolorze
szarym; furtke dla pieszych systemowa, z ksztattownikow stalowych, ocynkowanych,
malowanych proszkowo w kolorze szarym oraz wymieni¢ ogrodzenie w czesci wzdtuz granicy
dziatki z droga o dtugosci 19,85 i wysokosci 1,45m na panelowe stalowe, ocynkowane malowane
proszkowo w kolorze szarym.
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3. SPRZET

-skrzynia do zapraw, kielnia murarska, czerpak blaszany, poziomica, taty kierujaca i murarska,
betoniarka elektryczna, wiadra, szalunek drewniany, spawarka, szlifierka,

4, TRANSPORT
-samochody ciezarowe
-koparka
-betonowoz
5. WYKONANIE ROBOT
-wytyczenie linii ogrodzenia
-przygotowanie wykopow pod podmurowke
-przygotowanie szalunku
-wylanie cokotu wraz z wykonaniem robot zbrojeniowych i osadzeniem stupkow stalowych ogrodzenia
-wykonanie oktadzin z prefabrykatow betonowych czesci nadziemnej cokotu
-montaz poszczegolnych przeset ogrodzenia
-uporzadkowanie terenu budowy
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Polega na sprawdzeniu prawidtowosci wykonania elementow, poziomow i pionow, estetyki wykonania,
zachowania szczelin dylatacyjnych.

6.1 Przed wbudowaniem wyrobu budowlanego przedstawiciel inwestora winien zarzadzi¢ od
wykonawcy:

-deklaracji zgodnosci na wyrob budowlany

-aprobaty technicznej jezeli deklaracja zgodnosci sie na nig powotuje

6.2 Sprawdzi¢ czy wyrob budowlany spetnia wymagania przedstawione w specyfikacji technicznej.
7. OBMIAR ROBOT

mb wykonanego ogrodzenia
8. OBIOR ROBOT

Zgodnie z ustaleniami zawartymi w umowie Wykonawczy z Zamawiajacym.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Zalecenia producenta.
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